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1.1 Podstawowe informacje
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Adresaci

Producent

Zakres obowigzywania

Niniejszy dokument zawiera informacje dot. obstugi, konfiguracji i potaczenia
z systemem IT sterowania mikroprocesorowego MP 14-S / MP 100D-5 Server.

Dokument ten sporzadzony zostat dla:

Personel obstugi

Personel IT o odpowiednich kwalifikacjach

Personel montazowy

Personel nadzorczy, konserwujacy i personel utrzymania ruchu

*

* & o

Hanel Blro- und Lagersysteme
Postfach 11 61

D-74173 Bad Friedrichshall
Tel. +49 (0) 7136/27725

Faks +49 (0) 7136/27741
www.hanel.de

Niniejszy dokument obowigzuje dla regatow serii:

Typ: Lean-Lift, Multi-Space, Rotomat
Punkty odbioru: nieograniczone

Numer seryjny: patrz tabliczka znamionowa na regale
Rok produkcii: patrz tabliczka znamionowa na regale

Jesli regat ma kilka punktéw odbioru, wowczas tabliczka znamionowa znajduje sie przy
1. punkcie odbioru.

Niniejszy dokument obowigzuje dla sterowar mikroprocesorowych od nastepujgcej
wersji oprogramowania:

Ptytka drukowana S0861
MP 100D-5 SYSTEM V6.0
MP 100D-5 PACKAGE \/ 7.3 STANDARD
PACKAGE 1
Ptytka drukowana S0861
MP 14 SYSTEM V5.0
MP 14 PACKAGE V/ 5.5 STANDARD PACKAGE 8

Niniejszy dokument moze opisywa¢ dodatkowe rozszerzenia funkcji, ktore nie sg,
zawarte w opisanych powyzej wersjach minimalnych. W tym przypadku nalezy

stosowac zawsze najaktualniejsza wersje oprogramowania. Jesli wymagana jest
wyzsza wersja systemu, wowczas zostanie to opisane w odpowiednim rozdziale.
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1 Wstep
Przechowywanie « Niniejsza dokumentacja jest cze$cig sktadowq
i kompletnos¢é regatu i musi by¢ przechowywana w miejscu
w kazdej chwili dostepnym dla upowaznionego
kregu oséb.

+ Nigdy nie wolno usuwaé rozdziatéw z tego doku-
mentu. Brak dokumentacji lub brak stron musi by¢
bezzwiocznie uzupetniony.

Obowiazek zawiadamiania Niniejsza dokumentacja nie podlega obowigzkowi

0 zmianach zawiadamiania o zmianach przez producenta. Zmiany
w niniejszej dokumentacji moga by¢ przeprowadzane
bez powiadomienia.

Prawa autorskie Niniejsza dokumentacja zawiera informacje chronione
prawami autorskimi. Nie wolno jej kopiowaé, powielac,
ttumaczy¢ ani umieszczac na nosnikach elektro-
nicznych w catosci ani w czesci, nie uzyskawszy
uprzednio zgody producenta.

Wszelkie prawa zastrzezone.

10 (223) 12.05.2023 Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

1 Wstep
1.2 Odnos$niki w dokumencie

Wykorzystane symbole

Wskazowki opatrzone tymi symbolami ostrzegajq przed:
— mozliwoscig ciezkich obrazen ogoélnego rodzaju, przy czym nie nalezy wykluczaé
obrazen ze skutkiem $miertelnym.

@ Tu uzyskasz wazne informacje dot. instrukgji, ktore utatwig Ci jej wykorzystanie.

Czynnos¢: tu zostaniesz poproszony, o wykonanie jakiej$ czynnosci z zakresu obstugi.

= Rezultat: tu zostaniesz poinformowany, o skutku wykonanej czynno$ci z zakresu
obstugi.

x  Porada: tu znajdziesz pomocne rady i uwagi.

> Patrz: tu znajdziesz odno$niki do innych dokumentdw.

Wykorzystywane pojecia Sterowanie mikroprocesorowe wykorzystuje pojecie pétka.
Pétka oznacza:

— wregatach Lean-Lift i Multi-Space:  kontener

— W regatach Rotomat: ptaszczyzne nosnika

— W przypadku obstugi regatu: dno regatu

Serwer FTP Serwer plikéw do niezaszyfrowanej transmis;i
plikéw wedtug "File Transfer Protocol" zgodnie
zRFC 959.

Serwer SFTP Serwer plikéw do niezaszyfrowanej transmisji

plikdw wedtug "SSH File Transfer Protocol"
(SSH od wersji 2)
Serwer CIFS Serwer plikéw, ktory obstuguje protokdt CIFS.

W przypadku Windows np. udostepnienie
plikéw Windows

Dla systemdw Unix / Linux np. serwer Samba

Serwer (S)FTP Pojecie zbiorcze dla serwera FTP lub SFTP.
Serwer plikow Pojecie zbiorcze dla serwera FTP / SFTP lub
CIFS

SOAP Simple object access protocol
Skrzynka wejsciowa Folder wejSciowy na serwerze plikow
Skrzynka wyjsciowa Folder wyjSciowy na serwerze plikéw

W niniejszej dokumentacji w przypadku wspoinych cech wykorzystywane jest rowniez
pojecie "Sterowanie MP" zamiast MP 14-S / MP 100D-5.

Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 11 (223)
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Opis techniczny Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat
1 Wstep

1.3 Wskazowki bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wszystkie prace konserwacyjne i naprawcze w regatach Hanel moga by¢
wykonywane wylacznie przez specjalnie przeszkolony, upowazniony personel.
Specjalnie przeszkolony, upowazniony personel to osoby:

® ktore posiadaja na podstawie fachowego wyksztatcenia i specjalnego
szkolenia w fabryce Hanel dostateczng wiedze i doswiadczenie w celu
wykonywania tych czynnosci i

® ktore uzyskaly pozwolenie od producenta lub uprawnionej zaktadowej
placéwki dyscyplinarnej, do przeprowadzania tych czynnosci.

Obstuga regatéw dozwolona jest tylko dla specjalnie przeszkolonego i wykwa-
lifikowanego personelu!

Personel obstugujacy musi przestrzegaé instrukcje obstugi regatu!

Personel IT o odpowiednich kwalifikacjach ma obowiazek przestrzegania
instrukcji obstugi regatu i instrukcji uzytkowania regatu!

Personel montazowy ma obowiazek przestrzegania instrukcji obstugi regatu

i instrukcji uzytkowania regatu oraz instrukcji montazowych!

Personel nadzorczy, konserwujacy i personel utrzymania ruchu ma obowigzek
przestrzegania instrukcji obstugi regatu i instrukcji uzytkowania regatu!

Nalezy bezwzglednie przestrzegac:
® |Instrukcja bezpieczenstwa dla technicznych stuzb terenowych

® Przepisy zapobiegania wypadkom
Podczas wykonywania wszystkich prac obowiazuja zawsze w pierwszej linii
ustawowe przepisy o zapobieganiu wypadkom wtasciwe dla danego kraju.
Oprécz tego istnie¢ moga dodatkowo specjalne przepisy uzytkownika, ktére
muszg by¢ przestrzegane jako przepisy uzupetniajace.

12 (223) 12.05.2023 Chroniona wlasno$¢ intelektualna. Wszelkie
T-SERVER-5.pl.odt prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat
1 Wstep

1.4 Dokumenty uzupetniajace

MP 14

> Instrukcja obstugi zarzadzania artykutami sterowania mikroprocesorowego MP 14-S/
H[MP 14-S/H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat".

> Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift i Multi Space
lub
> Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Rotomat

> Opcjonalne opisy dodatkowe patrz instrukcja obstugi sterowania
mikroprocesorowego MP 14.

Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 13 (223)
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

2  Zakres czynnosci

« Zapis danych na karcie Flash CFast. (dopuszczonych przez firme Hanel)

« Funkcje sieciowe
Da logicznie rozdzielone adresy IP na jednym fizycznym ztaczu Ethernet.
1. Adres IP w sieci regatow (wewnetrzny):
— Klasa B Zakres adresu od 172.16.x.x - 172.31.x.x
2. Adres IP w sieci firmowej:

— Dynamiczne nadawanie adresu IP przez DHCP
Jesli nie zostanie znaleziony serwer DHCP, wowczas 2. adres IP zostanie
odfgczony.
— Alternatywnie statyczne nadawanie adresu IP z maska podsieci i bramka
standardowa,
+ Zintegrowana zapora sieciowa

Patrz rozdziat 4.6.4 na stronie 37

+ Obsluga serwera czasu NTP
Patrz rozdziat 4.6.5 na stronie 38

+ Zintegrowany serwer sieciowy

Przez Ethernet mozna podtaczy¢ do sterowania MP komputer gtéwny / system PC
z przegladarka PC.

Dane magazynowe moga by¢ prezentowane za po$rednictwem portalu magazynu
w formie graficznej w przegladarce i drukowane.

Patrz rozdziat 3 na stronie 19.

+ Komunikacja z komputerem gtdwnym w formie transferu plikow

Transfer plikéw odbywa sie przez Ethernet do systemu komputera gtéwnego klienta.
Do dyspozyciji sg 3 r6zne protokoty transferu plikéw.

— FTP (File Transfer Protocol wedtug RFC 959)

— SFTP (SSH File Transfer Protocol, od wersji SSH 2)

— CIFS (Common Internet File System)

Pliki moga by¢ konwertowane pomiedzy formatem CSV (pliki dzielone przecinkiem)
a formatem Hanel MP.

Patrz rozdziat 7 na stronie 117.
+ Komunikacja z komputerem gtéwnym przez protokot SOAP (SOAP 1.1)

Wymiana danych odbywa sie przez protokét SOAP Webservice-Client po stronie
klienta do zintegrowanej ustugi sieciowej. Wymiana danych moze odbywac sie przy
tym synchronicznie migdzy oboma systemami.

Patrz rozdziat 6 na stronie 41.

+ Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym

Program Java, ktéry stuzy do dostosowania komunikacji z komputerem gtéwnym do
zarzadzania klienta.

Patrz rozdziat 9 na stronie 167.

Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 15 (223)
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

Lean-Lift

2  Zakres czynnosci
Schemat funkcjonowania Komputer glowny /
System PC
Ethernet
TCP/IP
Przegladarka
Struktura danych HTTP
Komputer gtowny / \
System PC MP 14-S /MP 100D-5
) ! Serwer sieciowy
Konfiguracja —_—
Program L . Komunikacja
konfiguracyjn ~ zkomputerem
gtownym
Konwersja arzadzanie | Komunikacja
- Klienta (S)FTP/ |"magazynem | z regatem
Komputer gtéwny / CIFS
System PC Wymiana danych (S)FTP / CIFS
Serwer (S)FTP /
CI$:S) // Alternatywnie: Wymiana danych SOAP
- Skrzynka
nadawcza
Zarzadzanie magazynem W przypadku zarzadzania artykutami z maks. 40-znakowymi numerami artykutow,
40-znakowymi nazwami artykutéw, 40 znakowymi numerami zadan, 10 Hxx p6l danych
specjalnych z maksymalnie 40 znakami, 2 Cxx pdl danych specjalnych z maksymalnie
40 znakami i 3 Uxx pdl danych specjalnych z maksymalnie 40 znakami obowigzujg
nastepujace maksymalne wartosci graniczne *:
Liczba arty- | Liczba miejsc | Liczba zadan | Liczba pozycji zadan
kutow sktadowania
(w przypadku
1 miejsca
sktadowania
na artykut)
MP 14-S 10.000 100.000 1.000 25.000
MP 100D-5 |100.000 400.000 4.000 100.000
*) Nalezy pamietaé, iz niektére moduty dodatkowe korzystajg z pél danych specjalnych.
Patrz tu odpowiednie opisy dodatkow.
@ x Moduly dodatkowe "administracji czasu skladowania", "funkcji inwentaryzacji"
i wykorzystywane dodatkowo pola danych specjalnych Hxx mogg zmniejszy¢
maksymalna liczbe artykutow.
x Dodatkowo pola danych specjalnych Cxx moga zmniejszyc¢ liczbe zadan.
x Wykorzystywane dodatkowo pola danych specjalnych Uxx mogg zmniejszy¢
maksymalna liczbe pozycji zadan.
x Patrz réwniez "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space lub Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Rotomat.
W zarzadzaniu sktadem artykutow pola danych specjalnych moga by¢ formatowane
w celu zapisu i wy$wietlania dodatkowych informacii.
16 (223) 12.05.2023 Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

2  Zakres czynnosci

e

Komunikacja z regatem

Serwer sieciowy z aplikacja
portalu magazynu

Komunikacji z komputerem
gtéwnym

Baza artykutow 25 x pola danych specjalnych H
Nagtowek zlecenia 25 x pola danych specjalnych C
Pozycja zadania 25 x pola danych specjalnych U

x Kazde pole danych specjalnych moze mie¢ dtugos¢ 40 znakéw. Maksymalna
mozliwa do ustawienia kombinacja p6l danych specjalnych i liczba ich znakdw jest
jednak ograniczona.

x Patrz réwniez "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space lub Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Rotomat.

Tabele indeksow do indeksowania artykutéw i lokalizacji nie beda zapisywane w trakcie
pracy programu, lecz sg sporzadzane przy kazdym uruchamianiu programu na nowo.

Sterowane priorytetami przetwarzanie zadan.
Sekwencyjne przetwarzanie zadan z optymalizacjg czasu i drogi.

Mozliwo$¢ wyboru pozyciji zadania za posrednictwem numeru artykutu.
(NP. w przypadku zadania umieszczenia w regale)

Automatyczne szukanie miejsca sktadowania
Wyszukiwanie kodu dopasowania z / bez uwzglednienia matych / duzych liter.

Rozszerzenie funkcji przez rézne moduty dodatkowe.

MP 100D-5 zarzadza maks. 99 regatami Rotomat, Lean-Lift, Multi-Space, obstugq
regatow z 4 punktami odbioru z MP 14-H[MP 100D-5]

MP 14-S zarzadza maks. 2 regatami Rotomat, Lean-Lift, Multi-Space, obstugg regatéw
z 4 punktami odbioru z MP 14-H[MP 14-S]

Regaly z pakietem zarzadzania magazynem akt oraz zarzadzania sktadem narzedzi
nie sg obstugiwane.

Podtaczenie do 8 komputerow z przegladarkg do zintegrowanego serwera sieciowego
w celu wizualizacji danych artykutéw i danych regatu przez portal magazynu.

Komunikacja z komputerem gtéwnym odbywa sie za po$rednictwem serwera siecio-
wego z wbudowanym interfejsem SOAP - interfejsem do transmisji danych.
Alternatywnie komunikacja z komputerem gtéwnym moze odbywaé sie poprzez auto-
matyczng wymiane plikéw pomiedzy zewnetrznym serwerem a wbudowanym klientem.
Przy wymianie danych mozna wybiera¢ pomiedzy protokotem FTP, SFTP lub CIFS.

Za pomocg, programu konfiguracyjnego mozna zainicjalizowa¢ komunikacje z kompu-
terem gtéwnym.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

3  Serwer sieciowy z aplikacja portalu magazynu
3.1 Warunek

Podfaczenie komputera gtéwnego / systemu PC z przegladarka PC przez Etheret do

3.2 Cechy eksploatacyjne

sterowania MP.
Zalecane sg nastepujace przegladarki:

Firefox
Chrome

Za posrednictwem aplikacji portalu magazynu na wbudowanym serwerze sieciowym
mozna uzyska¢ przez przegladarke wizualny dostep do zarzadzania magazynem..
Ponadto mozna drukowac listy. Dzigki temu uzytkownik moze indywidualnie
edytowac wydruki.

Do dyspozyciji sq nastepujace pakiety zarzadzania magazynem:
— Zarzadzanie artykutami

Artykut + Dane artykutow:
mozliwe jest szukanie kodu dopasowania wedtug nazwy artykutu, numer artykutu
lub wedtug pola danych specjalnych. Wprowadzanie "?" jako dzikiej karty.
o Lista artykutow:
mozliwy jest wydruk zdefiniowanej samodzielnie listy artykutow. Lista wySwietiona
bedzie stronami.
« Lista standw min. do uzupetnienia:
gdy tylko stan okre$lonego artykutu spadnie ponizej podanego stanu minimalnego,
wowczas dany artykut wprowadzony zostanie na liste stanéw min. do uzupetnienia.
Lista pozycji do uzupetnienia moze zosta¢ pobrana jako plik CSV przez
przegladarke.
Zadania + Dane zadania:
mozliwe jest szukanie kodu dopasowania wedtug nazwy zadania lub wedtug pola
danych specjalnych. Wprowadzanie "?" jako dzikiej karty.
+ Przeglad zadan:
wysSwietlony i wydrukowany moze zostaé przeglad wszystkich lub wszystkich
nieprzetworzonych zadan.
Raporty + Raport ilo$ciowy:

(W przypadku sformatowanego
raportu ilosciowego lub sformato-
wanego modutu dodatkowego
raportu operaciji)

Zarzadzanie zbiorem
artykutéw

(W przypadku modutu dodat-
kowego zarzadzania zbiorem
artykutéw)

wszystkie przypadki pobrania i umieszczenia w regale sg za kazdym razem
dodawane i wyswietlane jako raport rozchoddw lub raport przychodéw. Raport
iloSciowy moze by¢ odczytywany poprzez komunikacje z komputerem gtéwnym.
Raport operacji:

wszystkie przypadki pobrania i umieszczenia w regale wymienione zostang na liscie
jako oddzielna pozycja np. z datg i godzing. Raport operacji moze by¢ odczytywany
poprzez komunikacje z komputerem gtownym.

Przesytanie / edycja / usuwanie danych zbioru artykutow (dane artykutéw niezalezne
od miejsca sktadowania) takie jak nazwa artykutu, stan minimalny, kontener, pola
danych specjalnych Hxx.

Tworzenie / edycja / usuwanie danych zbioru artykutéw za po$rednictwem portalu
magazynu

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

3 Serwer sieciowy z aplikacja portalu magazynu
Zarzadzanie uzytkownikami Grupa uzytkow.:
(W przypadku modutu dodatko- mozna zdefiniowa¢ 100 grup uzytkownikow (np. dziatéw), ktérym mozna nadac
wego zarzadzania kodami uprawnienia dostepu dla maks. 2000 stref magazynu.
dostepu ze zintegrowanym Uzytkownik:
zarzadzaniem uzytkownikami) mozna zdefiniowaé do 2000 uzytkownikéw, ktérych mozna przyporzadkowaé do
kilku grup uzytkownikow.
Dane moga by¢ wezytywane / odczytywane przez komunikacje z komputerem
gtéwnym.
Zarzadzanie wolnym Mozna zapisa¢ do 15 roznych typdw konteneréw z wolnym miejscem (szeroko$¢ *
miejscem glebokos¢). W przypadku magazynowania wykraczajacego poza regat dotyczg one
(W przypadku regatéw calej sieci, w przeciwnym razie pojedynczego regatu. Dane wolnego miejsca moga,
z modutem dodatkowym by¢ odczytywane / wezytywane osobno poprzez komunikacje z komputerem
zarzgdzania wolnym gtéwnym. Niemozliwe w potaczeniu z zarzadzaniem wysoko$cig miejsca
miejscem) sktadowania.
Ochrona przed dostepem Dostep do aplikaciji portalu magazynu moze by¢ opcjonalnie zabezpieczony za
pomocg okna logowania. (Hasto; "22488")
Mozliwosci edycji wewnatrz aplikacji portalu magazynu moga by¢ ograniczone.
Zarzadzanie W MP100D-5 mozna zapisa¢ do 10000 wypozyczer i do 1000 rezerwacii.
wypozyczaniem W przypadku MP14-S jest to do 5000 wypozyczer i 500 rezerwacj.
(w przypadku dodatkowego
modutu zarzgdzania wypo-
zyczaniem)
20 (223) 12.05.2023 Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

3 Serwer sieciowy z aplikacja portalu magazynu

3.3 URL strony startowe;j

Serwer DNS

brak serwera DNS

Jesli w sieci firmowej obecny jest serwer DNS, ktdry przejmuje nazwe z serwera DHCP,
wowczas URL skiada sie z nastepujacych elementow:

— Wprzypadku MP 14-S: mp14-<numer zlecenia>
— W przypadku MP 100D-5:mp100d-<numer zlecenia>

<Numer zlecenia>: Numer zlecenia sterowania, przy czym zastapione muszg by¢
nastepujace znaki, poniewaz nie sg one dozwolone w URL:

" zastapi¢ przez "p"
"I"  zastapi¢ przez "s"
"*"  zastapi¢ przez "a"

W przypadku regatu MP14 z punktem odbioru 2-n do numeru zlecenia zostanie dodane
jeszcze oznaczenie "e" z 2-n.

Przyktad MP 14-S:

Numer zlecenia: 258.320/7-9

Punkt odbioru 1:

URL: http://mp14-258p320s7-9

Punkt odbioru 2:

URL: http://mp14-258p320s7-9e2

Przyktad MP 100D-5:
Numer zlecenia: 223.420/1-2*1
URL: http://mp100d-5-223p420s1-2a1

Jesli nie jest obecny zaden serwer DNS, wowczas jako URL wykorzystany zostanie
adres IP sterowania MP.

Przykiad:

Adres IP: 192.160.150.140
URL.: http://192.160.150.140

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

3 Serwer sieciowy z aplikacja portalu magazynu

3.4 Ustawienia przegladarki PC
3.4.1 Firefox

Jesli wykorzystywany jest serwer proxy:

» W Ustawienia = Ustawienia potaczenia wprowadzi¢ adres IP sterowania MP
w polu Nie uzywaj proxy dla.

Zaleca si¢ zezwolenie dla normalnych plikéw cookie, gdyz w przeciwnym przy kazdym
ponownym uruchomieniu serwera sieciowego sterowania MP trzeba bedzie ponownie

ustawia¢ jezyk.

W kazdym razie nalezy zezwoli¢ na obstuge tymczasowych plikéw cookie przez
przegladarke.

Patrz Ustawienia = Prywatnos¢ i bezpieczenstwo = Pliki cookie i dane
witryn = Zarzadzaj uprawnieniami = Wyjatki - Pliki cookie i dane witryn

3.4.2 Chrome

Jesli wykorzystywany jest serwer proxy:
- W Ustawienia = Zaawansowane = System wywota¢ punkt menu Otworz
ustawienia proxy dla komputera.

- W Reczna konfiguracja serwera proxy zaznaczy¢ pole Nie uzywaj serwera
proxy dla adreséw lokalnych (intranetowych) i

- wpisz adres IP sterowania MP pod Uzywaj serwera proxy z wyjatkiem adresow
zaczynajacych sie od ponizszych wpisow.

Zaleca si¢ zezwolenie dla normalnych plikéw cookie, gdyz w przeciwnym przy kazdym
ponownym uruchomieniu serwera sieciowego sterowania MP trzeba bedzie ponownie

ustawiac jezyk.

W kazdym razie nalezy zezwoli¢ na obstuge tymczasowych plikdw cookie przez
przegladarke.

Patrz Ustawienia = Prywatnos$¢ i bezpieczeristwo = Pliki cookie i inne dane
witryn = Witryny, ktore zawsze moga uzywac plikow cookie = Doda;j.

3.4.3 Informacja o plikach cookie

Uzywane s3 tylko technicznie niezbedne pliki cookie. Nie podlegaja one
obowiazkowi wyrazenia zgody.
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3 Serwer sieciowy z aplikacja portalu magazynu

3.5 Portal magazynu

Strona startowa ! O e S [ TR

IArtykuo - ”ZEdanie - ”Lokalizax:ja - “ .‘:‘P‘v ”Download - l

[A@kul Szukaj / Edytuj — Wprowadzanie :

Szukaj kodu dopasowania

| Numer artykuiu =

Prosze wpisa¢ szukany zwrot

[i

Obstuga > Instrukcja obstugi zarzadzania artykutami sterowania mikroprocesorowego
MP 14-S / H [MP14 -S/H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat".

3.5.1 Pobieranie plikdw danych przez portal magazynowy

Za pomocg przegladarki na komputer PC mozna za po$rednictwem portalu magazynu,
poprzez nacisnigcie przycisku Download, pobraé wybér plikow danych.

+ Baza artykutéw

« Lista propozycji zamowien (artykuty sa oznaczane jako "zamoéwione")
« Dziennik ruchu (dziennik nie jest usuwany po odczytaniu)

« Dziennik ruchu (dziennik jest usuwany po odczytaniu)

Pliki sg zapisywane w formacie CSV.

Ustawienia plikéw CSV moga by¢ przeprowadzane za pomocg oprogramowania
konfiguracyjnego do komunikacji z komputerem gtéwnym "Jacomman".

Patrz rozdziat 9.7 Menu "Konwersja danych" na stronie 181. Dotyczy to w jednakowym
stopniu komunikacji z komputerem gtéwnym.
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Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

A

41 Objasnienie pojec::
Sie¢ regatow MP

Sie¢ firmowa

Nazwa DNS/ Nazwa MP

Switch

Przewéd Patchkabel
Ethernet

e

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie
kwalifikacje.

Potaczenie komunikacyjne sterowan Hanel MP miedzy soba. Mozliwe w wersji jako
sie¢ regatow GSC lub jako sie¢ regatéw Ethernet.

Wszystkie komputery, serwery (S)FTP/CIFS, serwery DHCP / DNS, drukarki sieciowe
w sieci klienta lub wolnostojace, ktore majg byé podigczone za pomoca kabla siecio-
wego do MP 14-S / MP 100-5 D.

Nazwa sterowania MP, przez ktérg mozna mie¢ alternatywnie do adresu IP dostep do

sterowania MP, je$li serwer DNS znajduje sie w sieci firmowej.

Nazwa sterowania MP sktada sie standardowo z prefiksu i numeru zlecenia

MP 14-S / MP 100D-5.

Prefiks w przypadku MP 14-S: "mp14-"

Prefiks dla MP 100D-5: "mp100d-"

W przypadku numeru zlecenia niektére znaki sg zastepowane, aby uzyskaé

obowigzujacy format nazwy DNS. Sg to "p" zamiast ".", "s" zamiast "/", "a" zamiast "*".

Przyktad: mp100d-322p128s1-2a1

Nazwa MP moze by¢ nadpisana przez nazwe ustalong przez uzytkownika.

» W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe )
sterowania regatu" — "Ustawienie parametréw interfejsow" — "ETHERNET - SIEC
FIRMOWA".

> W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC FIRMOWA".

» Nazwy DNS moga zawierac tylko znaki alfabetu (A-Z), liczby (0-9), oraz znak
minus (-).

Switch (rozdzielacz / rozgatezienie) jest elementem sprzegajacym, ktéry taczy z sobg
segmenty sieciowe / urzadzenia abonenckie sieci.

Przewod potaczeniowy pomigedzy MP 14 (X13) lub MP 100D-5 (X13) a siecig firmowa
lub urzadzeniem z przytagczem Ethernet. W wersji krosowanej jako potaczenie peer to
peer pomiedzy sterowaniem MP a urzadzeniem z przytaczem Ethernet, ktére nie
obstuguje "Auto-MDI"-X. W wersji standardowej jako kabel potgczeniowy ze sterowania
MP do switch'a.

Przewody Patchkabel Ethernet nie wchodza w zakres dostawy i muszg zosta¢
dostarczone przez klienta. Zalecane sg co najmniej kable krosowe cat. 6.

4.2 Prezentacja sieci (schematyczna)

Adresy IP

A

Przytacze Ethernet 10/100 MBit sterowania MP 14-S / MP 100D-5 posiada 2 adresy
logiczne.

1. Adres IP w celu poditgczenia do sieci regatéw MP

2. Adres IP w celu podtaczenia do sieci firmowej.

Adres IP MP 100D-5 dla sieci firmowej ustawiony jest standardowo na DHCP.

Poniewaz sie¢ regatow MP i sie¢ firmowa znajdujq sie fizycznie w tej same; sieci,
wszystkie urzadzenia abonenckie musza posiadac jednoznaczne adresy IP.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)
| Siec firmowa | | Sie¢ regatow MP
Serwer DHCP / DNS a
Serwer aplikacji MP 100D-5 / MP 14-S
SOAP i Adres IP w Adres IP w sieci
Serwer plikéw sieci firmowej regatow MP
(S)FTP/CIFS = Ethernet
== ,V"T""'i
| Switch
Switch = ————;—-‘
| e O ile obecne:
Przewdd « Dalsze regaty
Patchkabel « Dalsze punkty odbioru
Przeqladark — Ethernet
glgaarka & Kamery
llE + Komputery serwisowe
—
=
Adresy IP w sieci regatow MP 100D-5 | 172.<zakres adresow IP>.1.254
MP Ethernet .
172.<Zakres adresow IP>.1.253 (Zarezerwowany)
172.<Zakres adreséw IP>.<Numer punktu odbioru>.<Zarezerwowany>
MP 14-S 172.<Zakres adresow IP>.<Numer punktu odbioru>.<Numer regatu>
172.<Zakres adresow IP>.<Numer punktu odbioru>.<Zarezerwowany>
Kamera 172.<Zakres adresow IP>.<Numer kamery/punktu odbioru>.
<Numer regatu>
Serwis 172.<zakres adresow IP>.1.200
<Zakres adresow IP>: 16 - 31 (standardowo 16)
<Numer punktu odbioru> 1-8
<Numer kamery/punktu odbioru> 11-18i21-28
<Numer regatu> 1-99
<Zarezerw.> 100 - 110
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Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

4.3 Integracja z siecig firmowa, czes¢ | (podglad danych przez przegladarke za
posrednictwem portalu magazynu)

A

1. Krok:

Kontrola i inicjalizacja
adaptera Ethernet

2. Krok:

Kontrola i inicjalizacja
zakresu adresowego dla
sieci regatow MP

[

» W najprostszym przypadku moZliwe jest podtaczenie bez dodatkowej inicjalizacji.

> Poprzez ponizsze, postepowanie krok po kroku nastepuje sprawdzenie, czy
konieczne sq dodatkowe inicjalizacje.

> Jesli zaméwiona zostata ustuga "Pomoc instalacyjna przez przegladarke", wowczas
podstawe stanowi wypetniony przez klienta formularz z rozdziatu 13 Zatacznik -
formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I.

> Fizyczne potaczenie z siecig firmowg moze zosta¢ nawigzane dopiero po
zakonczeniu ostatniego kroku.

Adapter Ethernet sterowat MP moze zosta¢ ustawiony na 10 MBit potdupleks / 10 MBit
petny dupleks / 100 MBit pétdupleks / 100 MBIt peten dupleks / ustawienie automa-
tyczne. Standardowe ustawienia dla sterowania MP 14 oraz dla MP 100D-5 to
Ustawienie automatyczne. W potgczeniu z niekonfigurowalnym przetacznikiem regatu
Hanel to ustawienie jest zasadniczo wymagane. W przypadku bezposredniego
potaczenia z przetacznikiem klienta (bez przetacznika regatu) zaleca sie w przypadku
problemoéw z potaczeniem ustawienie adaptera Ethernet sterowania MP i portu
przetacznika klienta na state na 100 Mbit z petnym dupleksem.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe )
sterowania regatu" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET - SIEC
REGALOW".

» W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC REGALOW MP".

Adresy IP sterownikéw MP dla sieci regatow MP znajdujg si¢ w zakresie adresowym
klasy B (podsiec). Standardowo jest to zakres 172.16.xxx.yyy. Gdy zakres ten jest
zajety po stronie klienta, mozna tu ustawic inny Zakres adreséw od 172.16.xxx.yyy do
172.31.xxx.yyy (podsie¢ 172.16 - 172.31). Patrz rozdziat 4.2 Prezentacja sieci
(schematyczna) na stronie 25.

Inicjalizacja konieczna jest tylko wtedy, gdy do sieci firmowej podtaczonych musi byé
kilka sieci regatéw MP (kazda sie¢ regatow MP wymaga swojego wiasnego zakresu
adresowego), lub jesli adresy IP dla sieci regatdéw przecinajg adresy IP dla sieci
firmowej.
> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe .
sterowania regafu" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET - SIEC
REGALOW".

» W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC REGALOW MP".

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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4

Lean-Lift

Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

3. Krok:

Integracja z siecia firmowa
przy obecnosci serwera
DHCP (dynamiczne
przypisywanie adresow)

A

Integracja z siecig firmowa
przy obecnosci serwera
DNS z DNS UPDATE

e

Integracja z siecig firmowa
przy obecnosci serwera
DNS bez DNS UPDATE

A

Adres IP sterowania MP 100D-5/ MP 14 dla sieci firmowej ustawiony jest
standardowo na DHCP. Gdy tylko sterowanie zostanie fizycznie podtaczone do sieci
firmowej, otrzyma adres IP przypisany przez serwer DHCP.

Inicjalizacja konieczna jest tylko wéwczas, jesli inicjalizacja adresu IP dla sieci firmowe;

nie jest ustawiona na DHCP.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe )
sterowania regatu" — "Ustawienie parametréw interfejséw" — "ETHERNET - SIEC
FIRMOWA".

> W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC FIRMOWA".

Jesli w sieci firmowej obecny jest serwer DNS, ktdry obstuguje DNS UPDATE
(dynamiczna aktualizacja systemu nazw domen) wedtug RFC 2136 przez serwer
DHCP, wéwczas serwer DNS zostanie automatycznie poinformowany o nazwie
sterowania MP. Zamiast adresu IP mozna wiec korzysta¢ z nazwy DNS (np. w URL
przegladarki).

Inicjalizacja konieczna jest tylko wowczas, jesli sterowaniu ma byé przyporzadkowana

inna nazwa DNS.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe .
sterowania regatu" — "Ustawienie parametréw interfejséw" — "ETHERNET - SIEC
FIRMOWA".

> W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC FIRMOWA".

Nastepnie mozna podtaczy¢ sterowanie MP fizycznie do sieci firmowe;.

Jesli w sieci firmowej obecny jest serwer DNS, ktdry nie obstuguje DNS UPDATE,
woéwczas nalezy poda¢ serwerowi DNS MAC-adres i nazwe sterowania MP
(administrator systemu).

» W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe )
sterowania regatu" — "Ustawienie parametréw interfejsow" — "ETHERNET - SIEC
FIRMOWA".

> W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC FIRMOWA".

Nastepnie mozna podtaczy¢ sterowanie MP fizycznie do sieci firmowe;.
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

Integracja z siecig firmowa,
jesli w sieci firmowej nie
jest obecny serwer DHCP
(reczne przypisywanie
adresu)

4. Krok:

Dostep przez przegladarke
do portalu magazynu

sterowania MP

4.4 Integracja z siecig firmowa,

aE

1. Krok:

Instalacja drukarki
sieciowej, jesli otrzymuje
ona swoj adres IP /nazwe
DNS z serwera DHCP / DNS

Sterowanie MP nalezy zainicjalizowaé¢ na "POBIERZ ADRES IP Z DHCP: NIE".

Nastepnie nalezy zainicjalizowa¢ adres IP, maske podsieci i standardowg bramke.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
sterowania regatu" — "Ustawienie parametréw interfejsow" — "ETHERNET - SIEC
FIRMOWA".

> W przypadku MP 100D-5 patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow interfejsow" — "ETHERNET
- SIEC FIRMOWA".

Nastepnie mozna podtaczy¢ sterowanie MP fizycznie do sieci firmowe;.

Réwnoczesny dostep do sterowanie MP za pomoca przegladarki (np. Firefox) moze
mie¢ maks. 8 komputerdw / systemdw host. Jako URL nalezy wprowadzi¢ albo adres
IP sterowania MP np. http:\\192.168.100.20 albo nazwe sterowania MP.

Pomoc przy instalacji do podgladu danych przez przegladarke mozna zaméwic
odptatnie w firmie Hanel.

Patrz rowniez wypetniany przez klienta formularz z rozdziatu 13 Zatacznik - formularz
klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ 1.

czes$¢ | (drukarka sieciowa)

> Warunkiem jest zakonczona integracja z siecig firmowa, cze$¢ | (podglad danych
przez przegladarke)

» W najprostszym przypadku moZliwe jest podiaczenie bez dodatkowej inicjalizacji.

» Poprzez ponizsze, postepowanie krok po kroku nastepuje sprawdzenie, czy
konieczne sg dodatkowe inicjalizacje.

> Jesli zaméwiona zostata ustuga "Pomoc instalacyjna przez przegladarke", wowczas
podstawe stanowi wypetniony przez klienta formularz z rozdziatu 13 Zatacznik -
formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I.

> Fizyczne potaczenie z siecig firmowg moze zosta¢ nawigzane dopiero po
zakonczeniu ostatniego kroku.

W sterowaniu MP port drukarki ustawiony jest standardowo na DHCP a nazwa drukarki
na HAENELPRINTER.
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4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

A

Instalacja drukarki sie-
ciowej, jesli posiada ona
statyczny adres IP.

(bez serwera DHCP)

2. Krok:

Ustawienie ilosci wierszy
wydruku na stronie

3. Krok:

Ustawienie Emulacja
drukarki

Inicjalizacja konieczna jest tylko wtedy, jesli nazwa drukarki ma by¢ zmieniona na

nazwe okreslong przez uzytkownika.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe stero-
wania regatu" — "Ustawienie parametréw raportow wydruku" — "Ustawienia
drukarki".

> W przypadku MP 100-5 -S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow raportow wydruku" —
"Ustawienia drukarki".

W sterowaniu MP nalezy ustawi¢ port drukarki recznie. W tym celu nalezy zainicjali-

zowac adres IP drukarki.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe stero-
wania regatu" — "Ustawienie parametréw raportow wydruku" — "Ustawienia
drukarki".

> W przypadku MP 100-5 -S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametréw raportdw wydruku" —
"Ustawienia drukarki".

Nalezy ustawi¢ liczbe wierszy na stronie. Warto$¢ standardowa dla formatu A4 to 63.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe stero-
wania regatu" — "Ustawienie parametréw raportow wydruku" — "Ustawienia
drukarki".

» W przypadku MP 100-5 -S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe zarzadza-
nia magazynem" — "Ustawienie parametréw raportéw wydruku" — "Ustawienia
drukarki".

Emulacja drukarki POSTSCRIPT musi zosta¢ ustawiona na drukarce.

> W przypadku MP 14-S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe stero-
wania regatu" — "Ustawienie parametréw raportow wydruku" — "Ustawienia
drukarki".

> W przypadku MP 100-5 -S patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat "Funkcje systemowe
zarzadzania magazynem" — "Ustawienie parametrow raportow wydruku" —
"Ustawienia drukarki".
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4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

4.5 Integracja z siecig firmowa, czes¢ Il (komunikacja z komputerem gtéwnym)
4.5.1 Wymiana danych SOAP wbudowana w aplikacje systemu ERP

@ » Warunkiem jest zakoriczona integracja z siecig firmowa, cze$¢ | (podglad danych
przez przegladarke) oraz fizyczne podtaczenie do sieci firmowej.
» Kontynuuj bezpo$rednio od rozdziatu 6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez
ustuge sieciowg za posrednictwem protokotu SOAP (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

4.5.2 Transmisja danych do systemu ERP

@ > Warunkiem jest zakoficzona integracja z siecia firmowa, czesé | (podglad danych
przez przegladarke) oraz fizyczne podtaczenie do sieci firmowej.

> Jesli zamdwiona zostata ustuga "Pomoc instalacyjna dla komunikacji z komputerem
gtéwnym do transferu plikéw / konwersji danych", wéwczas podstawe stanowi
wypetniony przez klienta formularz z rozdziatu 14 Zatgcznik - formularz klienta
dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ II.

1. Krok:

Komunikacja z komputerem Patrz rdwniez rozdziat 9.5 Menu "Komunikacja" na stronie 171.
gldwnym serwera
(S)FTP I CIFS

2. Krok:

Typy plikow Patrz rowniez rozdziat 9.6 Menu "Typy plikéw" na stronie 173.

3. Krok:

Konwersja danych Patrz rowniez rozdziat 9.7 Menu "Konwersja danych" na stronie 181.

4. Krok:

Transfer pliku Patrz rowniez rozdziat 9.8 Menu "Transfer pliku" na stronie 184.
Pomoc instalacyjna dla komunikacji z komputerem gtéwnym do transferu plikow /
konwersji danych moze zosta¢ zamoéwiona odptatnie w firmie Hanel.
Patrz rowniez wypetniany przez klienta formularz z rozdziatu 14 Zatacznik - formularz
klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ II.
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4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)-personel o odpowiednich
kwalifikacjach

4.6 Centrum kontrolne (HTTPS, Firewall)

@ > Warunkiem w przypadku MP 100D-5 jest co najmniej
system V6.2.

> Warunkiem w przypadku MP 14-S jest co najmniej system V5.3.
4.6.1 URL strony startowej

Bezposrednie potaczenie przegladarki http:/l<adres IP sieci regatéw MP>/controlcenter
(np. laptop, PC) do sterowania MP lub

http:/i<adres IP sieci firmowej>/controlcenter

lub

https://<adres IP sieci regatéw MP>/controlcenter
lub

https://<adres IP sieci firmowej>/controlcenter

Potaczenie przegladarki przez intranet http://<adres IP sieci regatow MP>/controlcenter
(np. laptop, PC) do sterowania MP lub

http://<adres IP sieci firmowej>/controlcenter

lub

http://<nazwa MP>/controlcenter

lub

https://<adres IP sieci regatéw MP>/controlcenter
lub

https://<adres IP sieci firmowej>/controlcenter
lub

https://<nazwa MP>/controlcenter

4.6.2 Logowanie

Uzytkownik (klient) admin

Hasto (klient) 22488
Hasto moze zostaé zmienione.

Uzytkownik (serwis) service

Hasto (serwis) Hasto serwisowe
Jesli klient zapomniat hasta, serwis moze je zresetowaé.
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4

4.6.3 Zarzadzanie certyfikatami (HTTPS)

L 2K JER 2R 2K 2N R 2

*

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

Wyswietlanie certyfikatow CA tego systemu.

Wyswietlanie recznie zaimportowanych certyfikatow CA.
Importowanie certyfikatow CA recznie.

Usuwanie recznie zaimportowanych certyfikatow CA.

Tworzenie lub odnawianie samodzielnie podpisanego certyfikatu.

Eksportowanie faricucha certyfikatow serwera (format: PEM).
Tworzenie zadania podpisania certyfikatu (format; CSR
(Certificate Signing Request)).

Instalowanie tancucha certyfikatow serwera (format: DER, PEM,
PKCS#7 (P7B)).

Zapis i przywracanie pamieci certyfikatow serwera.

Zapis pamieci certyfikatow powinien zosta¢ przeprowadzony
po pomys$inym uruchomieniu. Rdwniez po wymianie kart flash
z systemem.

Data, godzina i nazwa MP wykorzystywane sg w samodzielnie
podpisanym certyfikacie oraz przy zadaniu podpisania certyfikatu.
Te parametry powinny zosta¢ prawidtowo ustawione przed przy-
stapieniem do pracy z uzyciem centrum kontrolnego w stero-
waniu MP.

Jesli okres waznosci certyfikatu uptynat, konieczna jest aktuali-
zacja za pomocg centrum kontrolnego.
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

4.6.3.1 Szyfrowane potaczenie w przypadku wersji programu MP 14-S/H[MP 14-S]/H[MP 100D-5]

Portal magazynu

Scenariusze:

Przegladarka PC Serwer sieciowy

Sterowanie MP
1. Request
LT ——

Client Server

2. Response (i
HTML

A) Przegladarka nawigzuje szyfrowane potaczenie z serwerem sieciowym i ufa

samodzielnie podpisanemu certyfikatowi serwera sterowania MP.

B) Przegladarka nawigzuje szyfrowane potaczenie z serwerem sieciowym i ufa

samodzielnie podpisanemu certyfikatowi serwera sterowania MP, po zaimporto-
waniu go do komputera.

Funkcje w centrum kontrolnym:
— Eksportowanie taricucha certyfikatow serwera (format: PEM).

Klient:
— Importowanie taficucha certyfikatow.

C) Przegladarka nawigzuje szyfrowane potgczenie z serwerem sieciowym i ufa

certyfikatowi serwera sterowania MP, ktéry zostat podpisany przez wewnetrzny

lub zewnetrzny punkt certyfikacji, po zainstalowaniu go w sterowaniu MP.

Funkcje w centrum kontrolnym:

— Tworzenie zadania podpisania certyfikatu (format: CSR (Certificate Signing
Request)).

— Instalowanie fancucha certyfikatow serwera.

Klient:
— Tworzenie fafcucha certyfikatow serwera z zadania podpisania certyfikatu.
— W razie potrzeby zaimportowanie certyfikatu CA na komputerze.
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MP

14-S [ MP 100D-5 Server Rotomat

4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)
Komunikacja z komputerem Klient ustugi sieciowej Serwer sieciowy
gtéwnym przez serwis Komputer gtowny Sterowanie MP
sieciowy za posrednictwem (Host)
protokotu SOAP 1. Re
wries | 1. Request
ISOAP
Client Server
2. Response | yrrps
1SOAP
Scenariusze: A) Klient ustugi sieciowej nawiazuje szyfrowane potaczenie z serwerem sieciowym i ufa
samodzielnie podpisanemu certyfikatowi serwera sterowania MP.

B) Klient ustugi sieciowej nawigzuje szyfrowane potaczenie z serwerem sieciowym i ufa
samodzielnie podpisanemu certyfikatowi serwera sterowania MP, po zaimporto-
waniu go do komputera gtéwnego.

Funkcje w centrum kontrolnym:

— Eksportowanie tancucha certyfikatéw serwera (format: PEM).
Klient:

— Importowanie taficucha certyfikatow.

C) Klient ustugi sieciowej nawigzuje szyfrowane potgczenie z serwerem sieciowym i ufa
certyfikatowi serwera sterowania MP, ktory zostat podpisany przez wewnetrzny lub
zewnetrzny punkt certyfikacji, po zainstalowaniu go w sterowaniu MP.

Funkcje w centrum kontrolnym:
— Tworzenie zadania podpisania certyfikatu (format: CSR (Certificate Signing
Request)).
— Instalowanie taficucha certyfikatow serwera.
Klient:
— Tworzenie faficucha certyfikatow serwera z zgdania podpisania certyfikatu.
— W razie potrzeby import certyfikatu CA w przypadku klienta ustugi sieciowe;.
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4 Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

4.6.4 Wewnetrzny firewall

Informacje ogoéine

Grupy portow:

Porty serwisowe

Kamera / port SSH
(Od systemu "V7.0")

Porty komunikacji z
komputerem gtéwnym

Port serwera sieciowego
(HTTP)
Port serwera sieciowego

(HTTPS)

Zakres adresu IP

A

+ Wewnetrzny firewall jest w stanie fabrycznym aktywny. Zadne grupy portow nie sg
dodatkowo zablokowane.

+ W przypadku aktywnej wewnetrznej funkcii firewall bez dodatkowego blokowania
grup portéw obowigzuje zasada:

— Wszystkie nieuzywane porty sg blokowane.

— Zadne zakresy adreséw IP nie sg blokowane.

— W przypadku sieci Ethernet sieci regatéw MP porty 2401-2408 oraz 3000-3008
nie sg zablokowane, poniewaz sg wykorzystywane do wewnetrznej komunikacji.

— W przypadku sieci regatéw GSC porty 2401-2408 oraz 3000-3008 sa zamkniete.

— Polecenie ping (ICMP echo request) jest mozliwe.

— Ponizsze grupy portow moga zosta¢ w razie potrzeby dodatkowo zablokowane.

Te porty wykorzystywane sq tylko do celéw serwisowych.
Poprzez wybér portu serwisowego blokowane sg dodatkowo porty 20, 21, 22
(w przypadku systemu w wersji nizszej niz "V7.0"), 2100, 3600.

Ten port wykorzystywany do celéw serwisowych oraz w przypadku regatéw z dodat-
kowym wyposazeniem "Kamera Hanel". Poprzez wybér kamery / portu SSH dodatkowo
blokowany jest port 22.

Te porty wykorzystywane sg przy potaczeniu z systemem komputera giéwnego.
Poprzez wybér portdw do komunikacji z komputerem gtéwnym dodatkowo blokowane
sq porty 2200 oraz 3500.

Ten port wykorzystywany jest do potgczenia przegladarki ze sterowaniem MP.
Poprzez wybér portu serwera sieciowego (HTTP) dodatkowo blokowany jest port 80.

Ten port wykorzystywany jest do szyfrowanego potgczenia pomigdzy przegladarka a
sterowaniem MP. Poprzez wybor portu serwera sieciowego (HTTPS) dodatkowo
blokowany jest port 443.

Do celdw wewnetrznych wykorzystywany jest po inicjalizacji jeden z 16 zakresow
adresow IP 172.16.x.x do 172.31.x.x. Poprzez wybér zakresu adreséw IP zainicjali-
zowany zakres adresow IP (np. 16) jest blokowany i nie jest juz widoczny z zewnatrz.
Tzn. nie jest mozliwe wystanie polecenia ping do tego zakresu adresow. Pozostate
zakresy adresow IP moga by¢ wykorzystywane jako zakresy adresow sieci firmowe;j.

Uwaga: w przypadku sieci regatow Ethernet MP, w przypadku wyposazenia
dodatkowego w kamere lub w przypadku ingerencji serwisu ten zakres adreséow
IP nie moze by¢ zablokowany.
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4

Lean-Lift

Integracja w sieci firmowej Ethernet (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu specjalistycznego IT)

4.6.5 Data i godzina (od systemu "V 7.0")

Informacje ogéine

Synchronizacja z wykorzy-
staniem serwera czasu NTP

Ustawienie recznie

+ Wskazanie aktualnego czasu systemowego.

+ Aktywacja / dezaktywacja synchronizacji czasowej z wykorzystaniem serwera
czasu NTP

+ Reczne ustawienie czasu systemowego

Aby mozna byto ustawi¢ czas systemowy odpowiednio do lokalizacji, nalezy wybraé
odpowiednig strefe czasowa. Domys$inym ustawieniem sterownika MP w zakresie strefy
czasowej jest UTC. Jesli sterownik MP pozyskuje ustawienia sieciowe z serwera DHCP
i serwer ten przekazuje adres serwera czasu, nie jest wymagane wprowadzanie
zadnych dodatkowych danych. Jeéli tak nie jest, nalezy wprowadzi¢ adres IP lub nazwe
hosta dostepnego serwera czasu. Mozna takze zapisaé wiele serwerdw czasu.

Jesli w sieci nie ma dostepnego serwera czasu, istnieje mozliwos¢ ustawienia daty i
godziny przy uzyciu okna wprowadzania. Opcjonalnie oba wpisy moga by¢ wprowa-
dzane automatycznie po wybraniu opcji "Synchronizuj z czasem komputera".
Wykorzystywana jest data i czas z komputera, w ktérym przeprowadzana jest
konfiguracja.
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5 Funkcje systemowe zarzadzania magazynem (tylko dla personelu montazowego
i konserwacyjnego)

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego.

Ustawienie parametrow systemowych zarzadzania magazynem

Patrz rowniez:

> Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift i Multi Space
lub

> Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Rotomat.
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Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu mon-
tazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie

kwalifikacje.

6.1 Zakres czynnosci

+ Sterowanie MP 14-S / MP 100D-5 udostepnia komputerowi gtéwnemu / systemowi
komputera PC modut komunikacji z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa.

+ Plik WSDL (SOAP 1.1) do automatycznego generowania kodow klienta ustugi
sieciowej jest udostepniany za po$rednictwem zintegrowanego serwera sieciowego
sterowania MP.

« Dzigki temu jest mozliwe zaprogramowanie niezaleznego od jezykéw platformy
i programowania interfejsu do sterowania MP.

+ Obstuga réznych metod transferu danych
Patrz rozdziat 6.6 na stronie 53.

6.2 Wymagane oprogramowanie

Sterowanie MP

Ptytka drukowana S0861

MP 100D-5 SYSTEM

V7.0

MP 100D-5 PACKAGE

V 7.2 STANDARD PACKAGE 1

Plytka drukowana S0861
MP 14 SYSTEM V7.0
MP 14 PACKAGE V 5.3 STANDARD PACKAGE 4
System ERP + ERP na systemie komputera gtéwnego / PC musi obstugiwa¢ bazujacy na HTTP protokot
SOAP 1.1.

+ Do zaprojektowania Klienta ustugi sieciowej jest wymagane otoczenie projektowe dla prefero-
wanego jezyka programowania i mozliwo$¢ utworzenia Client Service Proxy z pliku WSDL.

« Programowanie tworzace obiekty przekazujgce i obiekty powrotne oraz obstugi btedéw musi by¢
wykonane po stronie klienta.

Oprogramowani + Oprogramowanie konfiguracyjne pozwala aktywowac ustuge serwisowg interfejsu.
e konfiguracyjne Patrz rozdziat 9 na stronie 167.

dla MP 100D-5/
MP 14-S
Komunikacja

z komputerem
gtownym
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.3 Ogdlne konwencje

6.3.1 Standard kodowania znakow

@ Zastosowane konwencje zestawow znakéw patrz rozdziat 8.1 strona 151.

6.3.2 Pola danych

Patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

6.3.3 Kody btedéw

Patrz rozdziat 6.4.4 na stronie 48.
Patrz rozdziat 8.3 na stronie 157.
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.4 Ustuga sieciowa "Com"
6.4.1 Sposob dziatania

+ Sterowanie MP udostepnia ustuge sieciowg "Com". Zastosowanie na podigczonym systemie
komputera gtéwnego / PC jest w zwigzku z tym w stanie poprzez otwieranie réznych metod tej
ustugi sieciowej transferowac¢ dane z i do sterowania MP.

Przeglad sposobu

dziatania HOST (PC) MP 14-S / MP 100D-5
Webservice Webserver
Client
S0AP Reguest |
Service Proxy - Webservice
- S0OAP Response

HTTP Request |
Code Generator > WSDL Generator
- HTTP Response |
(WSDL File)
Programowanie + Aby otworzy¢ ustuge sieciowg trzeba najpierw zaprogramowac klienta ustugi sieciowej. W tym
ustugi sieciowej celu mozna uzy¢ np. otoczenie projektowe Eclipse z "Java EE IDE for WebDevelopers" i "Axis2
interfejsu otoczenia czasu pracy". Alternatywnie sg mozliwe takze inne otoczenia projektowe / jezyki
programowania.
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6

Otwarcie ustugi
sieciowej
interfejsu

Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

Za pomocg HTTP Request (port 80) daje sie odczytac¢ plik WSDL1.1 z generatora WSDL
MP14-S / MP 100D-5.

URL: http://<adres IP sterowania MP>/jwscom/services/Com?wsdl

Ten plik WSDL opisuje w formie XML interfejs miedzy ustuga sieciowa i klientem ustugi
sieciowej.

+ Alternatywnie mozliwe jest rowniez HTTPS Request (port 443).
+ Za pomocg generatora kodéw otoczenia projektowego po stronie klienta daje sie teraz

automatycznie utworzy¢ ustuga Service Proxy oraz obiekty przekazywania i powrotne
w pozadanym jezyku programowania.
Z istniejacej aplikacji klienckiej moga zosta¢ otwarte metody ustugi Service Proxy "Com"

z odpowiednimi obiektami przekazywania i moze by¢ dokonana analiza obiektéw powrotnych
dla aplikacji klienckiej.

+ Nastepnie nalezy zaprogramowa¢ obstuge btedow.
+ Metoda jest uwazana za nieblokujgca, gdy SOAP-Response nastepuje bezposrednio na SOAP-

Request. Czas miedzy SOAP-Request i SOAP-Response w przypadku metod blokujacych
zalezy z reguty od liczby i wielkoSci przesytanych rekordéw danych.

Zatem nalezy uwaza¢ na to, aby Socket Timeout potaczenia serwera klienckiego byt
nieaktywny lub ustawiony na odpowiednio wysoka wartos¢.

Przyktad dezaktywacji timeoutu w przypadku klienta Java Axis2:
comStub._getServiceClient().getOptions().setTimeOutInMilliSeconds(0);

Podane w przypadku metod ustugi sieciowej wytyczne dla czasu obrébki nie sg abso-
lutnymi danymi czasowymi, lecz sa przyjete jako zgrubne wytyczne dla programisty.
Rzeczywiste czasy zaleza od wielkosci rekordu danych, liczby rekordéw danych,
sterowania MP, predkosci transferu danych oraz od zastosowanego po stronie klienta
sprzetu i oprogramowania.

Aplikacja sieciowa otwiera metode klasy klienta ustugi sieciowej na serwerze sieciowym
komputera gtéwnego. Otwarcie metody jest wysytane jako wiadomo$é SOAP w formie XML
przez protokdt HTTP (port 80) do ustugi sieciowej na sterowaniu MP. Tu wiadomos$¢ SOAP jest
z powrotem konwertowana na otwarcie metody i jest wykonywany tu zapisany kod.

Do otwarcia metody moga by¢ przekazywane parametry w formie obiektéw (np. Java Bean).
Parametry powrotne metody sg réwniez zwracane z powrotem w formie obiektéw. Dodatkowo
s zwracane parametry dla obstugi bledow.
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6.4.2 Struktura pliku WSDL 1.1

Przyktad: WSDL 1.1 | Spis tresci

<?xml

definitions

xmlns:
xmlns:
xmlns:
xmlns:
xmlns:
xmlns:
xmlns:
<wsdl:documentation>

version="1.0" encoding="UTF-8"?>

<wsdl:definitions targetNamespace="http://main.jws.com.hanel.de"
xmlns:ns="http://main.jws.com.hanel.de
"http://www.w3.0rg/2006/05/addressing/wsdL"

http://schemas.xmlsoap.org/wsdl/"

http://schemas.xmlsoap.org/wsdl/http/"

http://main. jws.com.hanel.de/xsd"

ttp://www.w3.0rqg/2001/XMLSchema"

"http://schemas.xmlsoap.org/wsdl/soap/"

http://schemas.xmlsoap.org/wsdl/mime/" xmlns:soapl2="http://schemas.xmlsoap.org/wsdl/soapi2/">

Webservice V 2.0 Standard on MP14-S / MP1@@D-5
</wsdl:documentation>

types

<Xs

<Xs

<Xs

<Xs

<Xs

<Xs

</xs:sequence>
</xs:complexType>

element
element
element

element
element
element
element

element
element
element
element
element

element
element
element
element

element
element
element
element

element
element
element
element

<xs:complexType name="JobPositionTypeVo1">

<Xs:sequence>
<xs:element name="articleNumber" nillable="false" type="xs:string"/>
<xs:element operation” nillable="false" type="xs:string"/>
<xs:element name="nominalQuantity" nillable="false" type="xs:string"/>
<xs:element actualQuantity"” nillable="false" type="xs:string"/>
<xs:element containerSize" nillable="false" type="xs:int"/>
<xs:element positionStatus"” nillable="false" type="xs:int"/>
<xs:element property"” nillable="false" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" ©1SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" "uo2SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" 03SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" ©4SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u@5SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u@6SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u@7SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u@8SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" @9SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul@SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ullSpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul2SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul3SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul4SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul5SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul6SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul7SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul8SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="ul9SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u20SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u2lSpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u22SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" " nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" nillable="true" type="xs:string"/>
<xs:element minOccurs="0" name="u25SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>

<xs:complexType name="JobTypeVo1">
<xs:sequence>
<xs:element minOccurs="1" name="jobNumber” nillable="false" type="xs:string"/>
<XS:
<XS:
<XS:
:element
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
:element
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
:element
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
:element
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
:element
<XS:
<XS:
<XS:
<XS:
:element
</Xs:sequence>
</xs:complexType>

minOccurs="9"
minOccurs="9"

obPriority" nillable="true" type="xs:int"/>
obStatus” nillable="true" type="xs:int"/>

minOccurs="9" obDate"” nillable="true" type="xs:string"/>

minOccurs="9" obTime" nillable="true" type="xs:string"/>

minOccurs="9" @1SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@2SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@3SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@4SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@5SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@6SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@7SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c@8SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="9" "co9SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="9" 10SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="9" 11SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c12SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c13SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c14SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c15SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="cl16SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c17SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c18SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c19SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c20SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c21SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c22SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c23SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
minOccurs="0" name="c24SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>

minOccurs="0" name="c25SpecialField" nillable="true" type="xs:string"/>
maxOccurs="unbounded" minOccurs="1" name="JobPosition" type="ax21:JobPositionTypeVo1"/>

message

</wsdl:part>
</wsdl:message>

</wsdl:part>
</wsdl:message>

<wsdl:message name="sendJobsReqVo1">
<wsdl:part name="parameters" element="ns:sendJobsReqVo1">

<wsdl:message name="sendJobsResVo1">
<wsdl:part name="parameters" element="ns:sendJobsResVo1">
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<wsdl:portType name="ComPortType">
pOftType <wsdl:operation name="sendJobsVe1">
<wsdl:documentation>Send jobs</wsdl:documentation>
<wsdl:input message="ns:sendJobsReqV01" wsaw:Action="urn:sendJobsReqVo1">
</wsdl:input>
<wsdl:output message="ns:sendJobsResVo1" wsaw:Action="urn:sendJobsResVo1">
</wsdl:output>
</wsdl:operation>
</wsdl:portType>

b- d- <wsdl:binding name="ComSoapl1Binding" type="ns:ComPortType">
n |ng <soap:binding style="document" transport="http://schemas.xmlsoap.org/soap/http"/>
<wsdl:operation name="sendJobsVve1">
<soap:operation soapAction="" style="document"/>
<wsdl:input>
<soap:body use="literal"/>
</wsdl:input>
<wsdl:output>
<soap:body use="Lliteral"/>
</wsdl:output>
</wsdl:operation>
</wsdl:binding>

: <wsdl:service name="Com">
service <wsdl:documentation>Webservice interface between Haenel MP14-S / MP1@@D-5 controls and Hostsystems</wsdl:documentation>
<wsdl:port name="ComHttpSoapllEndpoint" binding="ns:ComSoap1l1Binding">

<soap:address location="http://localhost:8080/IWSCom/services/Com.ComHttpSoapl1lEndpoint/"/>
</wsdl:port>
</wsdl:service>
</wsdl:definitions>
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6.4.3 Wiadomosci SOAP

Wiadomos$¢é SOAP Wygenerowany z pliku WSDL klient ustugi sieciowej musi obstugiwa¢ SOAP 1.1. Otwarcia metod
sg konwertowane do SOAP-Requests. Kazde SOAP Request sktada sie z przekazania Message,
ktore z kolei zawiera parametry przekazania. Parametry powrotne sq zwracane w powrocie
Message jako SOAP-Response. Koncowka "Vxx" za kazdg metoda i za kazdym obiektem typu
stuzy do wersjonowania i tym samym do rozrézniania przysztych wersji metody. Zobacz
znajdujacy sie ponizej przyktad z metodg "sendJobsV01".

SOAP-Request <soapenv.Envelope xmins:soapenv="http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/"
( P rzy kiad ) xmins:q0="http://main.jws.com.hanel.de" xmins:q1= "http://mam.jws. com.hanel.de/xsd"
xmins:xsd="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema" xmins:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance">
- <soapenv:Body>
- <q0:sendJobsReqV01>
- <q0:param>
-<q 1 .'job>

<q1;jobNumber>job172334</q1:;jobNumber>

<q1:jobPriority>100</q1:jobPriority>

<q1:c01SpecialField>12003</q1:c01SpecialField>

-<q1:JobPosition>
<q1:articleNumber>1000035</q1:articleNumber>
<q1.0peration>-</q1:operation>
<q1:nominalQuantity>12</q1:nominalQuantity>
<q1:u08SpecialField>14003</q1:u08SpecialField>

</q1:JobPosition>

- <q1:JobPosition>
<q1.articleNumber>1000070</q1.articleNumber>
<q1:operation>-</q1:operation>
<q1:nominalQuantity>5</q1:nominalQuantity>
<q1:u08SpecialField>14004</q1:u08SpecialField>

</q1:JobPosition>
</q1;job>
</q0:param>
</q0:sendJobsReqV01>
</soapenv:Body>
</soapenv:Envelope>
SOAP-Response <soapenv.Envelope xmins:soapenv="http://schemas.xmisoap.org/soap/envelope/">
(Przyktad) - <soapenv.Body>
- <ns2:sendJobsResV01 xmins:ns2="http://main.jws.com.hanel.de">
= <ns2:return>
<ns1:returnValue>xmins:ns 1="http://main.jws.com.hanel.de/xsd">0</ns1:returnValue>
</ns2:return>
</ns2:sendJobsResV01>
</soapenv:Body>
</soapenv:Envelope>
Binding http://<adres IP sterowania MP>/jwscom/services/Com.ComHttpSoap11Endpoint
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6.4.4 Parametry przekazywania/powrotu
Ogolne Metoda moze zosta¢ otwarta bez lub z parametrami przekazywania. Zalezy to od wybranej metody. Przy
informacje otwarciu metody z parametrami przekazywania sg one przekazywane w formie obiektu (np. Java-Bean)

0 para- metody. W danym obiekcie nie musza by¢ stosowane zawsze wszystkie parametry. Czy dany parametr
metrach musi zostac ustawiony i jakg warto$¢ musi on mie¢ nalezy odczyta¢ w tabeli w rozdziale 6.6 Metody w
przekazy- standardzie. Gdy ustawiony ma zostaé parametr przekazywania, informacje o jego "typie" i "zakresie
wania wartosci" mozna znalez¢ w tabelach w rozdziale 6.6 Metody w standardzie.
Ogolne Kazda metoda zwraca swoje parametry powrotu w formie obiektu (np. Java-Bean).
:)nfc;rrr:aqe Nieobsadzalne parametry sg zwracane z -1 (Int) lub zero (String).
m Ztrach Kazdy obiekt powrotu posiada parametr "returnValue", ktory jest zawsze zwracany.
powrotu Ponadto istniejg alternatywne parametry jak "errorNumber", "errorMessage" i "errorindex", ktore dopoki
sq zwracane beda doktadniej opisywac biad.
Ogélne return | Znaczenie
parametry Value
powrotu .
0 | OK, metoda zostata prawidtowo wykonana.
Pozostate parametry powrotu sg prawidtowe
returnErrorNumber returnErrorMessage returnErrorindex
1 No job available -
2 Job is not available -
3 No requisition available -
4 Requisition is not available -
5 Article is not availale -
1 | zarezerwowane
2 | Metoda nie zostata wykonana, gdyz zostata juz otwarta metoda, ktéra nie zgtosita sie jeszcze
zwrotnie przez co najmniej 10 sek. Sprébuj ponownie p6zniej.
Pozostate parametry powrotu sg nieprawidtowe.
returnErrorNumber returnErrorMessage returnErrorindex
201 Connection to MP at work. Try it later once again. -
3 |zarezerwowane
4 | Metoda nie zostata wykonana, gdyZ niedostepna.
returnErrorNumber returnErrorMessage returnErrorindex
401 Quantity journal not available. Please check -
MP-initialization.
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return | Znaczenie
Value
402 Operation journal not available. Please check
MP-initialization.
403 Article pool data not available Please check
MP-initialzation.
5 | Metoda nie zostata wykonana, gdyz sterowanie MP nie jest jeszcze gotowe. Ewentualnie
sterowanie MP jest odtaczone lub znajduje sie w fazie rozruchu pracy.
returnErrorNumber returnErrorMessage returnErrorindex
501 MP not ready. Try it later once again.
502 Cannot receive data from MP
503 Cannot send data to MP

Wewnetrzny btad. Stuzy do wyszukiwania btedéw / analizy podczas programowania.

Dodatkowe parametry btedéw umozliwiajg doktadng lokalizacje problemu. Gdy problem wystapi
dopiero przy okreslonym rekordzie danych, returnErrorindex wskazuje na numer przesytanego

rekordu danych, ktory spowodowat problem.
Pozostate parametry powrotu sg nieprawidiowe.

returnErrorNumber

returnErrorMessage

returnErrorindex

601

Failed to open <file>

602

Unsupported Encoding Exception

603

|O-Exception

604

Cannot start request

605

Failed to write

0-n

Zarzadzanie magazynem MP rozpoznato btad zwigzany z niezgodnymi danymi.

Pozostate parametry powrotu sg nieprawidtowe.

returnErrorNumber

returnErrorMessage

returnErrorindex

Kod bfedu zgodnie z
rozdziatem 8.3 Kody
btedéw.

Kod bfedu zgodnie z rozdziatem 8.3 Kody bteddw.

0-n
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6.5 Przeglad poszczegélnych metod ustugi sieciowej "Com"

Metody w standardzie

Opis

Odniesienie

sendAIIAMDV01

sendAIIAMDV03

sendAIIAMDV02

sendAIIAMDV04

readAMDV01

readAMDV02

readAlIAMDV01

readAIIAMDV03

readAIIAMDV02

readAIIAMDV04

readOrdRecomV01

readOrdRecomV02

readQjournalV01

Przesyta dane podstawowe wszystkich
artykutéw do sterowania MP. (Wiacznie z
danymi zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Starsza wersja.

Przesyta dane podstawowe wszystkich
artykutdéw do sterowania MP. (Wigcznie z
danymi zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Obstuguije zarzadzanie partiami.

Przesyta dane podstawowe wszystkich
artykutdéw do sterowania MP. (Z wylgczeniem
danych zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Starsza wersja.

Przesyta dane podstawowe wszystkich
artykutow do sterowania MP. (Z wylgczeniem
danych zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Obstuguije zarzadzanie partiami.

Odczytuje dane podstawowe zdefiniowanego
artykutu ze sterowania MP. Starsza wersja.

Odczytuje dane podstawowe zdefiniowanego
artykutu ze sterowania MP. Obstuguje
zarzadzanie partiami.

Odczytuje dane podstawowe wszystkich
artykutéw ze sterowania MP. (Wigcznie z
danymi zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Starsza wersja.

Odczytuje dane podstawowe wszystkich
artykutéw ze sterowania MP. (Wiacznie z
danymi zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Obstuguije zarzadzanie partiami.

Odczytuje dane podstawowe wszystkich
artykutéw ze sterowania MP. (Bez danych
zbioru artykutdéw i wolnego miejsca)

Odczytuje dane podstawowe wszystkich
artykutow ze sterowania MP. (Z wylaczeniem
danych zbioru artykutéw i wolnego miejsca)
Obstuguje zarzadzanie partiami.

Odczytuje liste stanéw minimalnych do
uzupetnienia ze sterownika MP. (tylko mozliwe
przy zarzadzaniu magazynem i prowadzeniu
stanow) Starsza wersja

Odczytuje liste stanow minimalnych do
uzupetnienia ze sterownika MP. (tylko mozliwe
przy zarzadzaniu magazynem i prowadzeniu
stanow) Zastepuje readOrdRecomV01.

Odczytuje dziennik ilosci ze sterowania MP.

Patrz rozdziat 6.6.1 na stronie 53.

Patrz rozdziat 6.6.2 na stronie 54.

Patrz rozdziat 6.6.3 na stronie 55.

Patrz rozdziat 6.6.4 na stronie 56.

Patrz rozdziat 6.6.5 na stronie 57.

Patrz rozdziat 6.6.6 na stronie 58.

Patrz rozdziat 6.6.7 na stronie 59.

Patrz rozdziat 6.6.8 na stronie 60.

Patrz rozdziat 6.6.9 na stronie 61.

Patrz rozdziat 6.6.10 na stronie 62.

Patrz rozdziat 6.6.11 na stronie 63.

Patrz rozdziat 6.6.12 na stronie 64.

Patrz rozdziat 6.6.13 na stronie 66.
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sendJobsV01

sendJobsV02

readJobV01

readJobV02

readAllJobsV01
readAllJobsV02
readAllJobsSumV01
deleteJobV01

deleteAllJobsV01

Przesyta jedno lub kilka zadan z pozycjami
zadania do sterowania MP. Starsza wersja.

Przesyta jedno lub kilka zadan z pozycjami
zadania do sterowania MP.
Obstuguje zarzadzanie partiami.

Odczytuje zdefiniowane zadanie z pozycjami
zadania ze sterowania MP. Starsza wersja.

Odczytuje zdefiniowane zadanie z pozycjami
zadania ze sterowania MP. Obstuguje
zarzadzanie partiami.

Odczytuje wszystkie zadania ze sterowania MP.

Starsza wersja.

Odczytuje wszystkie zadania ze sterowania MP.

Obstuguije zarzadzanie partiami.

Odczytuje wszystkie zadania bez pozycji ze
sterowania MP.

Usuwa zdefiniowane zadania ze
sterowania MP.

Usuwa wszystkie zadania ze sterowania MP.

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Patrz rozdziat 6.6.14 na stronie 67.

Patrz rozdziat 6.6.15 na stronie 69.

Patrz rozdziat 6.6.16 na stronie 71.

Patrz rozdziat 6.6.17 na stronie 72.

Patrz rozdziat 6.6.18 na stronie 73.

Patrz rozdziat 6.6.19 na stronie 74.

Patrz rozdziat 6.6.20 na stronie 75.

Patrz rozdziat 6.6.21 na stronie 76.

Patrz rozdziat 6.6.22 na stronie 77.
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Metody dla modutow
dodatkowych

Opis

Odniesienie

sendAPDV01

sendAPDV02

sendAPDV03

readAlIAPDV01

readAlIAPDV02

deleteAPDV01
deleteAllIAPDV01

readOpjournalV01
readOpjournalV02

readOpjournalV03
sendFREV01
readAllIFREV01
sendLNDV01
readAlILNDV01
sendREVV01

readAlIREVV01

Przesyta jedna lub kilka danych bazy artykutow
do sterowania MP. Starsza wersja.

Przesyta jedna lub kilka danych bazy artykutow
do sterowania MP. (rozszerzenie o pole danych
G) Starsza wersja.

Przesyta jedng lub kilka danych bazy artykutow
do sterowania MP. Obstuguje zarzadzanie
partiami.

Odczytuje wszystkie dane zbioru artykutéw ze
sterowania MP. (Z i bez miejsc sktadowania)
Starsza wersja.

Odczytuje wszystkie dane zbioru artykutéw ze
sterowania MP. (Z i bez miejsc sktadowania)
Obstuguje zarzadzanie partiami.

Usuwa zdefiniowany rekord danych zbioru
artykutéw ze sterowania MP.

Usuwa wszystkie rekordy danych zbioru
artykutéw ze sterowania MP.

Odczytuje raport operacji ze sterowania MP.

Odczytuje raport operacji ze sterowania MP.
Obstuguije zarzadzanie partiami.

Odczytuje raport operacji ze sterowania MP.
Obstuguije ilos¢ zadang

Przesyta wszystkie pojedyncze dane wolnego
miejsca do sterowania MP.

Odczytuje wszystkie dane wolnego miejsca ze
sterownika MP

Przesyta wszystkie dane wypozyczen do
sterownika MP

Odczytuje wszystkie dane wypozyczenia ze
sterownika MP

Przesyta wszystkie dane rezerwacji do
sterownika MP

Odczytuje wszystkie dane rezerwacji ze
sterownika MP

Patrz rozdziat 6.7.4 na stronie 84.

Patrz rozdziat 6.7.5 na stronie 85.

Patrz rozdziat 6.7.6 na stronie 86.

Patrz rozdziat 6.7.7 na stronie 87.

Patrz rozdziat 6.7.8 na stronie 88.

Patrz rozdziat 6.7.9 na stronie 89.

Patrz rozdziat 6.7.10 na stronie 90.

Patrz rozdziat 6.7.1 na stronie 78.

Patrz rozdziat 6.7.2 na stronie 80.

Patrz rozdziat 6.7.3 na stronie 82.

Patrz rozdziat 6.7.11 na stronie 91.

Patrz rozdziat 6.7.12 na stronie 92.

Patrz rozdziat 6.7.14 na stronie 94.

Patrz rozdziat 6.7.13 na stronie 93.

Patrz rozdziat 6.7.16 na stronie 96.

Patrz rozdziat 6.7.15 na stronie 95.
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6 Metody w standardzie

Metody i obiekty oznaczone jako "starsza wersja" nie sg obstugiwane ze wzgledéw kompatybilnosci. Nie
powinny by¢ one jednak wykorzystywane w nowych urzadzeniach.

6.6.1 Metoda "sendAIIAMDV01" - Przesytanie danych bazy artykutéw wraz ze zbiorem artykutow i
danymi wolnego miejsca (starsza wersja)

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtdwny ma mozliwo$C przesytania wszystkich danych bazy artykutéw do
sterowania MP. Zarzadzanie artykutami sterowania MP musi tym celu by¢ puste lub sformatowane.
Zaraz, gdy dostepne sg dane podstawowe artykutdéw, nie moga by¢ juz przesytane zadne dalsze
dane podstawowe artykutéw. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw danych (n) zalezy od
sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14N-S: n = 10000.

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutéw" mozna réwniez wezytywaé dane
zbioru artykutéw. Dane zbioru artykutdéw przesytane beda jako podzbi6r danych bazy artykutéw w tym
samym obiekcie AMDTypeV01. W celu rozroznienia nalezy ustawi¢ pole danych "liftNumber" na 0.

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie wolnym miejscem" mogq zosta¢ najpierw takze
wczytane rekordy danych wolnego miejsca. Rekordy danych wolnego miejsca przesytane beda jako
podzbiér danych bazy artykutéw w tym samym obiekcie AMDTypeV01. Dla rozréznienia rekord danych
wolnego miejsca "articleNumber" musi zawiera¢ " " a pole danych "fifo" 0",

W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutéw czas przetwarzania te;
metody moze zmienia¢ sie. Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy
artykutu = 40 miejsc i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutdéw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutdw ok. 8 min.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendAIlIAMDReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendAlIAMDV01

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n dane podstawowe artykutow. AMDTypeV01 1-n tak

Patrz rozdziat 6.8.1 na stronie 97.

Wiadomosé Wiadomo$¢ typu SendAllAMDResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAlIAMDV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.2 Metoda "sendAIIAMDVO03" - Przesytanie danych bazy artykutéw wraz ze zbiorem artykutow i
danymi wolnego miejsca

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujgc w ten sposob
metode sendAlIAMDVO1. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich
danych bazy artykutéw do sterowania MP. Zarzadzanie artykutami sterowania MP musi tym celu by¢
puste lub sformatowane. Zaraz, gdy dostepne sg dane podstawowe artykutéw, nie moga by¢ juz
przesytane zadne dalsze dane podstawowe artykutow. Liczba maksymalnie przesytanych rekordow
danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14N-S: n = 10000.

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutow" mozna réwniez wczytywac dane
zbioru artykutow. Dane zbioru artykutéw przesytane beda jako podzbidr danych bazy artykutow w tym
samym obiekcie AMDTypeV02. W celu rozroznienia nalezy ustawi¢ pole danych "liftNumber" na 0.

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie wolnym miejscem” mogq zosta¢ najpierw takze
wczytane rekordy danych wolnego miejsca. Rekordy danych wolnego miejsca przesytane beda jako
podzbiér danych bazy artykutéw w tym samym obiekcie AMDTypeV02. Dla rozréznienia rekord danych
wolnego miejsca "articleNumber" musi zawiera¢ " " a pole danych "fifo" ,0".

W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmienia¢ si¢. Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy
artykutu = 40 miejsc i pole danych specjalnych H01 = 20 miejsc:

1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutéw ok. 8 min.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendAIIAMDReqV03 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendAIIAMDV03
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n dane podstawowe artykutéw. AMDTypeV02 1-n tak
Patrz rozdziat 6.8.2 na
stronie 98.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendAIIAMDResV03 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetSendAlIAMDV03
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.6.3 Metoda "sendAlIAMDV02" - Przesytanie danych bazy artykutéw (starsza wersja)

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtdwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych bazy artykutéw do
sterowania MP. Zarzadzanie artykutami sterowania MP musi tym celu by¢ puste lub sformatowane.
Zaraz, gdy dostepne sg dane podstawowe artykutdéw, nie moga by¢ juz przesytane zadne dalsze dane
podstawowe artykutow. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania
MP.
W przypadku MP 100D-5: n=100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W przeciwienstwie do sendAIIAMDV01 nie moga by¢ przesytane dane zbioru artykutéw oraz dane
wolnego miejsca. W tym celu dostepne sg nowe metody takie jak sendAPDV03 i sendFREV01.
W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmieniac si¢. Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy
artykutu = 40 miejsc i pole danych specjalnych H01 = 20 miejsc:
1000 artykutdw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutow ok. 8 min.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendAIlIAMDReqV02 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendAlIAMDV02

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n dane podstawowe artykutow. AMDTypeV01 1-n tak

Patrz rozdziat 6.8.1 na
stronie 97.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendAlIAMDResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAlIAMDV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogoiny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.6.4 Metoda "sendAIIAMDV04" - Przesytanie danych podstawowych artykutéow

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode sendAIIAMDV02. Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwos¢ przesytania wszystkich
danych bazy artykutéw do sterowania MP. Zarzadzanie artykutami sterowania MP musi tym celu by¢
puste lub sformatowane. Zaraz, gdy dostepne sg dane podstawowe artykutéw, nie moga by¢ juz
przesytane zadne dalsze dane podstawowe artykutdw. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw
danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.

W przeciwienstwie do sendAIIAMDV02 nie moga by¢ przesytane dane zbioru artykutéw oraz dane
wolnego miejsca. W tym celu dostepne sa nowe metody takie jak sendAPDV03 i sendFREVO01.

W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmienia¢ sie. Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy
artykutu = 40 miejsc i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutéw ok. 8 min.

Wiadomosé Wiadomos¢ typu SendAlIAMDReqV04 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendAlIAMDV04

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n dane podstawowe artykutéw. AMDTypeV02 1-n tak

Patrz rozdziat 6.8.2 na
stronie 98.

Wiadomos¢é Wiadomos¢ typu SendAIIAMDResV04 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAlIAMDV04

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogodlny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.5 Metoda "readAMDV01" - Odczytywanie danych bazy artykutéw dla danego artykutu (starsza

wersja)

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania danych podstawowych zdefinio-
wanego artykutu ze sterowania MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordoéw danych (n)
wynosi 255.
Gdy artykut nie jest dostepny, to takze zaden rekord danych podstawowych artykutu nie jest zgtaszany
zwrotnie. Odpowiedz na metode to returnValue = 0.
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAMDReqV01 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadAMDV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu, ktorych dane String 1-40 tak
podstawowe majg by¢ miejsc
odczytane.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAMDResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAMDV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych bazy artykutéw AMDTypeV01 0-n tak
moze wystepowac [0-n] razy.
Patrz rozdziat 6.8.1 na
stronie 97.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S / MP 100D-5 Server Rotomat
6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

6.6.6

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Metoda "readAMDV02" - Odczytywanie danych podstawowych artykutu

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode readAMDVO01. Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania danych
podstawowych zdefiniowanego artykutu ze sterowania MP. Liczba maksymalnie odczytywanych
rekordéw danych (n) wynosi 255.

Gdy artykut nie jest dostepny, to takze zaden rekord danych podstawowych artykutu nie jest zgtaszany
zwrotnie. Odpowiedz na metode to returnValue = 0.
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAMDReqV02 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadAMDV02

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu, ktérych dane String 1-40 tak

podstawowe majg by¢ miejsc
odczytane.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAMDResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetAMDV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych bazy artykutéw AMDTypeV02 0-n tak

moze wystepowac [0-n] razy.

Patrz rozdziat 6.8.2 na

stronie 98.
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogo6Iny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogo6Iny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.7 Metoda "readAlIAMDV01" - Odczytywanie wszystkich danych bazy artykutéw (starsza wersja)

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

T-SERVER-5.pl.odt

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych podstawowych
artykutéw, ktore sq zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych
(n) zalezy od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutdw" dane zbioru artykutdw odczyty-
wane sg w tym samym typie obiektu (AMDTypeV01). Patrz réwniez rozdziat 7.5.2 na stronie 127.
W celu rozréznienia pole danych "liftNumber" ustawione jest na 0.
W przypadku modutu dodatkowego zarzadzania wolnym miejscem dane wolnego miejsca odczytywane
sq w tym samym typie obiektu (AMDTypeV01). Patrz rowniez rozdziat 7.5.5 na stronie 139. W celu
odrdznienia od danych bazy artykutéw pole danych "articleNumber" ustawione jest na " " a pole danych
"fifo" na ,0".
W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmieniac sie.
Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych HO1 = 20 migjsc:
1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutow ok. 18 min.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAMDReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllIAMDResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAlIAMDV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych podstawowych AMDTypeV01 0-n tak
artykutu moze wystepowacé [0-n]
razy. Patrz rozdziat 6.8.1 na
stronie 97.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.8 Metoda "readAIIAMDV03" - Odczytywanie wszystkich danych podstawowych artykutow

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode readAlIAMDV01. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich
danych podstawowych artykutdw, ktore sg zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczyty-
wanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutow" dane zbioru artykutow odczyty-
wane sg w tym samym typie obiektu (AMDTypeV02). Patrz rowniez rozdziat 7.5.2 na stronie 127.
W celu rozroznienia pole danych "liffNumber" ustawione jest na 0.

W przypadku modutu dodatkowego zarzadzania wolnym (AMDTypeV02). Patrz réwniez rozdziat 7.5.5
na stronie 139. W celu odréznienia od danych bazy artykutéw pole danych "articleNumber" ustawione
jestna" " a pole danych "fifo" na,0".

W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmieniac sie.

Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych HO1 = 20 migjsc:

1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutow ok. 18 min.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAMDReqV03 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAMDResV03 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetAIIAMDV03

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych podstawowych AMDTypeV02 0-n tak

artykutu moze wystepowacé [0-n]
razy. Patrz rozdziat 6.8.2 na

stronie 98.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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Opis techniczny
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Multi-Space
Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.9 Metoda "readAllAMDV02" - Odczytywanie wszystkich danych bazy artykutéw (starsza wersja)
Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych podstawowych

artykutéw, ktore sq zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych
(n) zalezy od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W przypadku modutéw dodatkowych "Zarzadzanie zbiorem artykutow" za pomocg tego polecenia nie
beda odczytywane dane zbioru artykutdéw. Patrz rowniez metoda "readAlIAPDV02".
W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie wolnym miejscem" za pomocg tego polecenia nie
beda odczytywane dane wolnego miejsca. Patrz réwniez metoda "readAlIFREV01".
W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekordéw danych podstawowych artykutdw czas przetwarzania te;
metody moze zmieniac sie.
Wartosci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych HO1 = 20 miejsc:
1000 artykutow ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutow ok. 18 min.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAMDReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAllAMDResV02 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAIIAMDV02
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych podstawowych AMDTypeV01 0-n tak
artykutu moze wystepowaé [0-n]
razy. Patrz rozdziat 6.8.1 na
stronie 97.
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogo6Iny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.10 Metoda "readAIIAMDV04" - Odczytywanie wszystkich danych podstawowych artykutow

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode readAlIAMDV02. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich
danych podstawowych artykutéw, ktore sg zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie
odczytywanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.

W przypadku modutéw dodatkowych "Zarzadzanie zbiorem artykutow" za pomoca tego polecenia nie
bedg odczytywane dane zbioru artykutow. Patrz rdwniez metoda "readAIIAPDV02".

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie wolnym miejscem" za pomocg tego polecenia nie
bedg odczytywane dane wolnego miejsca. Patrz réwniez metoda "readAlIFREV01".

W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych podstawowych artykutéw czas przetwarzania te;
metody moze zmienia¢ sie.

Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych HO1 = 20 migjsc:

1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutdw ok. 40 sek., 100 000 artykutéw ok. 18 min.

Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAllAMDReqV04 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAMDResV04 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetAIIAMDV04

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych podstawowych AMDTypeV02 0-n tak

artykutu moze wystepowac [0-n]
razy. Patrz rozdziat 6.8.2 na

stronie 98.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogo6Iny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x migjsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.11 Metoda "readOrdRecomV01" - Odczytywanie listy stanéw do uzupetnienia (starsza wersja)

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ w przypadku regatdéw z prowadzeniem
stanéw odczytania listy stanéw min. do uzupetnienia ze sterowania MP.

Lista stanéw min. do uzupetnienia zawiera informacja o artykutach, ktorych catkowity stan
obnizyt sie ponizej stanu minimalnego. Dany artykut bedzie obecny na liScie stanéw min.
do uzupetnienia, jak diugo jego stan bedzie mniejszy niz jego stan minimalny. Jesli jakis
artykut odczytywany jest po raz pierwszy, to jego status wynosi '0". Przy kazdym kolejnym
procesie odczytu jego status wynosi '1'. W ten sposéb zapobiega sie ponownemu zamoé-
wieniu juz odczytanego i zaméwionego artykutu.

Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n=100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.

W zaleznosci od liczby i wielkoSci rekordéw danych stanéw min. do uzupetnienia czas
przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.

Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc
i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutow ok. 10 sek., 10 000 artykutéw ok. 1:30 min.
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadOrdRecomReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOrdRecomResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetReadOrdRecomV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
orderRecommend | Pozycja stanéw min. do OrdRecomPosTypeV01 0-n nie
ationPositions[0- | uzupetnienia moze wyste-
n] powa¢ 1-n razy. Patrz

rozdziat 6.8.3 na stronie 100.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgodIny numer btedu Int 0-500 nie
errorMessage OgoIny komunikat o btedzie String 0-x migjsc nie
errorindex Ogolny indeks bedu Int 0-100000 nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.12 Metoda "readOrdRecomV02" - Odczytywanie listy stanéw minimalnych do uzupetnienia

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtdwny ma mozliwo$¢ w przypadku regatéw z prowadzeniem
stanéw odczytania listy stanéw min. do uzupetnienia ze sterowania MP. Ta metoda
rozszerza metode readOrdRecomV01.

Lista stanow min. do uzupetnienia zawiera informacja o artykutach, ktérych catkowity stan
obnizyt sie ponizej stanu minimalnego. Dany artykut bedzie obecny na liscie stanéw min.
do uzupetnienia, jak dtugo jego stan bedzie mniejszy niz jego stan minimalny. Poprzez
parametr przekazania "modus" mozna zdefiniowaé, czy odczytane rekordy danych standw
min. do uzupetnienia majg by¢ po wczytaniu oznaczone jako zamoéwione, czy nie. Jesli
rekord zaznaczony jako zamdéwiony zostaje wczytany ponownie, to jego status wynosi '1'
zamiast '0". W ten sposdb zapobiega sie ponownemu zaméwieniu juz odczytanego i zamo-
wionego artykutu.

Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.

W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekordéw danych stanéw min. do uzupetnienia czas
przetwarzania tej metody moze zmieniac sie.

Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc
i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutow ok. 10 sek., 10 000 artykutéw ok. 1:30 min.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOrdRecomReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadOrdRecomV02

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
modus '0": odczyt rekorddw standw min. Int 0-1 tak

do uzupetnienia. Rekordy
zostang nastepnie oznaczone
jako niezamdwione. (status
pozostaje '0')

1" odczyt rekorddw standw min.
do uzupetnienia. Rekordy
zostang nastepnie oznaczone
jako zamowione (status zmienia
sie na'1", funkcja jak
readOrdRecomV01)
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOrdRecomResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetReadOrdRecomV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
orderRecommend | Pozycja stanéw min. do OrdRecomPosTypeV01 0-n nie
ationPositions[0- | uzupetnienia moze wyste-
n] powa¢ 1-n razy. Patrz

rozdziat 6.8.3 na stronie 100.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-500 nie
errorMessage Ogodlny komunikat o btedzie String 0-x migjsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-100000 nie
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.13 Metoda "readQjournalV01" - Odczytywanie dziennika ilosSci

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywaé zsumowane dojscia i odejscia artykutu.
W ten sposdb mozna okresli¢ czesto$¢ przetadunku artykutow. Warunkiem dla tej metody jest sforma-
towany dziennik ilo$ci w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych (n)
zalezy od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
Dziennik ilosci po odczytaniu zostanie automatycznie skasowany.
W zaleznosci od liczby i rekordéw danych dziennika iloSci czas przetwarzania tej metody moze
zmieniac sie.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadQjournalReqV01 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry brak

przekazywania

Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadQjournalResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetReadQjournalVo01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
gjournalPositions | Rekord danych dziennika ilosci | QjournalPosTypeV01 0-n tak
[0-n] moze wystepowacé [0-n] razy.

Patrz rozdziat 6.8.4 na
stronie 101.
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.14 Metoda "sendJobsV01" - Przesytanie zadan (starsza wersja)

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania jednego lub kilku zadan wspdlnie do
sterowania MP.

Zleceniu moze zosta¢ nadany priorytet, aby nada¢ preferencje zleceniu w funkciji "Krotki wybor
przetwarzania zlecenia" lub przystawi¢ je z tylu. W przypadku tego samego priorytetu decyduje data

i godzina przesylania o kolejnosci realizacii.

Zadanie z priorytetem ,0° nie zastanie skasowane w przeciwienstwie do innych zadan po przetworzeniu
albo po odczytaniu, lecz pozostanie w pamieci zadan.

Zadania mozna uzupetnia¢, przesytajac numer zadania i dodatkowe pozycje zadania.
Warunki:

Zadanie nie moze by¢ w trakcie realizacji.

Opcja "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem" musi by¢ uaktywniona.

W przypadku MP 14-S, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarzadzania magazynem" — "Konfiguracja
systemu" — "Ustawianie funkcji dodatkowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

W przypadku MP 100D-5, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarzadzania magazynem" — "Konfiguracja
systemu" — "Ustawianie funkcji dodatkowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

Maksymalna liczba zadan w przypadku pustej pamieci zadan (n).

W przypadku MP 100D-5: n= 4000. W przypadku MP-14-S: n = 1000.

W zaleznoéci od liczby i wielkoSci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmieniac sie.
1 zadanie z 1000 pozycjami ok. 5 sek.

Wiadomosé Wiadomos¢ typu SendJobsReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendJobsV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job[1-n] Zadania mogg wystepowac 1-n JobTypeV01 1-n tak
razy. Patrz rozdziat 6.8.5 na
stronie 102.
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Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomo$¢ typu SendJobsResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendJobsV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.15 Metoda "sendJobsV02" - Przesytanie zadan

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode sendJobsV01. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania jednego lub
kilku zadan wspdlnie do sterowania MP.

Zleceniu moze zosta¢ nadany priorytet, aby nadaé preferencje zleceniu w funkcji "Krotki wybér
przetwarzania zlecenia" lub przystawic¢ je z tytu. W przypadku tego samego priorytetu decyduje data i
godzina przesytania o kolejno&ci realizacji.

Zadanie z priorytetem ,0° nie zastanie skasowane w przeciwienstwie do innych zadan po przetworzeniu
albo po odczytaniu, lecz pozostanie w pamieci zadan.

Zadania mozna uzupetnia¢, przesytajac numer zadania i dodatkowe pozycje zadania.
Warunki:

Zadanie nie moze by¢ w trakcie realizacji.

Opcja "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem" musi by¢ uaktywniona.

W przypadku MP 14-S, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarzadzania magazynem" — "Konfiguracja
systemu" — "Ustawianie funkcji dodatkowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

W przypadku MP 100D-5, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift
i Multi-Space” lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarzadzania magazynem" — "Konfiguracja
systemu" — "Ustawianie funkcji dodatkowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

Maksymalna liczba zadan w przypadku pustej pamigci zadan (n).

W przypadku MP 100D-5: n= 4000. W przypadku MP-14-S: n = 1000.

W zaleznosci od liczby i wielkosci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.
1 zadanie z 1000 pozycjami ok. 5 sek.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendJobsReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendJobsV02
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job[1-n] Zadania moga wystepowac 1-n | JobPositionTypeV02 1-n tak
razy. Patrz rozdziat 6.8.8 na
stronie 105.
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 69 (223)
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift

Multi-Space

Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomo$¢ typu SendJobsResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendJobsV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.16 Metoda "readJobV01" - Odczytywanie zadania (starsza wersja)

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania zdefiniowanego zadania ze
sterowania MP.
(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
W zaleznosci od liczby i wielkosci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.
1 zadanie z 1000 pozycjami ok. 5 sek.

Wiadomos¢é Wiadomos¢ typu ReadJobReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadJobV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
jobNumber Numer zadania, zadania, ktore String 1-40 tak
ma by¢ odczytane. miejsc
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadJobResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadJobV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job Zadanie. Patrz rozdziat 6.8.5 na JobTypeV01 0-1 nie
stronie 102.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 71 (223)

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG T-SERVER-5.pl.odt



Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.17 Metoda "readJobV02" - Odczytywanie zadania

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode readJobV01. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwos¢ odczytywania zdefiniowanego
zadania ze sterowania MP.

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
W zaleznosci od liczby i wielkosci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.
1 zadanie z 1000 pozycjami ok. 5 sek.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadJobReqV02 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadJobV02

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
jobNumber Numer zadania, zadania, ktore String 1-40 tak

ma by¢ odczytane. miejsc

Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadJobResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetReadJobV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job Zadanie. Patrz rozdziat 6.8.6 na JobTypeV02 0-1 nie

stronie 103.
returnValue Ogoblna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie

12.05.2023
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.18 Metoda "readAllJobsV01" - Odczytywanie wszystkich zadan (starsza wersja)

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtdwny ma mozliwo$¢ odczytywania wszystkich lub wszystkich
zrealizowanych zadan ze sterowania MP.

Po odczytaniu zrealizowanych zadan sg one automatycznie kasowane.

Zrealizowane zadania moga by¢ odczytane tylko wtedy, gdy zostato to podane w inicjalizacji funkcji
dodatkowych.

0-n oznacza dla MP14-S: 1-1000, dla MP100D-5: 1-4000.

W zaleznosci od liczby i wielkosci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.

Wiadomos¢é Wiadomos¢ typu ReadAllJobsReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadAllJobsV01

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
mode Tryb = 0: wszystkie zadania Int 0-1 tak

(nowe + czeSciowo przetworzone
+ zrealizowane)

Tryb = 1: zrealizowane zadania

Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAllJobsResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadAllJobsV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job[] Zadania moga wystepowac 0-n JobTypeVo01 0-n nie
razy. Patrz rozdziat 6.8.5 na
stronie 102.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogoiny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogoliny indeks btedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.19 Metoda "readAllJobsV02" - Odczytywanie wszystkich zadan

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode readAllJobsV01. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania wszystkich
lub wszystkich zrealizowanych zadan ze sterowania MP.

Po odczytaniu zrealizowanych zadan sg one automatycznie kasowane.

Zrealizowane zadania moga by¢ odczytane tylko wtedy, gdy zostato to podane w inicjalizacji funkcii
dodatkowych.

0-n oznacza dla MP14-S: 1-1000, dla MP100D-5: 1-4000.

W zaleznosci od liczby i wielkosci pozycji zadan czas przetwarzania tej metody moze zmienia¢ sie.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllJobsReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParReadAllJobsV02

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
mode Tryb = 0: wszystkie zadania Int 0-1 tak

(nowe + cze$ciowo przetworzone
+ zrealizowane)

Tryb = 1: zrealizowane zadania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllJobsResV02 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadAllJobsV02
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job[] Zadania moga wystepowac 0-n JobTypeV02 0-n nie
razy. Patrz rozdziat 6.8.6 na
stronie 103.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.20 Metoda "readAllJobsSumV01" - Odczytywanie przegladu zadan

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytania przegladu wszystkich zadar lub
wszystkich zrealizowanych zadan bez ich pozycji zadan ze sterowania MP.
Przeglad zrealizowanych zadan moze zosta¢ odczytany tylko wtedy, gdy zostato to podane
w inicjalizacji funkcji dodatkowych.
0-n oznacza dla MP14-S: 1-1000, dla MP100D-5: 1-4000.
W zaleznosci od liczby zadan czas przetwarzania tej metody moze zmieniac sie.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllJobsSumReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry Obiekt typu ParReadAllJobsSumV01

przekazywania

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

T-SERVER-5.pl.odt

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
mode Tryb = 0: wszystkie zadania Int 0-1 tak
(nowe + cze$ciowo przetworzone
+ zrealizowane)
Tryb = 1: zrealizowane zadania
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllJobsSumResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadAllJobsSumV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
job[] Zadania. Mogg wystepowac 0-n | JobSummaryTypeV 0-n nie
razy. Patrz rozdziat 6.8.9 na 01
stronie 106.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.21 Metoda "deleteJobV01" - Kasowanie zadania

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ skasowania zdefiniowanego zadania ze
sterowania MP.

Gdy dane zadanie zostanie skasowane przy uzyciu tej metody, ktére nie wystepuje w tym czasie juz
w zarzadzaniu magazynem, to nie jest zwracany komunikat o btedzie, lecz zadanie jako skasowane.

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteJobReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParDeleteJobV01

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
jobNumber Numer zadania, zadania, ktore String 1-40 tak

ma by¢ skasowane. miejsc

Wiadomosé Wiadomos¢ typu DeleteJobResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetDeleteJobV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x migjsc nie
errorindex OgolIny indeks btedu Int 0-x nie

76 (223) 12.05.2023 Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie

T-SERVER-5.pl.odt prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.6.22 Metoda "deleteAllJobsV01" - Kasowanie wszystkich zadan

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ skasowania wszystkich zadan ze sterowania MP.
Uwaga:

« Oprécz zrealizowanych i nowych zadar kasowane sg takze zadania, ktére znajdujg sie
w przetwarzaniu.

« Zadania sg potem bezpowrotnie skasowane.

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomosé Wiadomos¢ typu DeleteAllJobsReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteAllJobsResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetDeleteAllJobsV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogoblna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogo6Iny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7 Metody dla modutéw dodatkowych

Po sformatowaniu modutéw dodatkowych w MP 100D-5 lub MP 14-S nalezy wytaczy¢/wiaczy¢
sterowanie MP, aby ustuga sieciowa rozpoznata moduty dodatkowe.

Dla modutu dodatkowego zarzadzania partiami uzupetniono metody w rozdziatach "Metody w
standardzie" oraz "Metody dla modutéw dodatkowych".

6.7.1 Metoda "readOpjournalV01" - Odczytywanie raportu operacji (starsza wersja)

@ Warunkiem jest modut dodatkowy "Prowadzenie raportu operacji".
> Patrz "Opis dodatkowy prowadzenia raportu operacji sterowania mikroprocesorowego

MP 14-S / H [MP 14-S] / H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania raportu operaciji ze sterowania
MP. W przypadku otwarcia tej metody jest mozliwe zdecydowanie, czy raport operacji ma zosta¢
nastepnie skasowany, czy zachowany.

Raport operacji zawiera informacje 0 poszczeg6inych operacjach magazynowych.

Odczytywane moga by¢ nastepujace informacije:

+ Proces (umieszczenie w regale lub pobranie z regatu/ kasowanie miejsca sktadowania /
zakfadanie miejsca sktadowania).

llo§¢ umieszczona w regale lub pobrana z regatu.

Informacje na temat zadania, na podstawie ktérego wykonano ruch regatu (opcjonalnie).
Data i godzina przeprowadzenia operacji (opcjonalnie).

Stanowisko kosztow, ktdre zostanie zaksiegowane (opcjonalnie).

Pole uzytkownika, ktére musi zosta¢ wprowadzone przy realizacji (opcjonalnie).

Obstugujacy, ktéry przeprowadzit operacje (tylko z modutem dodatkowym "Zarzgdzanie kodami
dostepu").

Miejsce sktadowania przemieszczanego w tej operacji artykutu (opcjonalnie)

+ Rdznica inwentaryzacji (o tresci '+'/-' lub 'I''o" w poprzednim polu danych) i ilo$¢ roznic
inwentaryzacii. (tylko z modutem dodatkowym "Funkcja inwentaryzacii).

o Zawartos¢ pdl specjalnych Uxx w przypadku przetwarzania zadania, o ile zostaty one
przestane. (tylko w przypadku aktywacji wewnatrz raportu operacj)

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)

1-n oznacza dla MP14-S: 1-25000, dla MP100D-5: 1-100000.

Wartosci w [ ] to wewnetrzne wyznaczniki pél danych. Dla tresci patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.
w ;algiposci od liczby i wielkosci pozyciji raportu operacji czas przetwarzania tej metody moze
zmieniac sie.

1000 wpisdw w raporcie operacji ok. 5 sek.

® ¢ 6 6 0o o

*
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry Obiekt typu ParReadOpjournalV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
modus '0": Czyta raport operacji bez Int 0-1 tak
pdzniejszego kasowania.
"1". Czyta dziennik operacji z
pdzniejszym kasowaniem.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadOpjournalV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
opjournalPosition[ | Pozycja dziennika operacji moze | OpjournalPos 1-n nie
0-n] wystepowac 1-n razy. Patrz TypeV01
rozdziat 6.8.10 na stronie 107.
returnValue Ogolne wartosci powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogodlny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogodlny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bedu Int 0-x nie
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 79 (223)
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.2 Metoda "readOpjournalV02" - Odczytywanie raportu operacji (starsza wersja)

@ Warunkiem jest modut dodatkowy "Prowadzenie raportu operacji".
> Patrz "Opis dodatkowy prowadzenia raportu operacji sterowania mikroprocesorowego

MP 14-S / H [MP 14-S] / HIMP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposéb
metode readOpjournalV01. Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ odczytywania
raportu operaciji ze sterowania MP. W przypadku otwarcia tej metody jest mozliwe zdecydowanie,
czy raport operacji ma zosta¢ nastepnie skasowany, czy zachowany.

Raport operacji zawiera informacje o poszczegélnych operacjach magazynowych.
Odczytywane moga by¢ nastepujace informacje:
+ Numer partii w przypadku aktywnego zarzadzania partiami.

+ Proces (umieszczenie w regale lub pobranie z regatu/ kasowanie miejsca sktadowania /
zaktadanie miejsca sktadowania).

llo$¢ umieszczona w regale lub pobrana z regatu.

Informacje na temat zadania, na podstawie ktérego wykonano ruch regatu (opcjonalnie).
Data i godzina przeprowadzenia operacji (opcjonalnie).

Stanowisko kosztéw, ktére zostanie zaksiegowane (opcjonalnie).

Pole uzytkownika, ktére musi zosta¢ wprowadzone przy realizacji (opcjonalnie).

Obstugujacy, ktory przeprowadzit operacje (tylko z modutem dodatkowym "Zarzadzanie kodami
dostepu").

+ Miejsce sktadowania przemieszczanego w tej operacii artykutu (opcjonalnie)
+ Roznica inwentaryzaciji (o tresci '+/-' lub 'i'/'0" w poprzednim polu danych) i ilo$¢ réznic
inwentaryzacii. (tylko z modutem dodatkowym "Funkcja inwentaryzacii).

« Zawartos¢ pdl specjalnych Uxx w przypadku przetwarzania zadania, o ile zostaty one
przestane. (tylko w przypadku aktywacji wewnatrz raportu operacj)

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)

1-n oznacza dla MP14-S: 1-25000, dla MP100D-5: 1-100000.

Wartosci w [ ] to wewnetrzne wyznaczniki pél danych. Dla tresci patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.
W ;algeipoéci od liczby i wielkosci pozyciji raportu operaciji czas przetwarzania tej metody moze
zmienia¢ sie.

1000 wpisdw w raporcie operacji ok. 5 sek.

*® ¢ 6 6 0o o
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry Obiekt typu ParReadOpjournalV02
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
modus '0": Czyta raport operacji bez Int 0-1 tak
pdzniejszego kasowania.
"1". Czyta dziennik operacji z
pdzniejszym kasowaniem.
'2". Czyta tylko najnowsze
pozycje, ktére nie zostaly jeszcze
odczytane z raportu operacii.
Raport operacji nie zostanie
skasowany.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalResV02 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadOpjournalV02
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
opjournalPosition[ | Pozycja dziennika operacji moze | OpjournalPos 1-n nie
0-n] wystepowac 1-n razy. Patrz TypeV02
rozdziat 6.8.11 na stronie 108.
returnValue Ogolne wartosci powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogoiny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 81 (223)
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.3 Metoda "readOpjournalV03" - Odczytywanie raportu operacji

@ Warunkiem jest modut dodatkowy "Prowadzenie raportu operacji".
> Patrz "Opis dodatkowy prowadzenia raportu operacji sterowania mikroprocesorowego

MP 14-S / H [MP 14-S] / HIMP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo ilo$¢ zadang, zastepujac w ten sposob metode
readOpjournalV01 i readOpjournalV02. Dzigki tej metodzie komputer gtowny ma mozliwo$¢
odczytywania raportu operaciji ze sterowania MP. W przypadku otwarcia tej metody jest mozliwe
zdecydowanie, czy raport operacji ma zosta¢ nastepnie skasowany, czy zachowany.

Raport operacji zawiera informacje o poszczegélnych operacjach magazynowych.
Odczytywane moga by¢ nastepujace informacje:
+ Numer partii w przypadku aktywnego zarzadzania partiami.

+ Proces (umieszczenie w regale lub pobranie z regatu/ kasowanie miejsca sktadowania /
zaktadanie miejsca sktadowania).

o llo$¢ umieszczona w regale lub pobrana z regatu.

llo$¢ zadana przy przetwarzaniu zaméwienia, dla bezpo$redniego umieszczenia w regale/
pobrania z regatu jest lloscig zadang réwng ilosci umieszczonej w regale/pobranej z regatu.
(Nalezy wykona¢ standardowe formatowanie).

Informacje na temat zadania, na podstawie ktérego wykonano ruch regatu (opcjonalinie).
Data i godzina przeprowadzenia operacji (opcjonalnie).

Stanowisko kosztéw, ktdre zostanie zaksiggowane (opcjonalnie).

Pole uzytkownika, ktére musi zosta¢ wprowadzone przy realizacji (opcjonalnie).

Obstugujacy, ktory przeprowadzit operacje (tylko z modutem dodatkowym "Zarzadzanie kodami
dostepu”).

+ Miejsce sktadowania przemieszczanego w tej operacji artykutu (opcjonalnie)
+ Rdznica inwentaryzaciji (o tresci +'/-' lub 'i''o" w poprzednim polu danych) i ilo$¢ réznic
inwentaryzacii. (tylko z modutem dodatkowym "Funkcja inwentaryzacji).

+ Zawarto$¢ pol specjalnych Uxx w przypadku przetwarzania zadania, o ile zostaty one
przestane. (tylko w przypadku aktywacji wewnatrz raportu operacj)

(1-40 oznacza liczbg pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)

1-n oznacza dla MP14-S: 1-25000, dla MP100D-5: 1-100000.

Wartosci w [ ] to wewnetrzne wyznaczniki pél danych. Dla tresci patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.
W ;algipoéci od liczby i wielkosci pozyciji raportu operaciji czas przetwarzania tej metody moze
zmienia¢ sie.

1000 wpiséw w raporcie operacji ok. 5 sek.

*
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalReqV03 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry Obiekt typu ParReadOpjournalV03
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
modus '0": Czyta raport operacji bez Int 0-1 tak
pdzniejszego kasowania.
"1". Czyta dziennik operacji
z pdzniejszym kasowaniem.
'2". Czyta tylko najnowsze
pozycje, ktére nie zostaly jeszcze
odczytane z raportu operacii.
Raport operacji nie zostanie
skasowany.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadOpjournalResV03 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadOpjournalV03
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
opjournalPosition[ | Pozycja dziennika operacji moze | OpjournalPos 1-n nie
0-n] wystepowac 1-n razy. Patrz TypeV02
rozdziat 6.8.11 na stronie 108.
returnValue Ogolne wartosci powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogoiny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

T-SERVER-5.pl.odt



Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.7.4 Metoda "sendAPDV01" - Przesytanie danych zbioru artykutéw (starsza wersja)

Opis

Wiadomosé
przekazywania

Parametry
przekazywania

Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania danych bazy artykutéw do sterowania
MP. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych zbioru artykutéw czas przetwarzania tej metody

moze zmieniac sie. Wartoci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu =
40 miejsc i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutéw ok. 13 sek., 10 000 artykutéw ok. 2 min., 100 000 artykutéw ok. 20 min.

Wiadomos¢ typu SendAPDReqV01 Zawiera parametry przekazywania

Obiekt typu ParSendAPDV01

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n rekordy danych bazy APDTypeV01 1-n tak

artykutéw. Patrz rozdziat 6.8.13
na stronie 110.

Wiadomos¢ Wiadomo$¢ typu SendAPDResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAPDV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.7.5 Metoda "sendAPDV02" - Przesytanie danych zbioru artykutéw (starsza wersja)

Opis

Wiadomos¢
przekazywania

Parametry
przekazywania

Ta metoda obstuguje dodatkowo pole danych [G], zastepujac w ten sposdb metode sendAPDVO1.

Dzieki tej metodzie komputer gtdwny ma mozliwo$¢ przesytania danych bazy artykutéw do sterowania
MP. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekordéw danych zbioru artykutéw czas przetwarzania tej metody

moze zmieniac sie. Wartoci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu =
40 miejsc i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutdw ok. 13 sek., 10 000 artykutdéw ok. 2 min., 100 000 artykutéw ok. 20 min.

Wiadomos¢ typu SendAPDReqV02 Zawiera parametry przekazywania

Obiekt typu ParSendAPDV02

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n rekordy danych bazy APDTypeV02 1-n tak

artykutéw. Patrz rozdziat 6.8.14
na stronie 111.

Wiadomos¢ Wiadomo$¢ typu SendAPDResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAPDV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.7.6 Metoda "sendAPDV03" - Przesytanie danych bazy artykutow

Opis

Wiadomosé
przekazywania

Parametry
przekazywania

Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob
metode sendAPDV02.

Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania danych bazy artykutéw do sterowania
MP. Liczba maksymalnie przesytanych rekordéw danych (n) zalezy od sterowania MP.

W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych zbioru artykutéw czas przetwarzania tej metody

moze zmienia¢ sie. Wartoci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu =
40 miejsc i pole danych specjalnych HO1 = 20 miejsc:

1000 artykutéw ok. 13 sek., 10 000 artykutéw ok. 2 min., 100 000 artykutéw ok. 20 min.

Wiadomos¢ typu SendAPDReqV03 Zawiera parametry przekazywania

Obiekt typu ParSendAPDV03

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[1-n] 1-n rekordy danych bazy APDTypeV03 1-n tak

artykutéw. Patrz rozdziat 6.8.15
na stronie 112.

Wiadomosé Wiadomos¢ typu SendAPDResV02 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendAPDV02

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift

Multi-Space

Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.7 Metoda "readAllAPDV01" - Odczytywanie wszystkich danych zbioru artykutéw (starsza wersja)
Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych zbioru artykutow,

ktore sg zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych (n) zalezy
od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W zaleznosci od liczby i wielkosci rekordéw danych zbioru artykutéw czas przetwarzania tej metody
moze zmieniac sie.
Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych H01 = 20 miejsc:
1000 artykutéw ok. 5 sek., 10 000 artykutdw ok. 40 sek., 100 000 artykutéw ok. 18 min.
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAllAPDReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAPDResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAllAPDV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych zbioru artykutow APDTypeV02 0-n tak
moze wystepowac [0-n] razy.
Patrz rozdziat 6.8.14 na
stronie 111.
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.8 Metoda "readAllAPDV02" - Odczyt wszystkich danych zbioru artykutu
Opis Ta metoda obstuguje dodatkowo modut dodatkowy zarzadzania partiami, zastepujac w ten sposob

metode readAlIAPDV01.
Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych zbioru artykutéw,
ktore sg zapisane w sterowaniu MP. Liczba maksymalnie odczytywanych rekordéw danych (n) zalezy
od sterowania MP.
W przypadku MP 100D-5: n= 100000. W przypadku MP-14-S: n = 10000.
W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekorddéw danych zbioru artykutéw czas przetwarzania tej metody
moze zmieniac sie.
Warto$ci wytyczne w przypadku numeru artykutu = 20 miejsc, nazwy artykutu = 40 miejsc i pole danych
specjalnych H01 = 20 miejsc:
1000 artykutow ok. 5 sek., 10 000 artykutéw ok. 40 sek., 100 000 artykutow ok. 18 min.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllAPDReqV02 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAllAPDResV02 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAllAPDV02
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articles[0-n] Rekord danych zbioru artykutow APDTypeV03 0-n tak
moze wystepowac [0-n] razy.
Patrz rozdziat 6.8.15 na
stronie 112.
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift

Multi-Space

Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.9 Metoda "deleteAPDV01" - Kasowanie rekordu danych zbioru artykutow

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ skasowania rekordu danych zbioru artykutow ze
sterowania MP.
(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteAPDReqV01 Zawiera parametry przekazywania

przekazywania

Parametry Obiekt typu ParamDeleteAPDV01

przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu. String 1-40 tak

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteAPDResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetDeleteAPDV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogo6Iny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogo6Iny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.10 Metoda "deleteAIIAPDV01" - Usuwanie wszystkich danych zbioru artykutow

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ skasowania wszystkich rekordéw danych zbioru
artykutéw ze sterowania MP.

(1-40 oznacza liczbe pozycji 1 - maks. sformatowana liczba pozycji w sterowaniu MP)
Metoda nie jest blokujaca.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteAlIAPDReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu DeleteAlIAPDResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetDeleteAlIAPDV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x migjsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.11 Metoda "sendFREV01" - Przesytanie danych wolnego miejsca

Opis W potaczeniu z modutem dodatkowym zarzadzania wolnym miejscem komputer gtowny ma mozliwos¢
przesytania danych wolnego miejsca do sterowania MP za pomocg tej metody. Moga byé przesytane
tylko dane wolnego miejsca dla niezajetych miejsc sktadowania.

Przed przestaniem bazy danych artykutéw nalezy przesta¢ dane wolnego miejsca.

W zaleznosci od liczby i wielko$ci rekordéw danych wolnego miejsca czas przetwarzania tej metody
moze zmienia¢ sie.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendFREReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendFREV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
freetypes[1-n] 1-n danych wolnego miejsca. FRETypeV01 1-n tak
Patrz rozdziat 6.8.16 na
stronie 113.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendFREResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetSendFREV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogodlny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks biedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.12 Metoda "readAlIFREV01" - Odczyt wszystkich danych wolnego miejsca

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych wolnego miejsca,
ktére sg zapisane w sterowaniu MP.

W zaleznosci od liczby rekordéw danych wolnego miejsca czas przetwarzania tej metody moze

zmieniac sie.
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAlIFREReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAllIFREResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetAllIFREV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
freetypes[0-n] Rekord danych wolnego miejsca FRETypeV01 0-n tak
moze wystepowac [0-n] razy.
Patrz rozdziat 6.8.16 na
stronie 113.
returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.13 Metoda "readAIILNDV01" - Odczyt wszystkich danych wypozyczen

Opis Dzigki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych wypozyczen, ktdre
sq zapisane w sterowniku MP.

W zaleznosci od liczby rekordéw danych wypozyczen, czas przetwarzania tej metody moze si¢

zmieniat.
Wiadomosé Wiadomos¢ typu ReadAlILNDReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania
Parametry brak
przekazywania
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAlILNDResV01 Zawiera parametry powrotu
powrotu
Parametry Obiekt typu RetReadAlILNDV01
powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
lendings[0-n] Rekord danych wypozyczen LNDTypeV01 0-n tak
moze wystepowac [0-n] razy.
Patrz rozdziat 6.8.17 na
stronie 114
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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6.7.14 Metoda "sendAPDV01" - Przesytanie danych wypozyczen

Opis

Wiadomosé
przekazywania

Parametry
przekazywania

Wiadomos$¢é
powrotu

Parametry
powrotu

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

W potaczeniu z modutem dodatkowym zarzadzania wypozyczeniami, komputer gtéwny ma mozliwosé
przesytania danych wypozyczen do sterownika MP za pomoca tej metody. Dane wypozyczen mozna
przestaé tylko do pustej pamieci wypozyczen.

W zaleznosci od liczby rekordéw danych wypozyczen, czas przetwarzania tej metody moze si¢

zmieniat.

Wiadomos¢ typu SendLNDReqV01 Zawiera parametry przekazywania

Obiekt typu ParSendLNDV01

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie

lendings[1-n] 1-n danych wypozyczen. Patrz LNDTypeV01 1-n tak
rozdziat 6.8.17 na stronie 114

Wiadomos¢ typu SendLNDResV01 Zawiera parametry powrotu

Obiekt typu RetSendLNDV01

Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie

returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak

errorNumber Ogo6Iny numer btedu Int 0-x nie

errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie

errorindex Ogolny indeks btedu Int 0-x nie
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.15 Metoda "readAIIREVV01" - Odczyt wszystkich danych rezerwacji

Opis Dzieki tej metodzie komputer gtéwny ma mozliwo$¢ przesytania wszystkich danych rezerwacii, ktére sg
zapisane w sterowniku MP.

W zaleznosci od liczby rekordéw danych rezerwacji, czas przetwarzania tej metody moze sie zmieniac.
Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAlIREVReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry brak
przekazywania

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu ReadAlIREVResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetAlIREVV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
reservations[0-n] | Rekord danych rezerwacji moze REVTypeV01 0-n tak

wystepowac [0-n] razy. Patrz
rozdziat 6.8.18 na stronie 115.

returnValue Ogolna wartos¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber Ogolny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.7.16 Metoda "sendREVV01" - Przesytanie danych wypozyczen

Opis W potaczeniu z modutem dodatkowym zarzadzania wypozyczeniami, komputer gléwny ma mozliwosé
przesytania danych rezerwacji do sterownika MP za pomocag tej metody. Dane rezerwacji mozna
przestaé tylko do pustej pamieci rezerwacii.

W zaleznosci od liczby rekordéw danych rezerwacji, czas przetwarzania tej metody moze sie zmieniac.

Wiadomos¢ Wiadomos¢ typu SendREVReqV01 Zawiera parametry przekazywania
przekazywania

Parametry Obiekt typu ParSendREVV01
przekazywania
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
reservations[1-n] | 1-n danych rezerwacji. Patrz REVTypeV01 1-n tak
rozdziat 6.8.18 na stronie 115.

Wiadomos¢é Wiadomos¢ typu SendREVResV01 Zawiera parametry powrotu

powrotu

Parametry Obiekt typu RetSendREVV01

powrotu
Parametr Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
returnValue Ogolna warto$¢ powrotu Int 0-7 tak
errorNumber OgoIny numer btedu Int 0-x nie
errorMessage Ogolny komunikat o btedzie String 0-x miejsc nie
errorindex Ogolny indeks bfedu Int 0-x nie
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8 Obiekt typéw do wymiany danych

@ Do wymiany danych stosuje sie obiekty. Struktura tych obiektéw, obiekty typéw beda objasnione

ponize;j.

6.8.1 Obiekt "AMDTypeV01" - Rekord danych bazy artykutéw (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje rekord danych podstawowych artykutow.

Zastosowanie:

> Metoda "sendAIAMDV01" - Przesytanie danych bazy artykutow wraz ze zbiorem artykutow i danymi
wolnego miejsca. Rozdziat 6.6.1 na stronie 53.

> Metoda "sendAIIAMDV02" - Przesytanie danych bazy artykutow . Rozdziat 6.6.3 na stronie 55.
> Metoda "readAMDV01" - Odczytywanie danych bazy artykutéw. Rozdziat 6.6.5 na stronie 57.
» Metoda "readAIAMDVO01" - Odczytywanie wszystkich danych bazy artykutéw. Rozdziat 6.6.7 na

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

T-SERVER-5.pl.odt

stronie 59.
> Metoda "readAIIAMDV02" - Odczytywanie wszystkich danych bazy artykutéw. Rozdziat 6.6.9 na
stronie 61.
Obiekt typu AMDTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
liftNumber Numer regatu [L] Int 1-99 tak
shelfNumber Numer p6tki [T] Int 1-255(999) tak
compartmentNum | Numer przedziatu [F] Int 1-255 tak
ber
compartmentDept | Numer szeregu [O] Int 1-99 tak
hNumber
containerSize Wielkos¢ pojemnika [G] Int patrz roz- nie
dziat 8.2
Fifo FIFO [l])(First in / first out) Int 1-255 tak
inventoryAtStorag | Stan w miejscu sktadowania [B] String patrz roz- tak
eLocation dziat 8.2
minimumlinventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- nie
dziat 8.2
hxxSpecialField |25 p6l danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
h03SpecialField | Data umieszczenia w regale (LZV) String 0-40 nie
miejsc
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h04SpecialField | Godzina umieszczenia w regale (LZV) String 0-40 nie
miejsc

h05SpecialField | Data inwentaryzacji (IF) String 0-40 nie
miejsc

h06SpecialField | Godzina inwentaryzacii (IF) String 0-40 nie
miejsc

h07SpecialField | Réznica inwentaryzacii (IF) String 0-40 nie
miejsc

h08SpecialField llo$¢ inwentaryzacji (IF) String 0-40 nie
miejsc

h15SpecialField | Komunikat czasu sktadowania (LZV) String 0-40 nie
miejsc

6.8.2 Obiekt "AMDTypeV02" - Rekord danych podstawowych artykutow

Ten obiekt typu opisuje rekord danych podstawowych artykutéw. Obstugiwany jest modut dodatkowy
zarzadzania partiami

Zastosowanie:

» Metoda "sendAIIAMDV03" - Przesytanie danych bazy artykutbw wraz ze zbiorem artykutow i danymi
wolnego miejsca. Rozdziat 6.6.2 na stronie 54.

> Metoda "sendAIAMDV04" - Przesytanie danych podstawowych artykutéw. Rozdziat 6.6.4 na
stronie 56.

> Metoda "readAMDV02" - Odczytywanie danych podstawowych artykutu. Rozdziat 6.6.9 na stronie
61.

> Metoda "readAIAMDV03" - Odczytywanie wszystkich danych podstawowych artykutow.
Rozdziat 6.6.8 na stronie 60.

> Metoda "readAIAMDV04" - Odczytywanie wszystkich danych podstawowych artykutow.
Rozdziat 6.6.10 na stronie 62.

Obiekt typu AMDTypeV02
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
batchNumber Numer partii [c], tylko w przypadku String 0-40 nie
modutu dodatkowego zarzadzania
partiami.
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
liftNumber Numer regatu [L] Int 1-99 tak
shelfNumber Numer potki [T] Int 1-255(999) tak
compartmentNum | Numer przedziatu [F] Int 1-255 tak
ber
compartmentDept | Numer szeregu [O] Int 1-99 tak
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

hNumber
containerSize Wielkos¢ pojemnika [G] Int patrz roz- nie
dziat 8.2
Fifo FIFO [I](First in / first out) Int 1-255 tak
inventoryAtStorag | Stan w miejscu sktadowania [B] String patrz roz- tak
elLocation dziat 8.2
minimuminventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- nie
dziat 8.2
hxxSpecialField |25 p6l danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
h03SpecialField | Data umieszczenia w regale (LZV) String 0-40 nie
miejsc
h04SpecialField | Godzina umieszczenia w regale (LZV) String 0-40 nie
miejsc
h05SpecialField | Data inwentaryzacii (IF) String 0-40 nie
miejsc
h06SpecialField | Godzina inwentaryzacji (IF) String 0-40 nie
miejsc
h07SpecialField | Réznica inwentaryzacji (IF) String 0-40 nie
miejsc
h08SpecialField llos¢ inwentaryzacii (IF) String 0-40 nie
miejsc
h15SpecialField | Komunikat czasu sktadowania (LZV) String 0-40 nie
miejsc
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Lean-Lift

Multi-Space

Rotomat

Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.8.3 Obiekt "OrdRecomPosTypeV01" - Rekord danych listy stanéw min. do uzupetnienia

Ten obiekt opisuje rekord danych przy odczytywaniu listy standéw min. do uzupetnienia.

Zastosowanie:
> Metoda "readOrdRecomV01" - Odczytywanie listy stanéw do uzupetnienia. Rozdziat 6.6.11 na
stronie 63.
Obiekt typu OrdRecomPosTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
totalinventory Stan catkowity [P] String patrz roz- nie
dziat 8.2
minimumlinventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- tak
dziat 8.2
status Stan [W] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
hxxSpecialField |25 pdl danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc

100 (223)

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt

Chroniona wiasno$c¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.4 Obiekt "QjournalPosTypeV01" - Rekord danych dziennika ilosci

Ten obiekt opisuje rekord danych przy odczytywaniu dziennika ilosci.
Zastosowanie:
> Metoda "readQjournalV01" - Odczytywanie dziennika ilosci. Rozdziat 6.6.13 na stronie 66.

Obiekt typu QjournalPosTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
totallnventory Stan catkowity [P] String patrz roz- nie
dziat 8.2
minimuminventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- tak
dziat 8.2
journalln Wejscie dziennika [Z] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
journalOut Wyjscie dziennika [A] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
hxxSpecialField |25 p6l danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.5 Obiekt "JobTypeV01" - Rekord danych zadania (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych zadania.

Zastosowanie:

> Metoda "sendJobsV01" - Przesytanie zadan. Rozdziat 6.6.14 na stronie 67.

> Metoda "readJobV01" - Odczytywanie zadania. Rozdziat 6.6.16 na stronie 71.

> Metoda "readAllJobsV01" - Odczytywanie wszystkich zadan. Rozdziat 6.6.18 na stronie 73.

Obiekt typu JobTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
jobNumber Numer zadania [K] String 1-40 tak
jobPriority Priorytet zadania [p] Int 0-255 nie
jobStatus Stan zadania [w] Int 0-4 nie
jobDate Data zadania [d] String 6 nie
jobTime Godzina zadania [u] String 4 nie
cxxSpecialField 25 pél danych specjalnych nag- String 0-40 nie
towka zadania [Cxx] xx = 01 - 25 miejsc
jobPosition[1-n] Pozycja zadania moze JobPositionTypeV01 1-n tak
wystepowac 1-n razy.
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Sterowanie mikroprocesorowe
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Lean-Lift

Multi-Space

Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.8.6 Obiekt "JobTypeV02" - Rekord danych zadania

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych zadania.

Zastosowanie:

> Metoda "sendJobsV02" - Przesytanie zadan. Rozdziat 6.6.15 na stronie 69.
> Metoda "readJobV02" - Odczytywanie zadania. Rozdziat 6.6.17 na stronie 72.

> Metoda "readAllJobsV02" - Odczytywanie wszystkich zadan. Rozdziat 6.6.19 na stronie 74.

Obiekt typu JobTypeVo02

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie

jobNumber Numer zadania [K] String 1-40 tak

jobPriority Priorytet zadania [p] Int 0-255 nie

jobStatus Stan zadania [w] Int 0-4 nie

jobDate Data zadania [d] String 6 nie

jobTime Godzina zadania [u] String 4 nie

cxxSpecialField 25 pél danych specjalnych nag- String 0-40 nie
towka zadania [Cxx] xx = 01 - 25 miejsc

jobPosition[1-n] Pozycja zadania moze JobPositionTypeV02 1-n tak
wystepowac 1-n razy.
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.7 Obiekt "JobPositionTypeV01" Rekord danych pozycji zadania (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych pozycji zadania.
Zastosowanie:
> Obiekt typu JobTypeV01. Rozdziat 6.8.5 na stronie 102.

Obiekt typu JobPositionTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
operation Proces [V] String 1 miejsce tak
nominalQuantity | llos¢ zadana[Q] String patrz roz- tak
dziat 8.2
actualQuantity llos¢ rzecz.[M] String patrz roz- nie
dziat 8.2
containerSize Wielko$¢ pojemnika [G] przy Int patrz roz- nie
zaktadaniu miejsca sktadowania dziat 8.2
(proces 'p")
positionStatus Status pozycji [W] Int 0-4 nie
property Wiasciwos¢ [e] String patrz roz- nie
dziat 8.2
uxxSpecialField 25 pél danych specjalnych po- String 1-40 nie
zycji zadania [Uxx] xx = 01 - 25 miejsc
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.8 Obiekt "JobPositionTypeV02" Rekord danych pozycji zadania

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych pozycji zadania.
Zastosowanie:
> Obiekt "JobTypeV02" - Rekord danych zadania. Rozdziat 6.8.6 na stronie 103.

Obiekt typu JobPositionTypeV02
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
batchNumber Numer partii [c], tylko w przy- String 0-40 nie
padku modutu dodatkowego
zarzadzania partiami.
operation Proces [V] String 1 miejsce tak
nominalQuantity | llo$¢ zadana [Q] String patrz roz- tak
dziat 8.2
actualQuantity llos¢ rzecz. [M] String patrz roz- nie
dziat 8.2
containerSize Wielko$¢ pojemnika [G] przy Int patrz roz- nie
zaktadaniu miejsca sktadowania dziat 8.2
(proces 'p')
positionStatus Status pozyciji [W] Int 0-4 nie
property Wiasciwos¢ [e] String patrz roz- nie
dziat 8.2
uxxSpecialField 25 pél danych specjalnych po- String 1-40 nie
zycji zadania [Uxx] xx = 01 - 25 miejsc
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.9 Obiekt "JobSummaryTypeV01" - Rekord danych zadania przegladu zadan

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych zadania przegladu zadan.
Zastosowanie:
> Metoda "readAllJobsSumV01" - Odczytywanie przegladu zadan. Rozdziat 6.6.20 na stronie 75.

Obiekt typu JobSummaryTypeV01

Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
jobNumber Numer zadania [K] String 1-40 tak
jobPriority Priorytet zadania [p] Int 0-255 nie
jobStatus Stan zadania [w] Int 0-4 nie
jobDate Data zadania [d] String 6 nie
jobTime Godzina zadania [u] String 4 nie
cxxSpecialField 25 pdl danych specjalnych nag- String 0-40 nie

towka zadania [Cxx] xx = 01 - 25 miejsc
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem

protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.8.10 Obiekt "OpjournalPosTypeV01" - Rekord danych pozycji raportu operacji (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych pozyciji raportu operacii.

Zastosowanie:

> Metoda "readOpjournalV01" - Odczytywanie raportu operacji. Rozdziat 6.7.1 na stronie 78.

Obiekt typu OpjournalPosTypeV01
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String | 1-40 miejsc tak
operation Proces [V] String 1 miejsce tak
actualQuantity Zmagazynowana / pobrana ilo$¢ [Q] String | patrz roz- tak
dziat 8.2
containerSize Wielkos¢ pojemnika [G] przy zaktadaniu Int patrz roz- nie
miejsca sktadowania (proces 'p') dziat 8.2
status Stan [W] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
u01SpecialField Numer zadania [U01] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u02SpecialField Data [U02] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u03SpecialField Godzina [U03] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u04SpecialField Stanowisko kosztéw [U04] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u05SpecialField Pole uzytkownika [U05] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u06SpecialField Operator [U0B] (UV) String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u07SpecialField Miejsce sktadowania [U07] String | patrz roz- nie
(LLTTTFFFOO) dziat 8.2
Numer regatu (LL)
Numer potki (TTT)
Numer przedziatu (FFF)
Numer szeregu (O0)
uxxSpecialField Pola specjalne [Uxx] xx = 08 - 25 String | patrz roz- nie
dziat 8.2
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.11 Obiekt "OpjournalPosTypeV02" - Rekord danych pozycji raportu operacji (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych pozyciji raportu operacii.

Zastosowanie:
> Metoda "readOpjournalV02" - Odczytywanie raportu operacji (starsza wersja). Rozdziat 6.7.2 na
stronie 80.
Obiekt typu OpjournalPosTypeV02
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String | 1-40 miejsc tak
batchNumber Numer partii [c], tylko w przypadku String | 0-40 miejsc nie
modutu dodatkowego zarzadzania
partiami.
operation Proces [V] String 1 miejsce tak
actualQuantity Zmagazynowana / pobrana ilo$¢ [Q] String | patrz roz- tak
dziat 8.2
containerSize Wielkos¢ pojemnika [G] przy zaktadaniu Int patrz roz- nie
miejsca sktadowania (proces 'p') dziat 8.2
status Stan [W] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
u01SpecialField Numer zadania [U01] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u02SpecialField Data [U02] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u03SpecialField Godzina [U03] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u04SpecialField Stanowisko kosztow [U04] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u05SpecialField Pole uzytkownika U05] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u06SpecialField Operator [U06] (UV) String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u07SpecialField Miejsce sktadowania [U07] String | patrz roz- nie
(LLTTTFFFOO) dziat 8.2
Numer regatu (LL)
Numer p6tki (TTT)
Numer przedziatu (FFF)
Numer szeregu (O0)
uxxSpecialField Pola specjalne [Uxx] xx = 08 - 25 String | patrz roz- nie
dziat 8.2
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Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

6.8.12 Obiekt "OpjournalPosTypeV03" - Rekord danych pozycji raportu operacji

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych pozyciji raportu operacii.

Zastosowanie:

> Metoda "readOpjournalV03" - Odczytywanie raportu operacji. Rozdziat 6.7.3 na stronie 82.

Obiekt typu OpjournalPosTypeV02
Parametr Znaczenie Typ Zakres Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String | 1-40 miejsc tak
batchNumber Numer partii [c], tylko w przypadku String | 0-40 miejsc nie
modutu dodatkowego zarzadzania
partiami.
operation Proces [V] String | 1 miejsce tak
actualQuantity Zmagazynowana / pobrana ilos¢ [Q] String patrz tak
rozdziat 8.2
nominalQuantity llo$¢ zadana(!] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
containerSize Wielkos¢ pojemnika [G] przy zaktadaniu Int patrz roz- nie
miejsca sktadowania (proces 'p') dziat 8.2
status Stan [W] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
u01SpecialField Numer zadania [U01] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u02SpecialField Data [U02] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u03SpecialField Godzina [U03] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u04SpecialField Stanowisko kosztéw [U04] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u05SpecialField Pole uzytkownika U05] String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u06SpecialField Operator [U0B] (UV) String | patrz roz- nie
dziat 8.2
u07SpecialField Miejsce sktadowania [U07] String | patrz roz- nie
(LLTTTFFFOO) dziat 8.2
Numer regatu (LL)
Numer p6tki (TTT)
Numer przedziatu (FFF)
Numer szeregu (O0)
uxxSpecialField Pola specjalne [Uxx] xx = 08 - 25 String | patrz roz- nie
dziat 8.2
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.13 Obiekt "APDTypeV01" - Rekord danych zbioru artykutéw (starsza wersja)

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych zbioru artykutow.
Zastosowanie:
> Metoda "sendAPDV01" - Przesytanie danych zbioru artykutéw. Rozdziat 6.7.4 na stronie 84

Obiekt typu APDTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
minimuminventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- nie
dziat 8.2
hxxSpecialField |25 pdl danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
h15SpecialField | Komun. czasu sktad. [H15] (LZV) String 8 miejsc nie
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protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.14 Obiekt "APDTypeV02" - Rekord danych zbioru artykutéw (starsza wersja)

Ten typ obiektu opisuje strukture rekordu danych zbioru artykutéw z rozszerzeniem o pole danych G
(wielko$¢ kontenera).

Zastosowanie:
> Metoda "sendAPDV02" - Przesytanie danych zbioru artykutow. Rozdziat 6.7.5 na stronie 85.
> Metoda "readAIIAPDV01" - Odczytywanie wszystkich danych zbioru artykutéw. Rozdziat 6.7.7 na

stronie 87.
Obiekt typu APDTypeV02
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
minimuminventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- nie
dziat 8.2
containerSize Wielko$¢ kontenera [G], jesli dla Int patrz roz- nie
danego artykutu nie ma jeszcze dziat 8.2
miejsca sktadowania,przejete zostanie
to pole danych
hxxSpecialField |25 pdl danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
h15SpecialField | Komun. czasu sktad. [H15] (LZV) String 8 miejsc nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.15 Obiekt "APDTypeV03" - Rekord danych zbioru artykutéw

Ten obiekt typu opisuje strukture rekordu danych zbioru artykutéw. Obstugiwany jest modut dodatkowy
zarzadzania partiami

Zastosowanie:
> Metoda "sendAPDV03" - Przesytanie danych bazy artykutow. Rozdziat 6.7.6 na stronie 86.
> Metoda "readAlIAPDV02" - Odczyt wszystkich danych zbioru artykutu. Rozdziat 6.7.8 na stronie 88.

Obiekt typu APDTypeV03
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
batchArticle Artykut partii [v], tylko w przypadku Boolean false,true nie
modutu dodatkowego zarzadzania
partiami.
false = artykut nie jest artykutem z partii
true = artykut z partii
articleName Nazwa artykutu [N] String 0-40 nie
miejsc
minimuminventory | Stan minimalny [R] String patrz roz- nie
dziat 8.2
containerSize Wielkos¢ kontenera [G], jesli dla Int patrz roz- nie
danego artykutu nie ma jeszcze dziat 8.2
miejsca sktadowania,przejete zostanie
to pole danych
hxxSpecialField |25 pdl danych specjalnych bazy String 0-40 nie
artykutéw [Hxx] xx = 01 - 25 miejsc
h15SpecialField | Komun. czasu sktad. [H15] (LZV) String 8 miejsc nie
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6 Komunikacja z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowa za posrednictwem
protokotu SOAP (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

6.8.16 Obiekt "FRETypeV01" - Rekord danych wolnego miejsca

Ten typu obiektu opisuje rekord danych wolnego miejsca. Przyporzadkowanie do typu kontenera
odbywa sie w sterowaniu MP.

Zastosowanie:
> Metoda "sendFREV01" - Przesytanie danych wolnego miejsca. Rozdziat 6.7.11 na stronie 91.
» Metoda "readAlIFREV01" - Odczyt wszystkich danych wolnego miejsca. Rozdziat 6.7.12 na

stronie 92.
Obiekt typu FRETypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
liftNumber Numer regatu [L] Int 1-99 tak
shelfNumber Numer potki [T] Int 1-255(999) tak
compartmentNum | Numer przedziatu [F] Int 1-255 tak
ber
compartmentDept | Numer szeregu [O] Int 1-99 tak
hNumber
containerSize Wielko¢ pojemnika [C] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
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6.8.17 Obiekt "LNDTypeV01" - Rekord danych wypozyczen

Ten typu obiektu opisuje rekord danych wypozyczen.

Zastosowanie:

» Metoda "sendAPDV01" - Przesytanie danych wypozyczen. Rozdziat 6.7.14 na stronie 94.

> Metoda "readAIILNDV01" - Odczyt wszystkich danych wypozyczen. Rozdziat 6.7.13 na stronie 93.

Obiekt typu LNDTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
batchNumber Numer partii [c] String 1.-40 nie
Tylko w potaczeniu z dodatkowym miejse
modutem zarzadzania partiami
produkcyjnymi
liftNumber Numer regatu [L] Int 1-99 tak
shelfNumber Numer potki [T] Int 1-255(999) tak
compartmentNum | Numer przedziatu [F] Int 1-255 tak
ber
compartmentDept | Numer szeregu [O] Int 1-99 tak
hNumber
lendingQuantity | llo5¢ wypozyczona [B] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
Kredytobiorca Wypozyczajacy [HO1] String 1-40 tak
miejsc
lendingDate Data wypozyczenia [H10] String patrz roz- tak
dziat 8.2
lendingTime Czas wypozyczenia [H11] String patrz roz- tak
dziat 8.2
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6.8.18 Obiekt "REVTypeV01" - Rekord danych rezerwac;ji

Ten typu obiektu opisuje rekord danych rezerwacii.

Zastosowanie:

» Metoda "sendREVV01" - Przesytanie danych wypozyczen. Rozdziat 6.7.16 na stronie 96.

> Metoda "readAIIREVV01" - Odczyt wszystkich danych rezerwaciji. Rozdziat 6.7.15 na stronie 95.

Obiekt typu REVTypeV01
Warto$¢ parametru | Znaczenie Typ Zakres | Koniecznie
articleNumber Numer artykutu [S] String 1-40 tak
miejsc
batchNumber Numer partii [c] String 1-40 nie
Tylko w potaczeniu z dodatkowym miejsc
modutem zarzadzania partiami
produkcyjnymi
reservationQuantity | llo$¢ zarezerwowana [H13] Int patrz roz- tak
dziat 8.2
reserver Rezerwujacy [H14] String 1-40 tak
miejsc
reservationDate Data rezerwacji [H16] String patrz roz- tak
dziat 8.2
reservationTime Czas rezerwaciji [H17] String patrz roz- tak
dziat 8.2
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6.9 Monitor SOAP

Do celdw projektowych dostepny jest monitor SOAP. Ten monitor SOAP pozwala
kontrolowaé protokdt SOAP miedzy aplikacjq sieciowg i sterowaniem MP.

Otwarcie w przegladarce komputera PC poprzez URL:
"http://<adres_IP_sterownika_MP>/jwscom/SOAPMonitor"

@ Wyswietlanie wiadomosci SOAP odbywa sie z opdznieniem.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie

kwalifikacje.

7.1 Zakres czynnosci

+ Sterowanie MP 14-S / MP 100D-5 komunikuije si¢ przez modut komunikacji
komputera gtéwnego poprzez transfer plikow z komputerem gtownym / systemem
PC klienta.

+ Modut komunikacji z komputerem gtéwnym mozna sparametryzowac za
posrednictwem oprogramowania konfiguracyjnego z dowolnego komputera w sieci.

« Do wyboru sg 3 rézne protokoty transferu plikow:

— FTP (File Transfer Protocol wedtug RFC 959) do serwera FTP klienta

— SFTP (SSH File Transfer Protocol) do serwera SFTP klienta (SSH od wers;ji 2).
Gwarantuje zakodowang transmisje plikow.

— CIFS (Common Internet File System) do serwera plikéw klienta jak np.
udostepnianie plikéw w systemie Windows.
Uwaga: dla wersji SMB 2.0, 2.1 i 3.0 wymagany jest co najmniej system
MP 100D 5 V6.1 lub MP14 system V5.1 z aktualnym oprogramowaniem.
Dla wersji SMB 3.1.1 wymagany jest co najmniej system V7.0.

+ Zainterfejs przesytu danych stuzy katalog wejsciowy i katalog wyjsciowy na
serwerze. Klient wysyta do niego w okreslonych odstepach czasu polecenia dla
serwera.

+ Weczytywanie danych w sterowaniu MP:
Wezytywane mogg by¢ nastepujace typy plikow:

— Plik bazy artykutow
(zapis zabezpieczania danych)

— Plik zbioru artykutéw (opcjonalny modut dodatkowy)

— Plik zadania
(jedno lub kilka zadan w pliku, z lub bez pierwszenstwa edyciji)

— Plik wolnego miejsca (opcjonalny modut dodatkowy)

— Plik systemowy
(tylko przez serwis)
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+ Odczyt danych ze sterowania MP:

Odczytywane moga by¢ nastepujace typy plikow:

— Plik bazy artykutéw
(pojedynczy rekord danych lub zabezpieczenie danych wszystkich rekordow
danych)

— Plik zbioru artykutéw (opcjonalny modut dodatkowy)

— Plik przegladu zadan
(Przeglad wszystkich zapisanych lub zrealizowanych zadan)

— Plik zadania
(pojedyncze zadanie lub zabezpieczenie danych wszystkich zadan lub odczyt
przetworzonych zadan z komunikatem zwrotnym o czasie realizacji oraz
faktycznej ilosci)

— Plik raportu iloSciowego (je$li uaktywniony w formatowaniu)
(zawiera stan minimalny, stan catkowity oraz sume wszystkich przychodow i
rozchodow od ostatniego kasowania raportu)

— Plik stanéw min. do uzupetnienia
(zawiera wszystkie artykuty, ktdrych taczny stan spadt ponizej stanu
minimalnego. )

— Plik raportu operaciji (opcjonalny modut dodatkowy)
(ze wszystkimi zainicjalizowanymi polami danych jak np.: data, godzina, proces,
ilos¢, zadanie, stanowisko kosztow, pole uzytkownika)

— Plik wolnego miejsca (opcjonalny modut dodatkowy)
— Plik systemowy sterowania MP zarzadzania magazynem
(zabezpieczenie danych)
+ Kasowanie danych ze sterowania MP:
Kasowane moga by¢ nastepujace typy plikéw:
— Dane zbioru artykutow (wszystkie lub pojedyncze)
— Plik zadania (jedno zadanie / wszystkie zadania na polecenie)
+ Plik odpowiedzi w celu potwierdzenia transakcji wysytany jest do serwera plikw.

Te potwierdzenia moga by¢ odczytywane przez maszyny i moga by¢ opatrzone
komunikatami w tekscie niezaszyfrowanym (mozliwo$¢ konfiguracii).

o Wewnetrzny plik protokotu do analizy bledéw moze by¢ odczytany przez
Jacomman lub przez Jump.

+ Plik zagdania klienta do odczytu plikéw. Plik zadania dostarczany jest w tym celu do
skrzynki wyj$ciowej na serwerze plikow.

« Definicja filtrow konwersji dla kazdego typu pliku do wczytywania i odczytu plikow
CSV (pliki dzielone przecinkiem). Wiekszo$¢ baz danych i kalkulacji tabelarycznych
obstuguije pliki CSV jako format importu i eksportu.
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7.2 Wymagane oprogramowanie

Serwer FTP

Serwer SFTP
(alternatywnie)

Na komputerze gtéwnym / w systemie PC klienta musi by¢ zainstalowany serwer
FTP. Nalezy przestrzega¢ wskazowki instalacyjne dla danego oprogramowania.
Transmisja danych nie bedzie szyfrowana.

Ponadto nalezy zatozy¢ katalog wejsciowy i katalog wyjsciowy w systemie plikéw na
serwerze FTP.

Katalog wejsciowy stuzy za katalog docelowy dla plikéw z danymi wystanych ze
sterowania MP.

Katalog wyjciowy stuzy za katalog Zrodtowy, z ktérego sterowanie MP moze
odczytywac swoje pliki.

Na serwerze FTP musi by¢ standardowo zatozony nastepujacy uzytkownik:
— Uzytkownik: MP100D
— Hasto: 22488

Sa to fabryczne ustawienia sterowania MP, ktdre moga by¢ dowolnie zmieniane
Patrz rozdziat 9.5 na stronie 172.

Ponadto musza by¢ udzielone nastepujace prawa dostepu:

— Prawa zapisu, odczytu, kasowania, listowania i dodawania
— Dostep do wszystkich skrzynek wejéciowych

— Dostep do wszystkich skrzynek wyjsciowych

Przy zastosowaniu zewnetrznej zapory nalezy odblokowa¢ port 21 dla sterowania
MP. Kolejne porty nalezy odblokowa¢ zaleznie od serwera FTP.

Na komputerze gtéwnym / w systemie PC klienta moze by¢ zainstalowany
alternatywnie serwer (S)FTP klienta. W systemach operacyjnych, ktére wykorzystujg
standardy OpenSSH, jak np. Linux / Unix moze to by¢ sshd (SSH Daemon), ktry
zawiera serwer SFTP. Konieczny jest do tego SSH w wers;ji 2 i wyzszej. Transmisja
danych bedzie szyfrowana.

Ponadto nalezy zatozy¢ katalog wejciowy i katalog wyjsciowy w systemie plikéw na
serwerze SFTP.

Katalog wejsciowy stuzy za katalog docelowy dla plikéw z danymi wystanych ze
sterowania MP.

Katalog wyjSciowy stuzy za katalog zrodtowy, z ktérego sterowanie MP moze
odczytywac swoje pliki.

Na serwerze SFTP musi by¢ standardowo zatozony nastepujacy uzytkownik:
— Uzytkownik: MP100D
— Hasto: 22488

Sa to fabryczne ustawienia sterowania MP, ktdre mogg by¢ dowolnie zmieniane
Patrz rozdziat 9.5 na stronie 172.

Ponadto musza by¢ udzielone nastepujace prawa dostepu:

— Prawa zapisu, odczytu, kasowania, listowania i dodawania
— Dostep do wszystkich skrzynek wejsciowych

— Dostep do wszystkich skrzynek wyjsciowych

Przy zastosowaniu zewnetrznej zapory nalezy odblokowa¢ port 22 dla
sterowania MP. Kolejne porty nalezy odblokowa¢ zaleznie od serwera FTP.
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Serwer CIFS (alternatywnie) .

Na komputerze gtéwnym / systemie PC mozna zainstalowaé w przypadku systemow
Unix / Linux serwer Samba. W aktualnej wersji obstugiwane sg;: SMBv1, SMBv2,
SMBv2.1 i SMBv3. W systemie Windows wystarczy udostepnienie plikow.

W tym celu nalezy udostepni¢ dany katalog na serwerze plikow. W systemie
Windows ten katalog opatrzony zostanie przez udostepnienie plikow Windows
nazwg udostepnienia. Nazwe udostepnienia mozna definiowa¢ dowolnie.

+ Ponadto nalezy zatozy¢ katalog wejsciowy i wyjsciowy w udostepnionym katalogu.
+ Katalog wejSciowy stuzy za katalog docelowy dla plikéw z danymi wystanych ze

Program konfiguracyjny do .
komunikacji MP 100D-5/

MP 14-S z komputerem

gtéwnym

sterowania MP.

Katalog wyjSciowy stuzy za katalog zrodtowy, z ktérego sterowanie MP moze
odczytywac swoje pliki.

Na serwerze plikéw musi by¢ standardowo zatozony nastepujacy uzytkownik:
— Uzytkownik: MP100D
— Hasto: 22488

Sg to fabryczne ustawienia sterowania MP, ktére moga by¢ dowolnie zmieniane
Patrz rozdziat 9.5 na stronie 172.

W przypadku korzystania z domeny, inicjalizuje sie jg przy wprowadzaniu przez
oprogramowanie konfiguracyjne w nastepujacej formie w polu "uzytkownik";
"Domena/uzytkownik"

Uwaga, w hasle nie wolno stosowaé¢ znakow " jako znakdw specjalnych.

Ponadto musza by¢ udzielone nastepujace prawa dostepu:

— Prawa zapisu, odczytu, kasowania, listowania i dodawania
— Dostep do wszystkich skrzynek wejsciowych

— Dostep do wszystkich skrzynek wyjsciowych

Przy zastosowaniu zewnetrznej zapory nalezy odblokowac¢ port 445 dla
sterowania MP

Za pomoca tego programu konfiguracyjnego mozna ustawia¢ parametry dla
potaczenia serwera plikdw oraz parametry dla transmisji danych i konwersji danych.
Patrz rozdziat 9 na stronie 167.
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7.3 0Ogolne konwencje rekordéow danych

Formaty rekordow danych

7.3.1 Format Hénel MP (standard)

Przyktad

Zarzadzanie magazynem sterowania MP opiera si¢ na zintegrowanej bazie danych,
ktéra zapisuje rekordy danych réznych typéw. Za pomocg komunikacji z komputerem
gtéwnym poprzez transfer plikéw mozliwe jest, wezytywanie lub odczytywanie albo
kasowanie tych rekordéw danych w formie plikéw przez transfer plikéw w formacie
Hénel MP ze sterowania.

Ponadto mozna na zyczenie konwertowaé wczytane rekordy danych z formatu CSV
(pliki dzielone przecinkiem) do formatu Hanel MP oraz odczytane rekordy danych
z formatu Hanel MP do formatu CSV.

W formacie Hanel MP wykorzystywane sg dodatkowo " * " jako znak poczatkowy i" $ "
jako znak oddzielajgcy pomiedzy polami danych i na koricu rekordu danych. Przed
zawartoscig pola danych znajduije sig litera jako oznaczenie pola danych. Kolejnos¢ pdl
danych jest dowolna.

Patrz rozdziat 7.3.4 na stronie 121.

1S T— $L..$F..$T..$B.......$G....$R.......$0.$N.......... $U01...$

7.3.2 Format CSV (konwersja na format Hanel MP)

Przyktad

7.3.3 Standard kodowania znakow

e

7.3.4 Pola danych

7.3.5 Kody btedow

Wiekszo$¢ baz danych i kalkulacji tabelarycznych obstuguje pliki CSV jako format
eksportu.

W formacie CSV pojedyncze pola danych rozdzielane sg za pomocg znaku

oddzielajacego pola (np. " ; "). W przypadku pol tekstowych moZliwe jest odréznienie
tekstu alfanumerycznego od numerycznego. Tekst alfanumeryczny moze byé przy tym
ujety w znaki oddzielajace tekst (np. " " ").

Oba znaki oddzielajace nie mogg wystepowac w polach danych. Poza tym nie ma
zadnych dalszych ograniczen dla tych znakéw oddzielajacych. Przyporzadkowanie do
pdl danych Hanel MP konfigurowane jest oddzielnie. Patrz réwniez rozdziat 9.7.

Pliki mogg by¢ dowolnie przesytane w formacie Hanel MP lub formacie CSV.

"120087";1;2;2;100;1;101;10;1;"NAZWA"

Zastosowane konwencje zestawdw znakdw patrz rozdziat 8.1 strona 151.

Patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

Patrz rozdziat 8.3 na stronie 157.
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7.4 Transfer pliku

Musza by¢ spetnione warunki dla oprogramowania zgodnie z rozdziatem 7.2 na
stronie 119.
Patrz réwniez rozdziat 9.8 na stronie 184.

Klient FTP/SFTP/CIFS sterowania MP wysyta zapytanie o pliki do serwera plikéw

(skrzynka wyjSciowa). W skrzynce wejsciowej serwera plikow generowany jest po
przestaniu pliku ze sterowania MP plik odpowiedzi z komunikatami zwrotnymi stanu.

+ Do jednego obecnego pliku odpowiedzi zataczane sq dalsze komunikaty stanu.
+ System komputera gtéwnego odpowiada za to, aby plik odpowiedzi nie rozrastat

sie niekontrolowanie, aby unikng¢ btedow pamieci. Zalecana jest wielko$¢ pliku
<1 Mbaijt.

Katalogi skrzynki wejsciowej i wyj$ciowej moga zawiera¢ tylko niezbedne do
transferu pliki. System komputera gtéwnego odpowiada za usuwanie transfero-
wanych przez system MP plikéw danych z katalogu wejsciowego.

Nie mogg by¢ transmitowane zadne puste pliki.

7.4.1 Wysytanie danych do sterowania MP 14-S / MP 100D-5

*

Przeznaczony do przestania plik moze zosta¢ automatycznie lub recznie skopio-
wany do skrzynki wyjéciowej.

+ Nazwa pliku moze zawiera¢ tylko znaki w formacie ASCIL.
+ Plik musi by¢ zapisany w systemie kodowania UTF-8.
« Plik pobierany jest po uptywie cyklu odpytywania przez sterowanie MP i kasowany

w skrzynce wyjsciowe;.
Plik jest konwertowany (tylko jesli ustawiono taka konfiguracje) i importowany do
zarzadzania magazynem sterowania MP.

Jeden wiersz z komunikatem stanu wpisywany jest do pliku odpowiedzi, ktéry
nastepnie kopiowany jest do skrzynki wej$ciowe;.

Kolejno$¢ komunikatéw stanu w pliku odpowiedzi nie musi by¢ identyczna jak
kolejno$¢ przetwarzania przez sterowanie MP.

Jesli jakis plik skopiowany zostanie kolejny raz do skrzynki wyj$ciowej, zanim zostat
on pobrany i skasowany przez sterowanie MP, wowczas plik taki zostanie nadpi-
sany. Je$li jednak plik zostat juz pobrany, wéwczas zostanie on przestany ponownie.
Przy importowaniu do zarzadzania magazynem sprawdza sie, czy dopuszczalne
jest dalsze przestanie. Sterowanie MP wpisuje komunikat stanu w plik odpowiedzi

i kopiuje plik do skrzynki wejciowe;.

Jesli do skrzynki wejsciowej skopiowanych zostanie jednoczes$nie kilka plikow,
wowczas pliki przetwarzane beda w kolejnosci alfabetycznej.

np. xyz.job, abc.job, def.job zostaty skopiowane jednoczes$nie do skrzynki
wejsciowe;j.

Pliki przetwarzane beda w kolejnosci abc.job, def.job, xyz.job.
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7.4.2 Odczyt danych ze sterowania MP 14-S / MP 100D-5

+ Plik zadania (plik sterujacy z poleceniem odczytu danych) musi zosta¢ skopiowany
do skrzynki wyjsciowe;j.

+ Plik zZadania pobierany jest po uptywie cyklu odpytywania przez sterowanie MP
i kasowany w skrzynce wyj$ciowe;.

+ Polecenie jest dekodowane i wykonywane.
« Plik przeznaczony do odczytu zostanie skopiowany do skrzynki wejsciowe;.

+ Jeden wiersz z komunikatem stanu wpisywany jest do pliku odpowiedzi, ktory
nastepnie kopiowany jest do skrzynki wejsciowe;j.

7.4.3 Usuwanie danych ze sterowania MP 14-S / MP 100D-5

+ Plik zadania (plik sterujacy z poleceniem kasowania danych) musi zosta¢ skopio-
wany do skrzynki wyjéciowe;j.

+ Plik zadania pobierany jest po uptywie cyklu odpytywania przez sterowanie MP
i kasowany w skrzynce wyj$ciowe;.

+ Polecenie jest dekodowane i wykonywane.

+ Jeden wiersz z komunikatem stanu wpisywany jest do pliku odpowiedzi, ktéry
nastepnie kopiowany jest do skrzynki wejsciowe;.
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7.5 Typy plikow

7.5.1 Plik bazy artykutéw

Rekord danych bazy Plik bazy artykutéw zawiera z reguty rekordy danych bazy artykutéw. Rekord danych
artykutow artykutéw zawiera pola danych odnoszace sie do artykutdéw oraz odnoszace sie do
miejsc sktadowania.

x Pole danych odnoszace si¢ do artykutdw: numer artykutu, nazwa artykutu, stan
minimalny, pola specjalne klienta i pola specjalne zalezne od modutow
dodatkowych.

x Pola danych odnoszace sie do miejsca sktadowania: numer regatu, numer potki,
numer przedziatu, numer szeregu, stan, oznaczenie FIFO, wielko$¢ pojemnika.

Dla kazdego miejsca sktadowania istnieje jeden rekord danych bazy artykutow.

W celu zabezpieczenia danych mozna odczyta¢ wszystkie lub pojedyncze dane bazy
artykutow ze sterowania MP.

Jesli przy wezytywaniu rozpoznanych zostanie kilka jednakowych wpiséw FIFO przy
takim samym numerze artykutu, wowczas nadany zostanie wpis FIFO zgodnie

z kolejnoscig rekordéw danych. Pierwszy rekord danych to miejsce sktadowania

z najstarszym numerem FIFO (=1).

W przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutdw" mozna przesta¢
rekordy danych zbioru artykutéw a w przypadku "zarzadzania wolnym miejscem"
mozna przestac rekordy danych wolnego miejsca w rekordzie danych bazy artykutow.
Moduty dodatkowe takie jak "Administracja czasem sktadowania" (LZV) oraz "Funkcja
inwentaryzacji" (IF) wypetniajg pola danych specjalnych Hxx. Patrz réwniez
odpowiednie opisy dodatkowe.

Struktura rekordu danych *$S.iriir $L..$F...9T..$B.......81..$G....$R.......$0..$N.......... $Hxx..$ CRLF
Hénel

Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
danych

S Numer artykutu
L Numer regatu

F Numer przedziatu
T Numer potki
B

Stan w miejscu sktadowania

Oznaczenie FIFO

G Wielko$¢ pojemnika X
R Stan minimalny X
0 Numer szeregu X
N Nazwa artykutu X
Hxx Pole danych specjalnych HO1 - H25 X
HO3 Data umieszczenia w regale (LZV) X
H04 Godzina umieszczenia w regale (LZV) X
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Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie
danych

H05 Data inwentaryzacji (IF)

H06 Godzina inwentaryzacii (IF)

HO7 Rdznica inwentaryzaciji (IF)

HO8 llo$¢ inwentaryzacji (IF)

H15 Komunikat czasu sktadowania (LZV)

Moga zostaé przestane réwniez dalsze pola danych, nie sg one jednak wykorzysty-
wane. Niewykorzystane alfanumeryczne pola danych obsadzone sg wiec przez

a numeryczne pola danych przez "0".

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

X

X

X

X

X

opcjonalnie
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Wysytanie danych bazy
artykutéw

Odczyt wszystkich danych
bazy artykutow

Jesli plik bazy artykutéw zawiera dane bazy artykutdw, wéwczas mogg one zostaé
wystane tylko wowczas, gdy zadne dane artykutéw nie sg zarejestrowane w zarza-
dzaniu magazynem (np. po ponownym sformatowaniu)

W celu przestania do sterowania MP plik bazy artykutow umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.

Polecenie w pliku zadania
READ AMDBACKUP ¢ READ = Czytaj

<nazwa pliku> « AVDBACKUP = dane bazy artykutow
(Article Master Data) Backup

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktérym p6zniej maja_sie znajdowaé
dane bazy artykutéw. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjg
automatycznie.

Objasnienie

Przyktad:
READ AMDBACKUP backupfile

Dane bazy artykutow wraz ze zbiorem
artykutéw i danymi wolnego miejsca
(jesli obecne) odczytywane sg w pliku
"backupfile.amd" w skrzynce wejsciowej.

Polecenie w pliku zadania
READ AMDBACKUP_V02 ¢ READ = Czytaj

<nazwa pliku> o AVDBACKUP_V02 = dane bazy
artykutéw bez zbioru artykutow i danych
wolnego miejsca.

* <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej majq sie znajdowac
dane bazy artykutdw. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjq

Objasnienie

automatycznie.
READ AMDBACKUP_V02 Dane bazy artykutéw bez zbioru artykutéw
backupfile i danych wolnego miejsca odczytywane sg
w pliku "backupfile.amd" w skrzynce
wejsciowe;.
Uwaga:

Jesli dane bazy artykutéw maja zostaé wykorzystane do zabezpieczenia danych,
woéwczas nalezy pamigtaé o tym, aby w przypadku konwersji danych wszystkim
polom danych MP przyporzadkowane zostato odpowiednie pole danych
komputera gtéwnego. W przeciwnym razie nie wszystkie pola danych zostana
odczytane.

Jesli przy odczytywaniu nastapi rezygnacja z konwersji danych, wéwczas zawsze
odczytywane beda wszystkie pola danych.
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Odczyt danych bazy
artykutow okreslonego
artykutu

7.5.2 Plik zbioru artykutow

e

Polecenie w pliku zadania Objasnienie

READ AMD <numer artykuiu> P
<nazwa pliku>

Przykfad:
READ AMD 1234 test

READ = czytaj

+ AMD = dane bazy artykutow

(Article Master Data)

<numer artykutu>
Tu nalezy poda¢ numer artykutu, ktory
ma zosta¢ odczytany.

<nazwa pliku>

Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,

w ktorym p6zniej majq sie znajdowac
dane bazy artykutdw. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjg,
automatycznie.

Dane bazy artykutu "1234" odczytane

zostang do pliku "test.amd" w skrzynce
wejéciowe;j.

Warunkiem jest obecno$¢ modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem artykutdéw".

> Patrz "Opis dodatkowy zarzadzania zbiorem
mikroprocesorowego MP 14-S / H [MP 14-S]
i Rotomat"

artykutéw sterowania
/ HIMP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space

Dane zbioru artykutdw sg niezalezne od miejsca sktadowania i zawierajg, tylko pola

danych odnoszace si¢ do artykutow, np. numer

artykutu, nazwa artykutu, stan

minimalny, wielko$¢ kontenera i pola danych specjalnych Hxx. Podana wielko$¢
kontenera jest informacjg dla kazdego miejsca sktadowania artykutu, moze zosta¢
jednak utworzona jako rézna dla kazdego miejsca sktadowania. Je$li podana zostanie

wielko$¢ kontenera, mimo iz miejsce sktadowan
ignorowana.

ia jest juz obecne, zostanie ona

+ Poprzez komunikacje z komputerem gtéwnym mozna przesyta¢ dane odnoszace sie
do artykutéw do sterowania MP, bez potrzeby informowania sterowania, jakie regaty

Z jakq pojemno$cig magazynowg sg obecne.

+ Uzytkownik przy regale nie musi wprowadzac przy zaktadaniu miejsca sktadowania
dla artykutu jego pdl danych odnoszacych sie do tego artykutu. Sg one
automatycznie przejmowane z danych zbioru artykutow.

+ Podczas pracy mozna przeprowadza¢ aktualizacje p6l danych odnoszacych sie do

artykutéw w dowolnych rekordach danych zb

ioru artykutow. Na przyktad mozna

przesyta¢ nowe stany minimalne dla odpowiednich artykutow.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Struktura rekordu danych
Hanel

Pola danych w rekordzie
danych

Zarezerwowane pola
danych

aE

Wysytanie danych zbioru
artykutow

Odczyt danych zbioru
artykutéow

1S T— $N.......... $R.......5G...$Hxx..$ CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
S Numer artykutu
N Nazwa artykutu X
R Stan minimalny X
G Wielko$¢ pojemnika X
Hxx Pole danych specjalnych HO1 - H25 o ile nie X
zarezerwowane
HO3 Data zmagazynowania (w przypadku LZV) zarezerwowane
H04 Czas zmagazynowania (w przypadku LZV) zarezerwowane
H05 Data inwentaryzacji (w przypadku IF) zarezerwowane
H06 Czas inwentaryzacji (w przypadku IF) zarezerwowane
HO7 Rdznica inwentaryzacji (w przypadku IF) zarezerwowane
HO8 llo$¢ roznicy inwentaryzaciji (w przypadku IF) zarezerwowane
H15 Komunikat czasu sktadowania (w przypadku LZV i  zarezerwowane

komunikat czasu sktadowania dla artykutu)

Zawsze przesytane moga by¢ tylko pola danych, ktére sg wypetniane lub edytowane
i ktére nie sg zarezerwowane. Gdy przesytane sq zarezerwowane pola danych, to sg
one ignorowane.

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

W celu przestania do sterowania MP plik zbioru artykutéw umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.

Polecenie w pliku zadania

READ IPDBACKUP V01
<nazwa pliku>

Objasnienie
o READ = czytaj

« IPDBACKUP_V01 = backup danych
zbioru artykutow

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej majg sie znajdowac
dane zbioru artykutéw. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjg
automatycznie.
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu

montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Odczyt danych zbioru
artykutéw

Kasowanie danych zbioru
artykutéw dla okreslonego
artykutu

Kasowanie danych zbioru
artykutu

Polecenie w pliku zadania

READ AMDBACKUP
<nazwa pliku>

DELETE IPD <Numer artykuiu>

DELETE IPDSUM

Objasnienie
+ READ = czytaj
+ AMDBACKUP = Backup danych bazy

artykutéw wraz z danymi zbioru
artykutéw. W przeciwienstwie do
danych bazy artykutéw pola danych
miejsc sktadowania L (regat), T (pdtka),
F (przedziat), O (szereg) ustawione sg
na 0(zero).

<nazwa pliku>

Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,

w ktdrym pozniej majg sie znajdowaé
dane bazy artykutdw. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjg
automatycznie.

DELETE = kasuj

+ |PD = dane zbioru artykutow

(Item Pool Data)

<numer artykutu>

Tu nalezy podaé numer artykutu,
ktorego rekord danych zbioru ma
zosta¢ skasowany.

+ DELETE =kasuj
+ |IPDSUM = wszystkie dane zbioru

artykutu
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prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt

129 (223)



Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.3 Plik zadania

Rekordy danych zadan z priorytetem 1-255 bedg przetwarzane wedtug sterowania
priorytetami. Opcjonalnie mozliwy jest wybér poprzez szukanie kodu dopasowania.

Jedno zadanie realizowane jest jednokrotnie i 0znaczane jako zrealizowane, dopoki
nie zostanie ponownie odczytane przez komunikacje z komputerem gtéwnym ze stero-
wania MP.

Opcjonalnie moZliwe jest, ze zadania bedg kasowane po realizacji.

Rekordy danych zadan z priorytetem 0 pozostaja zapisane w pamieci zadan po
przetworzeniu lub po odczytaniu i mogg by¢ przetwarzane wielokrotnie.

*

* 6 o o

Zadania moga by¢ przesytane do sterowania MP jako pojedyncze lub jako wielo-
krotne (kilka zadan w jednym pliku).

Przestane zadania moga zosta¢ uzupetnione, o ile nie sg w trakcie realizacji. W tym
celu nalezy uaktywni¢ w funkcjach dodatkowych zarzadzania magazynem funkcje
"Uzupetnianie przez komunikacje z komputerem gtéwnym". Patrz "Opis techniczny
sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat",
rozdziat "Ustugi systemowe zarzadzania magazynem" -> "Konfiguracja systemu" ->
"Ustawienia funkcji dodatkowych".

Poprzez komunikacje z komputerem gtéwnym w kazdej chwili mozliwe jest skaso-
wanie zadania.

Backup / Restore wszystkich zadan znajdujacych sie w sterowaniu MP.
Odczytywanie przegladu wszystkich zadan.

Odczytywanie przegladu wszystkich przetworzonych zadan.

Poprzez odczytanie pojedynczego zadania stan realizacji mozna ustali¢ na podsta-
wie nagtéwka i stanu pozycii.

Poprzez odczytanie wszystkich zrealizowanych zadan z pozycjami dostepne sg
nastepujace informacje:

— faktycznie pobrana ilos¢ oraz

— Data i godzina przetworzenia zadania.

Po odczytaniu wszystkie zrealizowane zadania z priorytetem 1-255 zostang
automatycznie kasowane.

Zadania mozna uzupetnia¢, przesytajac numer zadania i dodatkowe pozycje
zadania.

Warunki:

Zadanie nie moze by¢ w trakcie realizacji.

Opcja "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem" musi by¢ uaktywniona.

W przypadku MP 14-S, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarza-
dzania magazynem" — "Konfiguracja systemu" — "Ustawianie funkcji dodat-
kowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

W przypadku MP 100D-5, patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego
MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe zarza-
dzania magazynem" — "Konfiguracja systemu" — "Ustawianie funkcji dodat-
kowych" — "Uzupetnienie przez komunikacje z hostem".

mozliwe struktury plikow Nazwa zadania moze znajdowa¢ sie dowolnie w:

rekordzie danych nagtéwka lub

rekordzie danych pozycji.
Tu pola danych nagtéwka znajdujq sie w kazdym rekordzie danych pozycji.
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Struktura pliku <Nagtéwek zadania> x Objasnienie dot. <wiersza podziatu> i

(w przypadku nazwy zadania p . a1 <wiersza korncowego>:

w rekordzie danych nagtéwka) < ozyCJ.a zadan%a > *E99 jest warto$cig standardowa.
<Pozycja zadania 2> Mozna jg zmienié poprzez
<Wiersz podziaiu> konfiguracje.
<Nagiéwek zadania>
<Pozycja zadania 1>
<Pozycja zadania 2>
<Pozycja zadania 3>
<Wiersz koncowy>

Struktura rekordu danych ] | $p...$w..8d...3u...$Cxx.......... $CRLF

nagtéwka zadania

(w nazwy zadania w rekordzie

danych nagtéwka)

Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie

danych nagtdwka .

(w przypadku nazwy zadania K Zadanie

w rekordzie danych nagtéwka) b Priorytet X

w Status X
d Data X
u Godzina X
Cxx Pole danych specjalnych C01 - C25 X

Struktura rekordu danych B $v.eQ.....$M.......... $G....$W..$Uxx.......... $CRLF

pozycji zadania

(w przypadku nazwy zadania

w rekordzie danych nagtéwka)

Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie

danych pozyciji

(w przypadku nazwy zadania S Numer artykutu

w rekordzie danych nagtéwka) v Proces

Q llo$¢ zadana
G Wielko$¢ pojemnika X
M oS¢ rzeczywista X
w Status X
e Wiasciwosé X
Uxx Pole danych specjalnych U01 - U25 X
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 131 (223)
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

@ Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 7.3.4 na stronie 121.

Struktura pliku <Pozycja zadania 1> x Objasnienie dot. <wiersza podziatu> i
(w przypadku nazwy zadania <wiersza koricowego>:

w rekordzie danych pozyciji) *E99 jest wartoscig standardowa.
Mozna jg zmieni¢ poprzez
<Pozycja zadania 1> konfiguracje.

<Pozycja zadania 2>
<Wiersz podziatu>

<Pozycja zadania 2>
<Pozycja zadania 3>
<Pozycja zadania 4>
<Wiersz koncowy>

Struktura rekordu danych *$K.....9p...5w...$d.. $u..$Cxx...$S....5V.$Q.... $M...$G.... $W..Uxx.......... $CRLF
pozycji zadania
(w przypadku nazwy zadania

w rekordzie danych pozycji) x Uwaga: dane nagtowka rozpoczynajg sie od *$K i koniecznie muszg znajdowac sie

w jednym wierszu przed danymi pozycji, rozpoczynajacymi sie od $S.

::;‘c;, g::&g;*;:;ll rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
(w przypadku nazwy zadania K Zadanie
w rekordzie danych pozycji) o Priorytet ,
w Status X
d Data X
u Godzina X
Cxx Pole danych specjalnych C01 - C25 X
S Numer artykutu
v Proces
Q llo$¢ zadana
G Wielko$¢ pojemnika X
M llo$€ rzeczywista X
w Status X
e Wiasciwos¢ X
Uxx Pole danych specjalnych U01 - U25 X

@ Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.
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Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Odczyt wszystkich zadan

Odczyt pojedynczych zadan

Objasnienie
+ READ = czytaj

+ JOBBACKUP = odczytaj wszystkie
zadania sterowania MP

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktérym pozniej majq sie znajdowac
zadania. Rozszerzenie nazwy pliku
uzupetniane jest przez sterowanie MP
zgodnie z konfiguracjg automatycznie.

Polecenie w pliku zadania

READ JOBBACKUP
<nazwa pliku>

Przykfad:

READ JOBBACKUP alljob Wszystkie zadania zapisane w MP 14-S /
MP 100D-5 odczytane zostang do pliku

"alljob.job" do skrzynki wejsciowe;.

Uwaga:

Jesli dane zadania maja zosta¢ wykorzystane do zabezpieczenia danych,
wowczas nalezy pamieta¢ o tym, aby w przypadku konwersji danych wszystkim
polom danych MP przyporzadkowane zostato odpowiednie pole danych
komputera gtéwnego. W przeciwnym razie nie wszystkie pola danych zostana
odczytane.

Jesli przy odczytywaniu nastapi rezygnacja z konwersji danych, wowczas zawsze
odczytywane beda wszystkie pola danych.

Polecenie w pliku Zadania Objasnienie
READ JOB <nazwa zadania> & READ = czytaj

< liku> i
nazwa pliku + JOB = zadanie

+ <nazwa zadania>
Tu nalezy poda¢ zadanie, ktére ma
zosta¢ odczytane

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktérym p6zniej ma sie znajdowac
zadanie. Rozszerzenie nazwy pliku
uzupetniane jest przez sterowanie MP
zgodnie z konfiguracjq automatycznie.

Przykfad:

READ JOB 12345 jobl Zadanie "12345" odczytane zostanie do

pliku "job1.job" w skrzynce wejsciowe;.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Sterowanie mikroprocesorowe
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Odczyt zrealizowanego
zadania

[

Kasowanie pojedynczych
zadan

Kasowanie wszystkich
zadan

Odczytywanie przegladu
wszystkich zadan

Polecenie w pliku zadania
READ JOBPROC <nazwa pliku>

Przykfad:
READ JOBPROC jobs

Objasnienie
+ READ = czytaj
¢ JOBPROC = zrealizowane zadania

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej majq sie znajdowac
zrealizowane zadania. Rozszerzenie
nazwy pliku uzupetniane jest przez
sterowanie MP zgodnie z konfiguracjg
automatycznie.

Zrealizowane zadania odczytywane sg do
pliku "jobs.job" w skrzynce wejsciowe;.

Funkcja "Odczyt zrealizowanych zadan" musi by¢ uaktywniona w funkcjach dodatko-
wych zarzadzania magazynem. Patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesoro-
wego MP 14 Lean-Lift i Multi-Space" lub "Rotomat", rozdziat "Ustugi systemowe
zarzadzania magazynem" -> "Konfiguracja systemu" -> "Ustawienia funkcji dodat-

kowych" -> "Odczyt zrealizowanych zadan".

Polecenie w pliku zadania
DELETE JOB <nazwa zadania>

Przykfad:
DELETE JOB 12345

DELETE ALLJOBS

Polecenie w pliku zadania
READ JOBSUM <nazwa pliku>

Przykfad:
READ JOBSUM jobs

Objasnienie
o DELETE = kasuj
+ JOB = zadanie

¢ <nazwa zadania>
Tu nalezy poda¢ zadanie, ktére ma
zosta¢ skasowane

Zadanie "12345" zostanie skasowane
z zarzadzania magazynem.

o DELETE = kasowanie
+ ALLJOBS = wszystkie zadania

Objasnienie
& READ = czytaj
+ JOBSUM = suma wszystkich zadan

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej ma sig znajdowaé
przeglad zadan. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracja,
automatycznie.

Przeglad wszystkich zadan zapisanych
w sterowaniu odczytany zostanie do pliku
"jobs.jsm" w skrzynce wejsciowej.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Odczytywanie przegladu Polecenie w pliku zadania Objasnienie
:Ias;gztklch zrealizowanych READ JOBSUMPROC « READ = cyts
<nazwa pliku> + JOBSUMPROC = suma wszystkich
zadan
+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktérym pozniej ma sie znajdowac
przeglad zadan. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracjq
automatycznie.
Przykfad:
READ JOBSUMPROC procjobs Przeglad wszystkich zrealizowanych
zadan odczytany zostanie do pliku
"procjobs.jsm" w skrzynce wejciowej.
Wysytanie zadan W celu przestania do sterowania MP plik zadania umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.
x Mozna wczytaé tylko zadania, dla ktdrych nie ma jeszcze zadnej nazwy zadania
w sterowaniu MP.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu

montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.4 Plik raportu operacji

ne

Struktura rekordu danych
Hanel

Warunkiem jest modut dodatkowy "Prowadzenie raportu operacji.

> Patrz "Opis dodatkowy prowadzenia raportu operacji sterowania mikroprocesoro-
wego MP 14-S / H [MP 14-S]/ H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Raport operacji zawiera informacje o0 poszczegéinych operacjach magazynowych.

Odczytywane moga by¢ nastepujace informacje:

+ Proces (umieszczenie w regale lub pobranie z regatu/ pobieranie +kasowanie
lokalizacji / zalozenie lokalizacji + zatadunek na regat).

+ Proces (dodatnia roznica inwentaryzacji ('+,'i'), uiemna réznica inwentaryzaciji (-','0")
opcjonalnie z modutem dodatkowym "Funkcja inwentaryzacji")

+ llo$¢ umieszczona w regale lub pobrana z regatu.

+ llo$¢ zadana przy przetwarzaniu zamowienia, dla bezposredniego umieszczenia
w regale/pobrania z regatu jest lloScig zadang réwna ilosci umieszczonej
w regale/pobranej z regatu. (Nalezy wykona¢ standardowe formatowanie).

o llos¢ réznicy inwentaryzacji (réznica miedzy stanem zadanym a stanem
rzeczywistym w miejscu sktadowania, opcjonalnie z modutem dodatkowym
"Funkcja inwentaryzacji")

+ Informacje na temat zadania, na podstawie ktérego wykonano ruch regatu
(opcjonalnie).

* & o o

"Zarzadzanie kodami dostepu").

*

Data i godzina przeprowadzenia operacji (opcjonalnie).

Stanowisko kosztow, ktére zostanie zaksiegowane (opcjonalnie).

Pole uzytkownika, ktére musi zosta¢ wprowadzone przy realizacji (opcjonalnie).
Obstugujacy, ktéry przeprowadzit operacije (tylko z modutem dodatkowym

Miejsce sktadowania przemieszczanego w tej operacii artykutu (opcjonalnie)

« Zawarto$¢ pdl specjalnych Uxx w przypadku przetwarzania zadania, o ile zostaty
one przestane. (tylko w przypadku aktywacji wewnatrz raportu operaciji)

*$S....9V..$Q....$G....$W....$U01...5U02...$U03...5U04...$U05...U06..5U07...$ CRLF

Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
danych raportu operacji
S Numer artykutu
Vv Proces
Q lloS¢ rzeczywista (faktycznie umieszczona
w regale/pobrana z regatu ilos¢)
llo$¢ roznicy inwentaryzaciji (w przypadku IF w BJ)
opcjonalnie
! llos¢ zadana przy przetwarzaniu zadania. X
G Wielkos¢ pojemnika
w Status
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu

montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Pola danych w rekordzie Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
danych raportu operacji
uo1 Zadanie X
uo02 Data X
uo3 Godzina X
uo4 Stanowisko kosztow X
uos Pole uzytkownika X
uoé Operator (UV) X
uo7 Miejsce sktadowania (LLTTTFFFOO) X
Numer regatu (LL)
Numer p6tki (TTT)
Numer przedziatu (FFF)
Numer szeregu (O0)
Uxx Pole danych specjalnych U08 - U25 X

@ Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

Raport operacji moze by¢ tylko odczytywany ze sterowania MP.

Odczyt raportu operacji Polecenie w pliku zadania

READ OPJOURNAL
<nazwa pliku>

Przykiad:
READ OPJOURNAL journal

Objasnienie

*

L 4

READ = czytaj

OPJOURNAL = raport operacji
(Operation Journal)

<nazwa pliku>

Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,

w ktdrym pozniej ma sie znajdowac
raport operacji. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracjg automa-
tycznie.

Jesli juz odczytany raport operacii o tej
samej nazwie znajduje sie w skrzynce
wejSciowej serwera plikéw, wowczas
nowy plik zostanie do niego dotgczony
a nie nadpisany.

Raport operacji zostanie automatycznie
skasowany w sterowaniu MP po
odczytaniu.

Raport operacji odczytany zostanie do
pliku "journal.opj" w skrzynce wejSciowe;.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023
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Odczyt backup'u raportu Polecenie w pliku zadania
operacji

READ OPJOURNALBACKUP
<nazwa pliku>

Raport operacji Odczyt READ OPJOURNALNEWPOS
nowych pozycji <nazwa pliku>

Objasnienie

& READ = czytaj
+ OPJOURNALBACKUP = backup

raportu operaciji (Operation Journal)

<nazwa pliku>

Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,

w ktorym p6zniej ma sie znajdowac ra-
port operacji. Rozszerzenie nazwy pliku
uzupetniane jest przez sterowanie MP
zgodnie z konfiguracjq automatycznie.
Jesli juz odczytany raport operacji o te]
samej nazwie znajduje sie w skrzynce
wejéciowej serwera plikéw, wowczas
ten plik zostanie zastapiony przez
nowy.

Raport operacji nie zostanie skasowany
w sterowaniu MP po odczytaniu.

& READ = czytaj
+ OPJOURNALNEWPOQS = raport

operacji Nowe pozycje, ktore nie
zostaly jeszcze odczytane

<nazwa pliku>

Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,

w ktérym pozniej ma sie znajdowac
raport operacji. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracjg automa-
tycznie.

Jesli juz odczytany raport operacji o te]
samej nazwie znajduje sie w skrzynce
wejsciowej serwera plikow, wowczas
nastapi dofgczenie do tego pliku.
Raport operacji nie zostanie skasowany
w sterowaniu MP po odczytaniu.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.5 Plik wolnego miejsca

Rekord danych wolnego
miejsca

Struktura rekordu danych
Hénel

Pola danych w rekordzie
danych

ne

Wysytanie danych wolnego
miejsca

Odczyt danych wolnego
miejsca

Warunkiem jest modut dodatkowy "Zarzadzanie wolnym miejscem".

> Patrz "Opis dodatkowy zarzadzania wolnym miejscem sterowania mikroprocesoro-
wego MP 14-S / H [MP 14-S]/ HIMP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Rekordy danych wolnego miejsca zawierajg wielko$¢ kontenera oraz miejsce sktado-
wania, w ktérym znajduje sie ten typ kontenera. Przyporzadkowanie typu kontenera
(1-15) oraz kontenera ustalana jest przy inicjalizacji typéw konteneréw na sterowaniu
regatu.

Rekordy danych wolnego miejsca moga zosta¢ w kazdej chwili przestane do stero-
wania MP. Nalezy jednak uwaza¢ na to aby nie zastapi¢ istniejgcych konteneréw. Te
muszg zosta¢ najpierw oproznione recznie i skasowane. Puste kontenery moga by¢
réwniez zaktadane tylko wtedy, gdy w odpowiednim miejscu sktadowania nie pokrywajg
sie z innymi kontenerami.

*$S.$L..$T...$F...$0...8G....$CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
L Numer regatu
T Numer potki
F Numer przedziatu
(0] Numer szeregu
G Wielkos¢ pojemnika

Mogq zosta¢ przestane réwniez dalsze pola danych, nie s one jednak wykorzysty-
wane. Niewykorzystane alfanumeryczne pola danych obsadzone sg przez"" a
numeryczne pola danych przez "0".

W celu przestania do sterowania MP plik wolnego miejsca umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.

Polecenie w pliku zadania Objasnienie
READ FREELOCBACKUP_VO01 + READ = czytaj

<nazwa pliku> + FREELOCBACKUP_ V01 = dane
wolnego miejsca

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy poda¢ nazwe pliku, w ktérym
pbzniej majq sie znajdowac dane
wolnego miejsca. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracja,
automatycznie.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Odczyt danych wolnego
miejsca

7.5.6 Plik raportu ilosciowego

Struktura rekordu danych
Hénel

Pola danych w rekordzie
danych raportu ilosciowego

e

Polecenie w pliku zadania Objasnienie

Przyktad: Dane wolnego miejsca odczytywane sq
READ FREELOCBACKUP V01 w pliku "freetypes.fre" w skrzynce wejscio-
freetypes - wej.

Raport iloSciowy zawiera informacje i stanie minimalnym, stanie catkowitym oraz sume
wszystkich przychoddw i rozchoddw od ostatniego kasowania raportu.

Raport iloSciowy musi zostaé sformatowany w sterowaniu MP.

Odczytywane moga by¢ nastepujace informacje:

*

*
*
*

*

Nazwa artykutu
Stan catkowity artykutu
Stan minimalny artykutu

Suma operacji umieszczenia w regale (przychdd) wszystkich miejsc sktadowania
artykutu.

Suma pobran (rozchdd) wszystkich miejsc sktadowania artykutu.

+ Pola specjalne Hxx artykutu. (o ile nie sg zarezerwowane dla modutéw dodat-

kowych)

1 T— $N.....5P.....R......$Z......$A......$Hxx.. $ CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie

S Numer artykutu
N Nazwa artykutu X
P Stan catkowity
R Stan minimalny
Z Przychéd
A Rozchdd

Hxx Pole danych specjalnych H01 - H25 X

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

Raport ilosciowy moze by¢ tylko odczytywany ze sterowania MP. Po odczytaniu raport
zostanie automatycznie skasowany.
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Odczyt raportu ilosciowego Polecenie w pliku zadania Objasnienie
READ QJOURNAL <nazwa pliku> o READ=czytaj

+ QJOURNAL = raport ilosciowy
(Quantity Journal)

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktérym pozniej ma sie znajdowac
raport iloSciowy. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracjg automa-

tycznie.
Przykiad: Raport iloSciowy odczytany zostanie do
READ QJOURNAL qjournal pliku "gjournal.gtj" w skrzynce wejsciowe;.
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montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.7 Plik stanéw min. do uzupetnienia

Struktura rekordu danych
Hanel

Pola danych w rekordzie
danych stanéw min. do
uzupetnienia

e

Odczyt listy stanéw do
uzupetnienia

(po odczytaniu rekordy
danych zostang zaznaczone
jako zamdéwione)

Lista stanéw min. do uzupetnienia zawiera informacja o artykutach, ktérych catkowity
stan spadt ponizej stanu minimalnego. Dany artykut bedzie obecny na liscie standw
min. do uzupetnienia, jak dtugo jego stan bedzie mniejszy niz jego stan minimalny.
Jesli jaki$ artykut odczytywany jest po raz pierwszy, to jego status wynosi '0".

Przy kazdym kolejnym procesie odczytu jego status wynosi '1". W ten sposob
zapobiega sie ponownemu zaméwieniu juz odczytanego i zaméwionego artykutu.

Oprocz komunikacji z komputerem gtéwnym mozliwy jest odczyt listy stanéw do
uzupetnienia w formacie CSV roéwniez za posrednictwem portalu magazynowego
w przegladarce. Zastosowane zostajg przy tym ustawienia z rozdziatu 9.7 Menu
"Konwersja danych" strona 181.

Odczytywane moga by¢ nastepujace informacje:

+ Nazwa artykutu

« Catkowity stan artykutu

« Stan minimalny artykutu

« Stan zamdwieniowy artykutu

+ Pola specjalne Hxx artykutu. (o ile nie s zarezerwowane dla modutéw
dodatkowych)

1 T— $N.....8P......R...... $W.....$Hxx..$ CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
S Numer artykutu
N Nazwa artykutu X
P Stan catkowity X
R Stan minimalny X
W Status X
Hxx Pole danych specjalnych H01 - H25 X

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.
Lista stanéw min. do uzupetnienia moze by¢ tylko odczytywana ze sterowania MP.

Polecenie w pliku zadania Objasnienie
READ ORECOMMEND + READ = czytaj

<nazwa pliku> + ORECOMMEND = lista stanéw min. do
uzupetnienia

+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej ma sie znajdowaé
lista standéw min. do uzupetnienia.
Rozszerzenie nazwy pliku uzupetniane
jest przez sterowanie MP zgodnie
z konfiguracjg automatycznie.
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Przykfad: Lista standéw min. do uzupetnienia wczy-
READ ORECOMMEND tana zostanie do pliku "recommendlist.orl"
recommendlist w skrzynce wejsciowe;.
Odczyt backup'u listy Polecenie w pliku Zadania Objasnienie
stanow do uzupetnienia READ ORECOMMENDBACKUP READ ORECOMMENDBACKUP
(po odczytaniu rekordy <nazwa_pliku> <nazwa_pliku>
danych nie zostang READ = coviai
zaznaczone jako ¢ 2yt
zaméwione) ¢ ORECOMMENDBACKUP = lista
pozycji do uzupetnienia
+ <nazwa pliku>
Tu nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej ma sig znajdowaé
lista standéw min. do uzupetnienia.
Rozszerzenie nazwy pliku uzupetniane
jest przez sterowanie MP zgodnie
z konfiguracjq automatycznie.
Przykfad: Lista stanéw min. do uzupetnienia
READ ORECOMMENDBACKUP wczytana zostanie do pliku
recommendbackup "recommendbackup.orl" w skrzynce
wejsciowej.
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 143 (223)
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7.5.8 Plik wypozyczen

Rekord danych
wypozyczania

Struktura rekordu danych
Hanel

Pola danych w rekordzie
danych

[

Wysytanie danych
wypozyczenia

Warunkiem jest modut dodatkowy "Zarzadzanie wypozyczeniami".

> Patrz "Opis dodatkowy Zarzadzanie wypozyczaniem sterowania mikroprocesoro-
wego MP 14-S/ H [MP 14-S]/ H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Rekordy danych wypozyczen sg przesytane w pliku wypozyczen. Dane wypozyczen
mozna przestac tylko do pustej pamieci wypozyczen. Np. w celu odtworzenia kopii
zapasowej danych wypozyczen po sformatowaniu zarzadzania magazynem. Wysytanie
pojedynczych rekordéw danych wypozyczen podczas pracy nie jest mozliwe, aby
zapewni¢ integralno$¢ danych.

*$S.$L..$T...$F...$0...$B...$H01...$H10...$H11..$ CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie

S Numer artykutu

L Numer regatu

T Numer potki

F Numer przedziatu
0 Numer szeregu

B llo$¢ wypozyczona

Ho1 Wypozyczajacy
H10 Data wypozyczenia

H11 Czas wypozyczenia

Mogq zosta¢ przestane réwniez dalsze pola danych, nie sg one jednak
wykorzystywane. Niewykorzystane alfanumeryczne pola danych obsadzone sg przez
" "a numeryczne pola danych przez "0".

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

W celu przestania do sterowania MP plik wypozyczen umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.
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Odczyt danych wypozyczen Polecenie w pliku zadania Objasnienie

READ LENDINGBACKUP V01 + READ = czytaj

<nazwa_pliku> + LENDINGBACKUP_V01 = dane
wypozyczen

+ <nazwa_pliku>

Tu nalezy podac¢ nazwe pliku, w ktérym
pdzniej majq sie znajdowac dane
wypozyczen. Rozszerzenie nazwy pliku
uzupetniane jest przez sterowanie MP
zgodnie z konfiguracjg automatycznie.

Przykfad: Dane wypozyczen sg odczytywane w pliku

READ LENDINGBACKUP V01 "Iendings.lnd" w skrzynce wejéciowej.

lendings -
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.9 Plik rezerwacji

Rekord danych rezerwacji

Struktura rekordu danych
Hanel

Pola danych w rekordzie
danych

aE

Wysylanie danych
rezerwacji

Odczyt danych rezerwacji

Warunkiem jest modut dodatkowy "Zarzadzanie wypozyczeniami".

> Patrz "Opis dodatkowy Zarzadzanie wypozyczaniem sterowania mikroprocesoro-
wego MP 14-S/ H [MP 14-S]/ H[MP 100D-5] Lean-Lift, Multi-Space i Rotomat"

Rekordy danych rezerwaciji sa przesytane w pliku rezerwacji. Dane rezerwacji mozna
przestaé tylko do pustej pamieci rezerwacji. Np. w celu odtworzenia kopii zapasowe;
danych rezerwaciji po sformatowaniu zarzadzania magazynem. Wysytanie pojedyn-
czych rekordow danych rezerwacji podczas pracy nie jest moZliwe, aby zapewni¢
integralno$¢ danych.

*$S.$L..$T...$F...$0...$B...$H01...$H10...$H11..$ CRLF

Oznaczenie Znaczenie opcjonalnie
S Numer artykutu
H13 llo$¢ zarezerwowana
H14 Osoba rezerwujaca
H16 Data rezerwacii
H17 Czas rezerwaciji

Moga zostaé przestane réwniez dalsze pola danych, nie sg one jednak wykorzysty-
wane. Niewykorzystane alfanumeryczne pola danych obsadzone sg przez " "a
numeryczne pola danych przez "0".

Dalsze informacje dot. pél danych patrz rozdziat 8.2 na stronie 151.

W celu przestania do sterowania MP plik rezerwacji umieszczany jest w skrzynce
wyjsciowej serwera plikow.

Polecenie w pliku Zadania

READ RESERVATIONBACKUP V01
<nazwa_pliku>

Objasnienie

o READ = czytaj

+ RESERVATIONBACKUP_VO01 = dane
rezerwacji

+ <nazwa_pliku>
Tu nalezy poda¢ nazwe pliku, w ktérym
p6zniej majq sie znajdowac dane
rezerwacji. Rozszerzenie nazwy pliku

uzupetniane jest przez sterowanie MP
zgodnie z konfiguracjg automatycznie.

Przykiad:

READ RESERVAT IONBACKUP_VO 1
reservations

Dane rezerwacji sg odczytywane w pliku
"reservations.rev" w skrzynce wejsciowe;.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.10 Plik systemowy

Dane systemowe zarzadzania magazynem sterowania MP moga by¢ wczytywane i

odczytywane.
Odczyt danych Polecenie w pliku Zadania Objasnienie
SystemOWYCh READ SYS <nazwa pliku> ¢ READ = Czytaj
+ SYS =dane systemowe sterowania MP
<nazwa pliku>
nalezy wprowadzi¢ nazwe pliku,
w ktdrym pozniej majq sie znajdowac
dane systemowe. Rozszerzenie nazwy
pliku uzupetniane jest przez sterowanie
MP zgodnie z konfiguracjg automa-
tycznie.
Przykiad:
READ SYS sysmp Dane systemowe zarzadzania

magazynem odczytane zostang do pliku
"sysmp.sys" w skrzynce wejsciowe;j.

Wysytanie danych
systemowych

Przy wystaniu pliku systemowego zarzadzanie magazynem sterowania MP
zostanie na nowo sformatowane. Wszystkie dane jak np. dane artykutow i zadan

zostana skasowane.

Przed wystaniem pliku systemowego nalezy koniecznie przeprowadzi¢
zabezpieczenie danych.

Ta funkcja chroniona jest hastem w programie konfiguracyjnym. Dlatego ta funkcja
powinna by¢ przeprowadzana wylacznie przez wykwalifikowany personel lub serwis
Hanel.
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.11 Plik zadania

Pliki zadania to pliki, ktére zawierajq polecenia dla sterowania MP.

Za pomocag tych plikow odczytywane lub kasowane sg dane ze sterowania MP.

W jednym pliku zadania mozna zebra¢ kilka polecen

Dla kazdego polecenia wykorzystywany jest jeden wiersz. Znak " ! " na poczatku wiersza sygnalizuje
komentarz okreslony przez uzytkownika.

Kolejno$¢ polecen w pliku zadania odpowiada kolejno$ci przetwarzania.

Plik zZadania moze by¢ standardowo zakodowany w standardzie kodowania znakéw 1SO 8859-1.

W przypadku jezykéw, ktdre nie obstugujg standardu kodowania znakow "ISO 8859-1", mozliwe jest
kodowanie "UTF-8". Nazwa pliku zadania moze skiadac sie tylko ze znakéw ASCIL.

Jesli wyrazenie w nawiasach ostrokatnych zawiera spacje, to wyrazenie nalezy ujg¢ w " ". NP. DELETE
JOB "34322-0"

Przeglad Polecenie Proces Kompatybilno§é
polecen zMP 12N/
MP 100D
READ AMDBACKUP <nazwa pliku> Qdczytaj wszystkie rekordy danych X
bazy artykutéw. Jesli uaktywnione
sq moduty dodatkowe zarzadzania
zbiorem artykutow i / lub
zarzadzania wolnym miejscem,
wowczas dodatkowo zostang
odczytane réwniez zbiér artykutow i /
lub dane wolnego miejsca.
READ AMDBACKUP_ V02 Odczytaj wszystkie rekordy danych -
bazy artykutdw bez zbioru artykutow
oraz danych wolnego miejsca.
READ AMD <artykui> Odczytaj pojedynczy rekord danych X
<nazwa pliku> bazy artykutow.
READ IPDBACKUP_ V01 Odczytaj w przypadku modutu -
dodatkowego zarzadzania zbiorem
artykutéw wszystkie rekordy danych
zbioru artykutow
DELETE IPDSUM Kasuj wszystkie rekordy danych X
zbioru artykutow.
DELETE IPD <artykui> Kasuj pojedynczy rekord danych X
zbioru artykutow.
READ JOBBACKUP <nazwa pliku> QOdczytaj wszystkie zadania. X
READ JOB <zadanie> Odczytaj pojedyncze zadanie. X
<nazwa pliku>
READ JOBPROC <nazwa pliku>  QOdczytaj wszystkie zrealizowane X
zadania.
DELETE JOB <zadanie> Skasuj zadanie. X
DELETE ALLJOBS Kasuj wszystkie zadania. X
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montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

READ JOBSUM <nazwa pliku> Odczytaj przeglad zadan. X
READ JOBSUMPROC Odczytaj przeglad wszystkich X
<nazwa pliku> zrealizowanych zadar.

READ OPJOURNAL <nazwa pliku> QOdczytaj raport operacji w przy- X

padku modutu dodatkowego raportu
operacji. Raport operacji zostanie
nastepnie skasowany.

READ OPJOURNALBACKUP Odczytaj raport operaciji w przy- X
<nazwa pliku> padku modutu dodatkowego raportu

operacji. Raport operacji pozostanie

zapisany.
READ FREELOCBACKUP V01 Odczytaj dane wolnego miejsca =

w przypadku modutu dodatkowego
zarzadzania wolnym miejscem

READ QJOURNAL <nazwa pliku>  Odczytaj raport iloSciowy. X
READ ORECOMMEND <nazwa Odczytaj liste stanéw min. do X
pliku> uzupetnienia

READ LENDINGBACKUP V01 Odczyt listy wypozyczen -

READ RESERVATIONBACKUP V01 Odczyt listy rezerwacji 3

READ SYS <nazwa pliku> Odczytaj dane systemowe. X

Nazwy plikdw podawane sg zawsze bez rozszerzenia nazwy pliku. Patrz rozdziat 9.6 na stronie 173.
Nazwy plikdw moga zawierac tylko mozliwe do odczytu znaki z zestawu znakéw ASCII i nie moga,
zawieraC znakéw \/: * 7" <>,
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7  Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

7.5.12 Plik odpowiedzi

7.6 Konwersja danych

Pliki odpowiedzi kopiowane sg przez sterowanie MP automatycznie do skrzynki
wejsciowej serwera plikow.

Zawierajg one komunikaty zwrotne stanu dotyczace polecen pliku zadania oraz
komunikaty zwrotne stanu dotyczace przestania danych bazy artykutow, zbioru
artykutéw, danych zadania, raportu i danych systemowych.

Jesli zaden plik odpowiedzi nie jest obecny w skrzynce wejsciowej, wowczas zostanie
on zatozony przez sterowanie MP w skrzynce wejsSciowej serwera plikdw, w innym
wypadku bedzie rozszerzany.

Plik odpowiedzi musi by¢ przez system komputera gtdwnego cyklicznie przesuwany lub
kasowany, zanim stanie sie zbyt duzy dla systemu.

Plik odpowiedzi jest zapisany w systemie kodowania UTF-8.

Dla plikéw bazy artykutow, zbioru artykutdéw, danych zadan, raportu operacii, pliku
stanéw do uzupetnienia, wolnego miejsca, raportu ilosciowego mozna zdefiniowa¢
konwerter importu / eksportu. Za pomoca tego konwertera mozna wysytac pliki dzielone
przecinkiem (pliki CSV) bezposrednio do sterowania MP (import) lub odczytywaé ze
sterowania MP (eksport).

Patrz rozdziat 9.7 na stronie 181.
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8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtdwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

A

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu mon-
tazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie
kwalifikacje.

8.1 Standard kodowania znakow

Standard kodowania znakow

Znaki alfanumeryczne

Unicode

« Zakres znakéw Unicode "CO Controls and Basic Latin" (0x20 - -0x7F)
+ Zakres znakdw Unicode "C1 Controls and Latin 1 Supplement" (0x80 - OxFF)

+ Wszystkie dalsze zakresy Unicode obejmujg dodatkowo zakres znakdw usta-
wionego aktualnie jezyka.

« Wyjatkiem jest symbol "$", ktory jest zarezerwowany i niedostepny.

Zakonczenie rekordu danych
(tylko w przypadku transferu plikow)

+ Wszystkie rekordy danych korcza sie ciggiem "CRLF" (Carriage Return ASCII 13 i
Line Feed ASCII 10).

8.2 Pola danych

[

Kazde pole danych / metoda ma swoje state znaczenie w zarzadzaniu magazynem
MP 14-S / MP 100D-5 - w zaleznosci od rekordu danych, w ktdrym jest wykorzysty-
wane.

Moduty dodatkowe jak zarzadzanie wypozyczaniem, funkcja inwentaryzacii,
administracja czasem skfadowania i prowadzenie raportu operacji rbwniez wywierajg
wptyw na wykorzystywane pola danych.

x W ponizszej tabeli wykorzystywane sa nastepujace skréty:
IF:  Funkcja inwentaryzacji (modut dodatkowy)
LZV: Administracja czasem sktadowania (modut dodatkowy)
LHV: Zarzadzanie wysoko$cig sktadowania (modut dodatkowy)
BJ:  Raport operacji (modut dodatkowy)
UV: Zarzadzanie kontami uzytkownikéw (modut dodatkowy)
DZ: Miejsca dziesigtne przy wprowadzaniu ilosci (modut dodatkowy)
AV:  Zarzadzanie wypozyczaniem (modut dodatkowy)

UXX: WPROWADZANIE POL DANYCH UXX PRZY PRZETWARZANIU ZADANIA
(funkcja dodatkowa)

MS:  Multi-Space

Oznaczenie Znaczenie Liczba Spis tresci Typ

znakow

* (ASCII 42) Znak poczatku transmisji, poczatek rekordu
danych, polecenia lub kodu odpowiedzi

(tylko w przypadku transferu plikow)
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8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Oznaczenie Znaczenie Liczba Spis tresci Typ
znakow
$ Znak oddzielajacy pomigdzy pojedynczymi polami
danych
(tylko w przypadku transferu plikow)
S Numer artykutu 1-40 alfanumeryczne
L Numer regatu (miejsce sktadowania) 1-2 1-99 numeryczne
T Numer p6tki (miejsce sktadowania) 1-3 1-255 (999 numeryczne
w przypadku MS)
Numer przedziatu (miejsce sktadowania) 1-3 1-255 numeryczne
(0] Numer szeregu (miejsce sktadowania) 0-2 1-99 numeryczne
Stan w miejscu sktadowania 1-8 0-99999999 numeryczne
Wypozyczona ilos¢ (w AV w rekordzie danych 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
wypozyczen) 0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku
| Oznaczenie FIFO (1 = najstarsze miejsce sktadowania) 0-3 1-255 numeryczne
R Stan minimalny (stan minimalny wszystkich miejsc 1-8 0 - 99999999 numeryczne
skiadowania artykutu) 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku

0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku

P Stan catkowity (suma standéw wszystkich miejsc 1-8 0 - 99999999 numeryczne
sktadowania artykutu) 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku

G Wielko$¢ pojemnika
1.-3. znak - rozciggto$¢ w przedziale 5 00101 - 25599 numeryczne
4.-5. znak - rozciggto$¢ w szeregu
W przypadku LHV: 7 0010101 - 2559931  numeryczne

1.-3. znak - przedziat
4.-5. znak szereg
6.-7. znak - wysokos¢

c Numer partii 0-40 alfanumeryczne
v Artykut z partii 1 0,1 numerycznie (w przy-
padku transferu plikow)
false true boolean (w przypadku
’ ustugi sieciowej)
N Nazwa artykutu 0-40 alfanumeryczne
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8 Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Oznaczenie Znaczenie Liczba Spis tresci Typ
znakow
Hxx Pola danych specjalnych HO1 - H25 0-40 alfanumeryczne
(mozliwe do zdefiniowania przez uzytkownika, w
odniesieniu do artykutow)
x W zalezno$ci od zastosowanego pakietu zarzadzania
magazynem lub modutu dodatkowego mozna
zarezerwowac pola danych specjalnych do tego celu.
HO1 Wypozyczajacy (w AV w rekordzie danych wypozyczen)  0-40 alfanumeryczne
HO3 Data umieszczenia w regale (w przypadku LZV) 6 [DDMMRR] lub numeryczne
[MMDDRR]
HO4 Godzina umieszczenia w regale (w przypadku LZV) 4 [HHMM] numeryczne
H05 Data inwentaryzacji (w przypadku IF) 6 [DDMMRR] lub numeryczne
[MMDDRR]
H06 Godzina inwentaryzacji (w przypadku IF) 4 [HHMM] numeryczne
HO7 Rdznica inwentaryzaciji (w przypadku IF) 1 +/- alfanumeryczne
+: roznica dodatnia
réznica ujemna
HO08 llo$¢ inwentaryzacji (w przypadku IF) 8 0 - 99999999 numeryczne
0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku
H10 Data wypozyczenia (w AV w rekordzie danych 6 [DDMMRR] lub numeryczne
wypozyczen) [MMDDRR]
H11 Czas wypozyczenia (w AV w rekordzie danych 4 [HHMM] numeryczne
wypozyczen)
H13 Zarezerwowana ilo$¢ (w AV w rekordzie danych 8 0 - 99999999 numeryczne
wypozyczen) 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku
H14 Rezerwujacy (w AV w rekordzie danych wypozyczen) 0-40 alfanumeryczne
H15 Kom. czas. skfad. (w przypadku LZV) 8 DDDDHHMM numeryczne
DDDD = 0000-9999 dni
HH = 00-23 godzin
MM = 00-59 minut
H16 Data rezerwacji (w AV w rekordzie danych wypozyczer) 6 [DDMMRR] lub numeryczne
[MMDDRR]
H17 Czas rezerwaciji (w AV w rekordzie danych wypozyczen) 4 [HHMM] numeryczne
K Numer zadania 1-40 alfanumeryczne
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8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Oznaczenie Znaczenie Liczba Spis tresci Typ
znakow
w Status pozycji zadania 0-2 00/01 numeryczne

00: nieprzetworzone

01: przetworzone

03: wycofane

04: czesciowo przetworzone (pozostata ilos¢ musi
zosta¢ jeszcze pobrana z regatu)

Stan pozycji stanéw min. do uzupetnienia

00: Pozycja nie zostata jeszcze odczytana

01: Pozycja zostata juz odczytana

Status pozyciji raportu operacii

02: Pozycja raportu operacji

Cxx Pola danych specjalnych C01 - C25 0-40 alfanumeryczne
(definiowane przez uzytkownika, w odniesieniu do
nagtéwka zadania)

x W zalezno$ci od zastosowanego modutu
dodatkowego mozna do tego celu zarezerwowac pola
danych specjalnych.

Vv Proces 1 +/-/plc/rlilo/ alfanumeryczne
. Pobranie z regatu (w przypadku zadania lub m/s
W raporcie operacji)
Ujemna roznica inwentaryzacji (w przypadku IF
w BJ) opcjonalnie
Umieszczanie w regale (w przypadku zadania lub
W raporcie operaciji)

+: Dodatnia roznica inwentaryzaciji (w przypadku IF
W raporcie operacji) opcjonalnie

p: Zatozenie miejsca sktadowania + umieszczenie
w regale (w przypadku raportu o operacji)

c: Pobranie z regatu + usuniecie miejsca skladowania,
jesli jest puste (w przypadku zadania lub w raporcie
operaciji)

r. Zalozenie miejsca sktadowania (funkcja powrotna) +
umieszczenie w regale, tylko w przypadku funkcji
powrotnej magazynu (jako najstarsze miejsce
sktadowania FIFO) (w przypadku zadania lub
W raporcie operacji)

o: Ujemna roznica inwentaryzacji (w przypadku IF
w BJ) opcjonalnie zamiast -

i Dodatnia réznica inwentaryzaciji (w przypadku IF
w BJ) opcjonalnie zamiast '+'

m: Pobieranie pdtki za pomoca klawisza [ ¥1
w Lean-Lift i Multi-Space (w przypadku BJ z dodat-
kowg ewidencjg lokalizacj)

s: Anulowanie rejestrowania po wypozycjonowaniu
potki w punkcie odbioru (w przypadku BJ z dodat-
kowa ewidencjg lokalizacj)

a: Wypozyczenie (w przypadku zarzadzania
wypozyczaniem)

z:  Zwrot (w przypadku zarzadzania wypozyczaniem)
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8 Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Oznaczenie

Znaczenie

llo$¢ zadana w zadaniu
llos¢ rzeczywista w raporcie operacji

llos¢ réznicy inwentaryzaciji (w przypadku IF w BJ)
opcjonalnie

llo$¢€ zadana w raporcie operacji. W przypadku
bezposredniego umieszczania w regale/pobierania ilo$¢
zadana jest réwna ilosci rzeczywiste;.

Priorytet zadania
1 niski
255: wysoki

x Jesli nie podane zostanie zadne pole priorytetu,
wowczas przyjeta zostania wartos¢ "100".

x Zadania o wysokim priorytecie proponowane bedg do
realizacji przed zadaniami o niskim priorytecie.

0: Zadanie jest trwale zapisywane i moze by¢
przetwarzane wielokrotnie.

Status nagtéwka zadania

00: nieprzetworzone

01: przerwane / czg$ciowo zrealizowane
02: w toku

03: catkowicie zrealizowane

Data zadania

— W przypadku zadan nieprzetworzonych: data
otrzymania

— W przypadku zadan przerwanych, zadan w toku lub
zadan zrealizowanych: data realizacji

Godzina zadania

— W przypadku zadan nieprzetworzonych: Godzina
otrzymania

— W przypadku zadan przerwanych, zadan w toku lub
zadan zrealizowanych: godzina realizacii

llo$€ rzeczywista

llos¢ w jednej pozycji zadania, jaka zostata faktycznie
umieszczona lub pobrana w regale.

Przy stornowaniu pozycji zadania zarejestrowana
zostanie il0$¢ rzeczywista "0".

Liczba
znakow

Spis tresci

1-8 0 - 99999999
0.0-999999.9 (DZ)
0.00-99999.99 (DZ)

0.000-9999.999 (DZ)

0 - 99999999
0.0-999999.9 (D2)
0.00-99999.99 (DZ)
0.000-9999.999 (DZ)

1-255

1-8

0-3

0-2 00 - 04

6 [DDMMRR] lub
[MMDDRR]

4 [HHMM]

0-8  0-99999999
0.0-999999.9 (D2)
0.00-99999.99 (DZ)

0.000-9999.999 (DZ)

Typ

numeryczne
1 Miejsce po przecinku
2 Miejsca po przecinku
3 Miejsca po przecinku

numeryczne
1 Miejsce po przecinku
2 Miejsca po przecinku
3 Miejsca po przecinku

numeryczne

numeryczne

numeryczne

numeryczne

numeryczne
1 Miejsce po przecinku
2 Miejsca po przecinku
3 Miejsca po przecinku

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

8 Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Oznaczenie Znaczenie Liczba Spis tresci Typ
znakow
e Wihasciwos¢ (w przypadku UXX) 0-15 UxxUxxUxxUxxUxx  alfanumeryczne
Okresla pola danych specjalnych Uxx, ktére ma by¢ np.: eU09U11U15

dodatkowo sprawdzane przy przetwarzaniu zadania i
zapisane w zadaniu.

Te pola przejmowane sg dodatkowo do raportu operacii
(w przypadku RO).

Mozna tu wprowadzi¢ od 0 do 5 pol specjalnych Uxx,
kazde po 3 znaki w odniesieniu do pozyciji.

Uxx Pola danych specjalnych U01 - U25 0-40 alfanumeryczne
(mozliwe do zdefiniowania przez uzytkownika, w
odniesieniu do pozycji zadania)
x W zalezno$ci od zastosowanego pakietu zarzadzania
magazynem lub modutu dodatkowego mozna
zarezerwowac pola danych specjalnych do tego celu.

uo1 Numer zadania (zadanie operacji w raporcie operacji) 0-40 alfanumeryczne
uo2 Data operacji (w przypadku RO) 6 [DDMMRR] lub numeryczne
[MMDDRR]
uo3 Godzina operaciji (w przypadku RO) 4 [HHMM] numeryczne
uo4 Stanowisko kosztéw dla operaciji (w przypadku RO) 0-40 alfanumeryczne
uos Pole uzytkownika (w przypadku RO) 0-40 alfanumeryczne
uoé Operator (w przypadku RO + UV) 0-40 alfanumeryczne
uo7 Miejsce sktadowania dla operacji (w przypadku RO) 10 [LLTTTFFFOO] numeryczne
Z Przychod 1-8 0- 99999999 numeryczne
Suma wszystkich operacji umieszczania tadunku w 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
ylega!e w odniesieniu do artykutu w przypadku raportu 0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku
fosciowego 0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku
A Rozchod 1-8 0-99999999 numeryczne
Suma wszystkich pobrar z regatu w odniesieniu do 0.0-999999.9 (DZ) 1 Miejsce po przecinku
artykutu w przypadku raportu ilosciowego 0.00-99999.99 (DZ) 2 Miejsca po przecinku

0.000-9999.999 (DZ) 3 Miejsca po przecinku
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

8.3

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody btedow

Wykorzystywane pojecia

MP = sterowanie MP 14-S / MP 100D-5

Zarzadzanie magazynem = oprogramowanie do zarzgdzania magazynem stero-
wania MP

Komunikacja z komputerem gtéwnym (JACOM) = oprogramowanie do komunikacii
z komputerem gtéwnym sterowania MP

Serwer FTP komputera gtownego = Serwer FTP w systemie komputera gtownego
Serwer SFTP komputera gtéwnego = Serwer SFTP w systemie komputera gtéwnego

Serwer (S)FTP komputera gtéwnego = Serwer (S)FTP w systemie komputera
gtéwnego

Serwer CIFS komputera gtéwnego = udostepnianie plikéw Windows lub serwer Samba
w systemie komputera gtéwnego

SOAP = transfer danych przez ustuge sieciowg za pomoca protokotu SOAP
x Kody btedéw pojawiajq sie w przypadku transferu plikéw w pliku odpowiedzi oraz
w protokole komunikacji z komputerem gtownym.

x W przypadku ustugi sieciowej za pomoca SOAP kody bledow sg wyswietlane
w parametrze "errorNumber" w przypadku returnValue 7.

Kody  Wymiana danych Zrédto Opis Co robié¢
btedow
E04 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Time Out. Wewnetrzny biad.
CIFS/SOAP  magazynem MP
E05 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: rekord danych nie Wewnetrzny biad.
CIFS /| SOAP magazynem MP Zrozumiany.
E10 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Zatéz artykut Sprawdz artykut.
CIFS/SOAP  magazynem MP
E19 FTP / SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS/SOAP  magazynem MP
E20 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: zarzadzanie Brak szeregoéw w przypadku
CIFS /| SOAP magazynem MP dokumentami zarzadzania dokumentami
E21 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Zarzadzanie wysoko$cig ~ Niedozwolone regaty z modutem
CIFS /| SOAP magazynem MP sktadowania. dodatkowym zarzadzania wolnym
miejscem.
E22 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Magazynowanie w kilku Niedozwolone regaty z modutem
CIFS /| SOAP magazynem MP lokalizacjach. dodatkowym zarzadzania wolnym
miejscem.
E23 FTP /SFTP | Zarzadzanie Btad: Magazynowanie w kilku ~ Wszystkie regaly musza mie¢
CIFS /| SOAP magazynem MP lokalizacjach. jednakowe ustawienie zarzadzania
magazynem.
E24 FTP /SFTP | Zarzadzanie Btad: Magazynowanie w kilku  Wszystkie regaly musza mie¢
CIFS /| SOAP magazynem MP lokalizacjach. jednakowe ustawienie
prowadzenia stanow.
E25 FTP /SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP:
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E26 FTP / SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS/SOAP  magazynem MP
E27 FTP / SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS/SOAP  magazynem MP
E28 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Pamie¢ artykutow nie jest  Zarzadzanie magazynem MP musi
CIFS /| SOAP magazynem MP pusta zosta¢ sformatowane.
E29 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Miejsce sktadowania Sprawdz rekord danych artykutu.
CIFS / SOAP magazynem MP niemozliwe do wykorzystania
dla tego typu pojemnika.
E30 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: brak zadania. Sprawdz zadanie
CIFS/SOAP  magazynem MP
E31 FTP / SFTP / Zarzadzanie Btad: zadanie w toku. Sprébuj ponownie pdzniej. Lub
CIFS / SOAP magazynem MP zadanie juz istnieje i nie zostato
jeszcze odczytane.
E33 FTP / SFTP / Zarzadzanie Btad: Miejsce skiadowania Sprawdz rekord danych artykutu.
CIFS / SOAP magazynem MP niemozliwe do zajecia
E34 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Nie mozna skasowaé Sprawdz zadanie.
CIFS / SOAP magazynem MP zadania
E35 FTP / SFTP / Zarzadzanie Btad: Zarzadzanie magazynem  Zarzadzanie magazynem MP musi
CIFS /| SOAP magazynem MP MP niesformatowane.. zosta¢ sformatowane.
E36 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Zarzadzanie zbiorem Ustawienia w sterowaniu regatu i
CIFS / SOAP magazynem MP artykutow zarzadzaniu magazynem muszq
by¢ zgodne.
E37 FTP / SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS/SOAP  magazynem MP
E38 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: zarzadzanie wolnym Ustawienia w sterowaniu regatu i
CIFS /| SOAP magazynem MP miejscem zarzadzaniu magazynem muszg
by¢ zgodne.
E39 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad zarzadzania kodami Sprawdzi¢ ustawienie zarzadzania
CIFS/SOAP  magazynem MP dostepu. kodami dostepu.
E40 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad: Zarzadzanie wysokoscig ~ Ustawienia w sterowaniu regatu i
CIFS /| SOAP magazynem MP sktadowania. zarzadzaniu magazynem muszg
by¢ zgodne.
E42 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad zarzadzania zadaniami. Nie mozna usung¢ zadania ze
CIFS /| SOAP magazynem MP wzgledu na wewnetrzny biad.
E45 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w strukturze rekordu Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP danych, pole danych S
E46 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w strukturze rekordu Skontroluj pola danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP danych, pole danych
TFGOI
E47 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w strukturze rekordu Skontroluj pola danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP danych, pole danych S V Q.
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody
btedow

E48

E49

E50

E51

E52

ES3

E60

E61

E63

E64

E66

E67

E68

E69

E70

E71

E72

E73

Wymiana danych

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP/
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS | SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS | SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP/
CIFS / SOAP

Zrédio

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Opis

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych
HO1 HO2.

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych § N K.

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych L E.

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych
DLGTBFAQ.

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych
LTFE.

Btad w strukturze rekordu
danych, pole danych K.

Btad: Dtugosci pdl danych zbyt
duze.

Btad: Nazwy pol danych zbyt
diugie.

Btad: zadanie jest juz obecne.
Btad: Pamie¢ petna.

Btad raportu operacji.

Btad zewnetrznego zarzadzania

potkami.

Btad zarzgdzania zbiorem
artykutow.

Dla przekazanego kontenera
nie zainicjalizowano typu
kontenera w zarzadzaniu
wolnym miejscem.

Btad w polu danych M.
Bfad w polu danych V.

Btad w polu danych S.

Bfad w polu danych K.

Co robi¢

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pole danych.

Skontroluj pola danych.

Skontroluj pola danych.

Nie mozna nadpisywa¢ zadan.

Sprawdz pamie¢ artykutow i zadan.

Sprawdzi¢ ustawienie raportu

operacji.

Sprawdzi¢ ustawienie zewnetrz-

nego zarzadzania pdtkami.

Sprawdzi¢ ustawienie zarzadzania

zbiorem artykutow.

Sprawdz inicjalizacje zarzadzania

wolnym miejscem.

Skontroluj pole danych.

Skontroluj pole danych.

Skontroluj pole danych.

Skontroluj pole danych.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt

159 (223)



Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E74 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych N. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E75 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych G. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E76 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych B. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E77 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych R. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E78 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych P. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E79 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych Q. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E80 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych T. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E81 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych F. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E82 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych O. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E83 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych L. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E84 FTP / SFTP / Zarzadzanie Btad w polu danych I. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E85 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych Y. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E86 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych X. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E87 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych E. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E88 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych J. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E89 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych D. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E90 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych W. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E91 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych A. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E92 FTP / SFTP / Zarzadzanie Btad w polu danych Z. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E93 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych p. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E94 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych C. Skontroluj pole danych.
CIFS/SOAP  magazynem MP
E95 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych U. Skontroluj pole danych.
CIFS/SOAP  magazynem MP
E96 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych H. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E97 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych d. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E98 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych u. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E110 FTP / SFTP | Zarzadzanie Karta Flash CFast mazamatg ~ Uzyj wiekszej karty Flash CFast.
CIFS / SOAP magazynem MP pojemno$¢ Min. 1 GB dopuszczone przez
firme Hanel)
E111 FTP / SFTP | Zarzadzanie Konieczne ponowne Przeprowadzono aktualizacje
CIFS /| SOAP magazynem MP sformatowanie oprogramowania z nowsza wersjq
programu, ktéra wymaga ponow-
nego sformatowania. Ewent. prze-
prowadzi¢ aktualizacje oprogramo-
wania ze starsza wersjg i wykonac
zabezpieczenie danych. Nastepnie
przeprowadzi¢ aktualizacje opro-
gramowania z aktualng wersjg
i wykona¢ formatowanie. Z powro-
tem wczytaé dane.
E112 FTP / SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E113 FTP / SFTP | Zarzadzanie W przypadku MP 14-Sniema W przypadku wigcej niz 2 regatéw
CIFS /| SOAP magazynem MP mozliwo$ci zgtoszenia zastosowa¢ MP100D-5
kolejnego regatu.
E114 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych n. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E117 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych a. Skontroluj pole danych.
CIFS / SOAP magazynem MP
E120 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad w polu danych e. Skontroluj pole danych.
CIFS /| SOAP magazynem MP
E123 FTP / SFTP | Zarzadzanie Pamig¢ wypozyczen nie jest Formatowanie zarzadzania
CIFS /| SOAP magazynem MP pusta magazynem
E124 FTP / SFTP | Zarzadzanie Pamig¢ rezerwacji nie jest Formatowanie zarzgdzania
CIFS /| SOAP magazynem MP pusta magazynem
E125 FTP / SFTP | Zarzadzanie Zarzadzanie wypozyczeniami Formatowanie zarzadzania
CIFS / SOAP magazynem MP nie jest sformatowane. magazynem z zarzgdzaniem
wypozyczeniami
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Lean-Lift
Multi-Space

Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe

MP 14-S / MP 100D-5 Server

Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E126 FTP / SFTP | Zarzadzanie Dane wypozyczen zawierajg Dane wypozyczen muszg zawiera¢
CIFS /| SOAP magazynem MP niezdefiniowane dla artykutu poprawne miejsce przechowy-
miejsce przechowywania wania
E127 FTP /| SFTP | Zarzadzanie Dla tego artykutu / rezerwuija- Rezerwujacy moze zarezerwowaé
CIFS / SOAP magazynem MP cego istnieje juz rezerwacja artykut tylko 1 raz.
E128 FTP | SFTP | Zarzadzanie Btad rekordu danych podczas ~ Nalezy skontrolowa¢ obowigzkowe
CIFS / SOAP magazynem MP przesyfania danych wypozy- pola danych.
czen
E129 FTP / SFTP | Zarzadzanie Btad rekordu danych podczas ~ Nalezy skontrolowa¢ obowigzkowe
CIFS / SOAP magazynem MP przesytania danych rezerwacji ~ pola danych.
E300 FTP / SFTP/CIFS Komunikacja MP Komunikacja z komputerem Wewnetrzny btad.
z komputerem gtéwnym  gtwnym nie moze zostaé
uruchomiona.
E301 FTP / SFTP/CIFS Komunikacja MP Inicjalizacja domysina nie moze  Wewnetrzny biad.
z komputerem gtéwnym  zostaé zapisana do pliku.
E302 FTP / SFTP Komunikacja MP Nieznany komputer gtéwny. Sprawdz adres TCP/IP.
z komputerem gtéwnym
E303 FTP / SFTP Komunikacja MP Komputer gtéwny niedostepny/  Sprawdz adres TCP/IP.
z komputerem gtéwnym  Timeout.
E304 FTP | SFTP Komunikacja MP Serwer FTP komputera gtow- Uaktywnij serwer FTP komputera
z komputerem gtéwnym  nego nie odpowiada. gtéwnego.
E305 FTP Serwer FTP komputera  Bfad przy nawigzywaniu Sprawdz ustawienia serwera FTP.
gtéwnego potaczenia.
E306 FTP Serwer FTP komputera  Nieznana nazwa uzytkownika. ~ Uzytkownik / serwer FTP;
gtéwnego skontroluj prawa dostepu.
E306 SFTP Serwer SFTP Btedna autentyfikacja Sprawdz konto / uzytkownika /
komputera gtéwnego hasto
E307 FTP Serwer FTP komputera  Nieprawidtowe hasto. Hasto / serwer FTP; skontroluj
gtéwnego prawa dostepu.
E308 FTP / SFTP Serwer (S)FTP Btad przy zmianie katalogu. Skontroluj prawa dostepu do
komputera gtéwnego serwera (S)FTP.
E309 FTP | SFTP Serwer (S)FTP Nie udato sie wyswietli¢ listy Katalog / serwer FTP; skontroluj
komputera gtéwnego katalogu. prawa dostepu.
E310 FTP Serwer FTP komputera  Nie udato sie pobra¢ pliku. Katalog / serwer FTP; skontroluj
gtéwnego prawa dostepu.
E311 FTP Serwer FTP komputera  Bfad przy zamykaniu Wewnetrzny biad.
gtéwnego potaczenia pobierania.
E312 FTP / SFTP /CIFS Komputer Nie udato sie skasowac pliku. Katalog / serwer (S)FTP; skontroluj
gtdwny serwera plikow prawa dostepu.
E313 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Nie odnaleziono katalogu Wewnetrzny btad.
z komputerem gtownym  zrédtowego wysytania JACOM.
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe

MP 14-S / MP 100D-5 Server

8

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikéw / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E314 FTP | SFTP Serwer (S)FTP Nie udato sie pobraé pliku Katalog / serwer (S)FTP; skontroluj
komputera gtéwnego serwera (S)FTP komputera prawa dostepu.
gtéwnego.
E315 FTP Serwer FTP komputera  Blad serwera FTP komputera Wewnetrzny btad.
gtéwnego gtdwnego przy zamykaniu Skontroluj katalog
potgczenia wysytania.
E316 FTP Serwer FTP komputera  Serwer FTP komputera Sprawdz serwer FTP.
gtéwnego gtdwnego nie obstuguije trybu
PASSIV MODE.
E317 FTP Serwer FTP komputera  Serwer FTP komputera Sprawdz serwer FTP.
gtéwnego gtéwnego - nieznana
odpowiedz.
E318 FTP / SFTP Komunikacja MP Nie znaleziono katalogu Skontroluj katalog.
z komputerem gtéwnym  pobierania JACOM.
E319 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Nie odnaleziono katalogu Skontroluj katalog.
z komputerem gtéwnym  zrédiowego konwersji JACOM.
E320 FTP / SFTP/CIFS Komunikacja MP Nie znaleziono katalogu Skontroluj katalog.
z komputerem gtéwnym  konwersji JACOM.
E321 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP Btad JACOM przy Skontroluj parametry
z komputerem gtéwnym  konwertowaniu danych bazy konwertowania.
artykutéw.
E322 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Nie znaleziono katalogu Skontroluj katalog.
z komputerem gtéwnym JACOM.
E323 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP Potaczenie MP-JACOM nie Uruchom sterowanie MP.
z komputerem gléwnym mogto zosta¢ nawigzane.
E324 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Btad JACOM przy Skontroluj parametry
z komputerem gtownym  konwertowaniu danych raportu  konwertowania.
operacji.
E325 FTP / SFTP /CIFS Zarzadzanie Anulowano "Wczytywanie bazy  Wewnetrzny biad.
magazynem MP artykutow"
E326 FTP / SFTP Komunikacja MP Nieprawidtowa komunikacja Uruchom serwer
z komputerem gtéwnym  serwera (S)FTP komputera
gtéwnego JACOM.
Serwer offline
E327 FTP / SFTP Serwer (S)FTP Serwer (S)FTP komputera Btad potaczenia TCP/IP.
komputera gtéwnego gtdwnego - biad przy odczycie
pliku pobierania.
E328 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP Btad JACOM przy Skontroluj parametry
z komputerem gtéwnym  konwertowaniu danych zbioru  konwertowania.
artykutow.
E329 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP zarezerwowane zarezerwowane
z komputerem gtéwnym
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe

MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E330 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Nie udato si¢ uruchomic¢ Wewnetrzny btad.
z komputerem gtéwnym JACOM WebComServer.
E331 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP Odmowa potaczenia JACOM Wewnetrzny btad.
z komputerem gtéwnym WebComServer.
E332 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Btad JACOM przy Skontroluj parametry
z komputerem gtéwnym  konwertowaniu danych raportu  konwertowania.
iloSciowego.
E333 FTP / SFTP /CIFS Zarzadzanie Anulowano "Odczyt bazy Plik niekompletny.
magazynem MP artykutow .
E334 FTP / SFTP / CIFS Komunikacja MP Komputer gtéwny-plik zadania-  Sprawdz sktadnie.
z komputerem gléwnym polecenie nieznane.
E335 FTP / SFTP /CIFS Zarzadzanie Anulowano "Wczytywanie Wewnetrzny biad.
magazynem MP danych zbioru artykutow".
E336 FTP /| SFTP /| CIFS Zarzadzanie Anulowano "Wczytywanie pliku  Wewnetrzny biad.
magazynem MP systemowego".
E337 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP Polecenie nie jest obstugiwane.  Sprawdz sktadnie.
z komputerem gtéwnym
E338 FTP /| SFTP /| CIFS Zarzadzanie Anulowano "Odczyt danych Wewnetrzny btad.
magazynem MP systemowych".
E339 FTP / SFTP /CIFS Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
magazynem MP
E340 FTP /| SFTP /| CIFS Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
magazynem MP
E341 FTP / SFTP /CIFS Komunikacja MP zarezerwowane zarezerwowane
z komputerem gtéwnym
E342 FTP /SFTP | Zarzadzanie Anulowano "Odczyt raportu Wewnetrzny biad.
CIFS /| SOAP magazynem MP operacji".
E344 FTP / SFTP / Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E345 FTP | SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E346 FTP / SFTP / Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E347 FTP | SFTP | Zarzadzanie Anulowano "Odczyt raportu Wewnetrzny biad.
CIFS / SOAP magazynem MP iloSciowego".
E349 FTP / SFTP / Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E351 FTP | SFTP | Zarzadzanie zarezerwowane zarezerwowane
CIFS / SOAP magazynem MP
E352 FTP / SFTP / CIFS  Komunikacja MP Btad przy transmisji komputer ~ Patrz protokét systemowy.
z komputerem gtownym  gtéwny-JACOM.
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Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe

MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

8  Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody
btedow

E353

E354

E355

E356

E357

E358

E359

E360

E361

E362

E364

E365

E366

E367

E368

E369

E430

Wymiana danych

FTP /SFTP | CIFS

FTP / SFTP/
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP/
CIFS / SOAP

FTP / SFTP
CIFS / SOAP

FTP / SFTP/
CIFS / SOAP
FTP / SFTP / CIFS
FTP / SFTP / CIFS
FTP / SFTP / CIFS
FTP / SFTP / CIFS

FTP / SFTP / CIFS

FTP / SFTP | CIFS

FTP /SFTP | CIFS

FTP / SFTP |
CIFS / SOAP

CIFS

Zrédio

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Zarzadzanie
magazynem MP

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Komunikacja MP z
komputerem gtéwnym

Komunikacja MP z
komputerem gtownym

Komunikacja MP z
komputerem gtownym

Zarzadzanie maga-
zynem MP

Komunikacja MP
z komputerem gtéwnym

Opis

Potaczenie z serwerem plikow
komputera gtéwnego
przerwane.

Anulowano "Kasowanie
zadania".

Anulowano "Odczyt przegladu
zrealizowanych zadan".

Anulowano "Odczyt zadania".

Anulowano "Odczyt zadan".

Anulowano "Odczyt przegladu
zadan".

Anulowano "Wczytywanie
zadania".

Brak zadania.

Btad JACOM przy konwerto-
waniu danych zadania.

Wezytano plik z niepoprawnym
kodowaniem znakow.

Anulowano "Kasowanie danych
bazy artykutow"

Anulowano "Kasowanie danych
bazy artykutow"

Przesyfanie pustego pliku

Lista stanéw min. do uzupet-
nienia zostata przerwana, plik
niekompletny

Btad JACOM przy konwerto-
waniu listy stanéw min. do
uzupetnienia

Anulowano wczytywanie
danych wolnego miejsca

Btad przy zataczaniu pliku

Co robi¢

Serwer (S)FTP nieaktywny.

Wewnetrzny biad.

Wewnetrzny btad.

Wewnetrzny biad.

Wewnetrzny btad.

Wewnetrzny biad.

Wewnetrzny btad.

Sprawdz zadanie.

Skontroluj parametry konwerto-
wania.

Sprawdz, czy przestany plik jest
zapisany jako "UTF-8".

Wewnetrzny btad.

Wewnetrzny biad.

Skontrolowaé¢ zawarto$¢ przesyta-
nego pliku.

Wewnetrzny biad.

Skontroluj parametry konwerto-
wania.

Dane wolnego miejsca zostaty
wczytane do zareklamowanego
rekordu danych. Od zareklamo-
wanego rekordu danych nie
mozna juz przyja¢ danych wolnego
miejsca. Przeprowadz kontrole pod
katem wolnych miejsc sktado-
wania.

Skontrolowa¢ katalog / prawa
dostepu

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

8 Zalacznik Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / ustuge
sieciowg (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT

Kody Wymiana danych Zrodio Opis Co robi¢
btedow
E431 CIFS Komunikacja MP Btad przy przesytaniu pliku Skontrolowaé katalog / prawa
z komputerem gtéwnym dostepu
E432 CIFS Komunikacja MP Btad przy pobieraniu pliku Skontrolowa¢ katalog / prawa
z komputerem gtéwnym dostepu
E433 CIFS Komunikacja MP Nieznany komputer gtéwny Sprawdzi¢ adres IP
z komputerem gtéwnym
E434 CIFS Komunikacja MP Btad przy wchodzeniu do Sprawdzi¢ udostepnienie katalogu
z komputerem gléwnym  udostepnionego katalogu
E435 CIFS Komunikacja MP Btad przy odczycie katalogu Skontrolowaé katalog / prawa
z komputerem gtéwnym dostepu
E436 FTP / SFTP | Zarzadzanie Anulowano odczyt danych Wewnetrzny btad.
CIFS / SOAP magazynem MP wolnego miejsca (plik niekom-
pletny)
E437 FTP / SFTP / CIFS  Komunikacja MP Btad JACOM przy konwerto- Skontroluj parametry konwerto-
z komputerem gtéwnym  waniu danych wolnego miejsca  wania.
E438 FTP /SFTP | Zarzadzanie Anulowano odczyt danych Wewnetrzny biad.
CIFS / SOAP magazynem MP zbioru artykutow (plik niekom-
pletny)
E446 FTP /SFTP | Zarzadzanie Anulowano odczyt listy Wewnetrzny biad.
CIFS / SOAP magazynem MP wypozyczen (plik niekompletny)
E447 FTP / SFTP | Zarzadzanie Anulowano odczyt listy Wewnetrzny biad.
CIFS / SOAP magazynem MP rezerwacii (plik niskompletny)
E448 FTP /SFTP | Zarzadzanie Anulowano wczytywanie listy Btad wewnetrzny / pamiec petna
CIFS /| SOAP magazynem MP wypozyczen (brak zapisanego
rekordu danych)
E449 FTP /SFTP | Zarzadzanie Anulowano wczytywanie listy Btad wewnetrzny / pamie¢ petna
CIFS /| SOAP magazynem MP rezerwacji (brak zapisanego
rekordu danych)
E450 FTP /SFTP/CIFS Komunikacja MP Btad konwertowania danych Nalezy skontrolowac parametry
z komputerem gtéwnym  rezerwacji konwertowania
E451 FTP / SFTP / CIFS  Komunikacja MP Btad konwertowania danych Nalezy skontrolowa¢ parametry
z komputerem gtownym  wypozyczen konwertowania
166 (223) 12.05.2023 Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

A

9.1 Zakres czynnosci

9.2 Instalacja

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie
kwalifikacje.

Za pomocg oprogramowania konfiguracyjnego (JacomMan) mozliwe jest
przeprowadzenie nastepujacych ustawien:

+ Konfiguracja komunikacji MP 14-S / MP 100D-5 z komputerem gtéwnym
Konfiguracja sterowania MP 14-H[HOST-DATA]

Konfiguracja komunikacji MP 12N-S / MP 100D z komputerem giéwnym
Konfiguracja sterowania MP 12N-H[HOST-DATA]

Odczytywanie i lokalne zapisywanie parametrow komunikacji z komputerem
gléwnym

Inicjalizacja modutéw dodatkowych

Inicjalizacja przetwarzania zadania

Definicja wyswietlanych pol danych

Potaczenie z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow FTP / SFTP / CIFS
Ustalanie serwera plikdw

Ustalanie parametrow potaczenia host

Aktywowanie/dezaktywowanie wymiany danych

Definicja konwers;ji danych z plikéw danych

Wyswietlanie pliku protokotu

+ Polgczenie z komputerem gtéwnym przez ustuge sieciowg / SOAP

* 6 ¢ o * 6 ¢ o

* 6 ¢ 0o o

Wymagania uzytkowania programu konfiguracyjnego
+ Windows 10
+ co najmniej 200 MB wolnego miejsca na dysku

Instalacja na komputerze serwisowym lub komputerze klienta

x Oprogramowanie konfiguracyjne ("jacm_vxx_vm.exe") moze zosta¢ pobrane z piyty
DVD z dokumentacjq i zainstalowane.

« W celu instalacji klikng¢ dwukrotnie na plik "jacm_vxx_vm.exe".

« Wybra¢ katalog instalacyjny (standardowo "C:\jacomman").

=> Pliki instalacyjne zostang rozpakowane. Po zakonczeniu instalacji plik

"jacomman.jar" (Java Archiv) (archiwum Java) oraz plik jacomman.bat bedg
znajdowac sie w katalogu instalacyjnym.

= W przypadku pliku "jacm_vxx_vm.exe" w katalogu znajduje sie réwniez wtasny
program JRE.

« Klikng¢ dwukrotnie na plik "jacomman.bat" w katalogu instalacyjnym.

=> Program konfiguracyjny zostanie uruchomiony. Po pierwszym wywotaniu
oprogramowania automatycznie otwarte zostanie okno wyboru trybu pracy.

+ Wybra¢ "MP 100D / MP 12N-S / MP100D-5 / MP14-S".

« Przy zastosowaniu zewnetrznej zapory nalezy odblokowa¢ port 3500 dla
sterowania MP.

x W przypadku probleméw nalezy otworzy¢ plik "jacomman.bat" w katalogu
instalacyjnym i skontrolowa¢ $ciezki katalogow.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny

Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.3 0Ogolne wskazéwki dot. obstugi

Przycisk ekranowy ze
strzatka w prawo

Przycisk ekranowy ze
strzatka w lewo

Przycisk pomocy

Przycisk z dtonia

Program zawiera nastepujace menu:

Menu patrz rozdziat Strona
Transfer 9.4 170
Komunikacja 9.5 171
Typy plikéw 9.6 173
(nie w przypadku ustugi sieciowej)

Konwersja danych 9.7 181
(nie w przypadku ustugi sieciowej)

Transfer pliku 9.8 184

(nie w przypadku ustugi sieciowej)

Kopia zapasowa danych 9.9 188
(nie w przypadku ustugi sieciowej

bez kopii zapasowej danych)

Protokot 9.10 188
(nie w przypadku ustugi sieciowe)

Program oferuje nastepujace funkcje podstawowe:

Symbol Funkcja

' Po uruchomieniu programu:

+ Nawigzywanie potaczenia ze sterowaniem
MP i tadowanie danych konfiguracyjnych.

Po zatadowaniu danych konfiguracyjnych:
« Przejscie do nastepnej strony

* Przej$cie do poprzedniej strony

‘J

Wywotywanie pomocy

Al Przejecie ustawien jednej strony

-~ NS x Po kliknieciu na przycisk z dionig, dior
zmieni sie w pies¢. Sygnalizuje to, ze
ustawienia aktualne;j strony zostang
przejete.

168 (223)

12.05.2023 Chroniona wiasno$c¢ intelektualna. Wszelkie
T-SERVER-5.pl.odt prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz

Nawiazywanie potaczenia ze sterowaniem MP

MPICOD-5/ MP14:SV 6.2 STANDARD (V6.2 STANDARD) = E X

= Kom.
Polaczenie zhostem

« Po uruchomieniu programu kliknij na przycisk ekra-
nowy ze strzatkg w prawo.

=> Program konfiguracyjny sprobuje nawigza¢ potaczenie
ze sterowaniem MP i zatadowa¢ dane konfiguracyjne.

x Jesli zajdzie potrzeba zatadowania tych danych
pozniej jeszcze raz, wowczas mozliwe jest skorzy-

stanie z polecenia w menu "Transfer" -> "Zataduj
konfiguracje z MP".

KONFIGURACJA ‘ |

K ja z komp gtowny

MP100D-5 / MP14-S |
= e

Zaladuj konfiguracie WP
—
—_—
4

Host :MA-8760/ 192.168.6.93 1723112001 17230.1.10
WP 172311254

=> Jedli nie jest mozliwe nawigzanie polecenia ze
sterowaniem MP, wowczas pojawi sie przedstawiony
obok komunikat.

Mozliwe bedg teraz nastepujace funkcje:

Typy plikéw

Pk raportyloéciowego
Pk ropozyci do zamowienia Rozszerzenie nazwjplku . amd
Pk systemony e
Pikzapy
Pk ot

Cydzapyania dautkownika CFSHP (wsek) 2 v

« Parametry polaczenia: nazwa lub adres IP
sterowania MP moga zosta¢ zmienione.

+ Demonstracja: uruchomiona zostanie wersja
demonstracyjna programu konfiguracyjnego. Nie jest
przy tym konieczne potgczenie ze sterowaniem MP.

+ Powtérz: nastapi ponowna proba nawigzania
potgczenia ze sterowaniem MP.

« Zakoncz: Program konfiguracyjny zostanie
zakonczony.

Przadly
< Mol
v Kopiui|
2 Kopiuj

6isa

Polaczenie 2P niejest motiiwe

Paramety polacenia

9 Poimp

oy

Demonstiacia

Fowlon

Zakofiz

2 Zapis2 poecenie w pliku 13dania
9 Koplu pikzapyania w skzzince wjéciowe]

-

v

& @
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Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.4 Menu "Transfer"

Opis menu uzytkownika

W menu "Transfer" mozliwe sg nastepujace funkcje:

*

Nowa konfiguracja: ustawienia fabryczne
zatadowane zostang do programu konfiguracyjnego.

Zataduj konfiguracje z MP: dotychczasowe usta-
wienia sterowania MP zatadowane zostang do
programu konfiguracyjnego.

Wyslij konfiguracje do MP: ustawienia zatadowane
w programie konfiguracyjnym przestane zostang do
sterowania MP.

Otworz konfiguracje [lokalny no$nik danych]:
jeden plik konfiguracyjny (*.prop) zatadowany zostanie
z lokalnego no$nika danych.

Zapisz konfiguracje [lokalny no$nik danych]:
Ustawienia zatadowane w programie konfiguracyjnym
zapisane zostang na lokalnym no$niku danych.

Parametry potaczenia:

— W przypadku trybu DHCP / DNS:
wprowadzi¢ nazwe sterowania MP np.
mp14-58p320s7-9

— Bez trybu DHCP/DNS:
wprowadz adres IP sterowania MP,
np. 192.168.1.1 (administrator sieci).

x Zkomputera serwisowego mozna np. uzyskaé
dostep za pomocg adresu IP 172.16.1.1 w przy-
padku MP 124-S i regatu 1, punktu odbioru 1.
W przypadku MP 100D-5 mozna uzyskac dostep
za pomocg adresu 172.16.1.254.

Patrz rozdziat 9.2 na stronie 167.

Zakonicz: Program konfiguracyjny zostanie
zakonczony.

Wyswietlacz

MPI0OD-5/ MP14:S ¥ 6.2 STANDS

onwersja danyeh Transfer pliku_2abezpleczenis danyer

ARD. (V6272 STANDARD) - o x
yeh Protokst Info

G

KONFIGURACJA

K

MP100D-5 / MP14-S
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.5 Menu "Komunikacja"

Opis menu uzytkownika

Ustalanie parametréw komunikacji z komputerem W przypadku FTP / SFTP i CIFS:
gtéwnym

MPI0OD-5./ MP14-5V 62 STANDARD (1 6./2 STANDARD) - o x

likéw_Konwersia danych Transfe piku Zabezpieczenie danych Protokc Info

Komunikacja / Polaczenie z komputerem giwnym

“,-J”;, [T —
| Komunikacja z komputerem gléwnym

« W menu "Komunikacja" wybra¢ punkt menu
"Potaczenie z komputerem gtéwnym".

« Ustawianie parametréw pofaczenia.
Klient FTP:

Wybér klienta FTP do komunikacji z hostem poprzez
protokdt transferu plikéw z serwerem FTP. (RFC 959)

Uzytkownik SFTP (SSH FTP): (alternatywnie)

Wybér klienta (S)FTP do komunikacji z hostem
poprzez protokot transferu plikow z serwerem SSH
(kodowany) z serwerem SFTP.

Uzytkownik CIFS (SMB / CIFS): (alternatywnie)

Wybér klienta CIFS do komunikacji z komputerem
gtéwnym przez protokét CIFS (np. do udostepniania
plikéw Windows / serwera Samba)

Serwer ustug sieciowych (SOAP): (alternatywnie)
Wybér serwera ustugi sieciowej dla komunikacji z

T

Komunikacja / Polaczenie  komputerem gléwnym

komputerem gtdwnym przez protokét SOAP 1.1. = FJ_ T

Komunikacja z komputerem giéwnym =

Zabezpieczenie danych (CIFS): (alternatywnie
w przypadku SOAP)

W przypadku ustawienia na serwer ustug sieciowych
(SOAP) mozliwe jest przeprowadzenie w tle kopii
zapasowej danych na bazie CIFS. W tym celu mozna
nastepnie przeprowadzi¢ dodatkowo ustawienia dla
CIFS

Nieaktywne:

— W przypadku "aktywny": Komunikacja z kompu-
terem gtownym jest aktywna

— W przypadku "nieaktywny": Komunikacja z kompu-
terem gtéwnym jest nieaktywna. Komunikacja
z komputerem gtéwnym jest niemozliwa. e & [ ? |

MP 100D-5/MP 14-S:

Dla informaciji wywietlone zostanie IP w sieci regatow
i IP w sieci firmowe;j.

Komputer gtéwny / system PC (serwer
(S)FTPICIFS): (nie w przypadku ustugi sieciowej
bez kopii zapasowej w przypadku CIFS)

Nalezy wprowadzi¢ adres IP komputera gtéwnego /
systemu PC, na ktérym zainstalowany jest serwer
plikdw. Alternatywnie moZliwe jest nadanie nazwy
serwera DNS serwera plikow, o ile MP 14-S /

MP 100D-5 pobiera swoj adres IP przez DHCP.

Patrz rozdziat 7.2 na stronie 119.
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Opis menu uzytkownika

Nazwa udostepnienia: (Nie w przypadku FTP/
SFTP i ustugi sieciowej bez kopii zapasowej przez
CIFS)

Przy korzystaniu z protokotu CIFS nalezy tutaj dodat-
kowo wprowadzi¢ nazwe udostepnienia w udostep-
nionym katalogu, ktéry zawiera skrzynke wej$ciowg /
i skrzynke wyjéciowa.

Wersja protokotu SMB: (Nie w przypadku FTP/
SFTP i ustugi sieciowej bez kopii zapasowej przez
CIFS)

W tym miejscu mozna ustawi¢ protokot SMB. Zaleca
sie w tym wypadku co wersje co najmniej 2.0, wersja
1.0 zostata wycofana ze wzgleddéw bezpieczenstwa,
cho¢ mozna jg nadal ustawi¢ ze wzgledu na kompaty-
bilnos¢ ze starszymi urzadzeniami.

Ping: (Nie w przypadku FTP/ SFTP i ustugi
sieciowej bez kopii zapasowej przez CIFS)

W przypadku ustawienia z poleceniem "ping" przed
logowaniem nastepuje sprawdzenie na serwerze
CIFS, czy serwer jest dostepny. Odpowiednio w pro-
tokole zostaje wystany komunikat o btedzie. Moze by¢
pomocne przy diagnostyce bledow i jest domysinie
aktywne. W przypadku sieci nieobstugujacych
polecenia "ping" nalezy je wytgczy¢.

Logowanie do serwera (S)FTP / CIFS:
(Nie w przypadku ustugi sieciowej bez kopii
zapasowej przez CIFS)

Ustawione tu warto$ci dla "uzytkownika" i "hasta" sq
ustawieniami fabrycznymi. Mozna je dowolnie
zmienia¢. Nalezy przy tym pamietaé, Ze te ustawienia
muszq zgadzac sie z ustawieniami konta uzytkownika
serwera plikow. Ograniczenia pod wzgledem liczby
znakéw lub rodzaju (numeryczne lub alfanumeryczne)
wykorzystywanych tu znakéw moga istnie¢ po stronie
serwera plikow.

Przy korzystaniu z protokotu CIFS mozna wprowadzi¢
domene w formie "domena/uzytkownik".

Patrz rozdziat 7.2 na stronie 119.

Prawa zapisu / Odczytu / Dodawania na serwerze
(S)FTP I CIFS: (Nie w przypadku ustugi sieciowej
bez kopii zapasowej przez CIFS)

Tu nalezy podac bezwzgledng lub wzgledng Sciezke
w tym nazwe katalogu dla skrzynki wej$ciowej

i wyjSciowej.

Patrz rozdziat 7.2 na stronie 119.
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.6 Menu "Typy plikéw" (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Komunikacja MP 100D-5 / MP 14-S z komputerem gtéwnym
otrzymuje poprzez konfiguracje typéw plikéw informacje o rodzaju
pliku, czasie przebiegu transmisji i strukturze pliku.

W menu "Typy plikéw" nalezy przyporzadkowac typom plikow
okre$lone parametry:

*

Rozszerzenie nazwy pliku:

nazwy pliku musza mie¢ forme <filename>.<ext>. <ext> jest przy
tym rozszerzeniem nazwy pliku.

Rozszerzenia nazw plikéw moga by¢ wybierane dowolnie.

Ale réznym typom plikéw nalezy przypisywac réwniez rozne
rozszerzenie.

Cykl wysytania zapytan klienta (S)FTP / CIFS:

cykl wysytania zapytan okresla czas, jaki uptywa, dopdki stero-
wanie MP nie wysle zapytania do skrzynki wyjSciowej komputera
gtéwnego serwera plikéw o okreslony typ plikdw.

Cykl wysytania zapytarn moze by¢ ustawiany oddzielnie dla
poszczegolnych typow plikéw i pliku zadania (1-360 Sek.).

Wiersz podziatu przy zadaniu wielokrotnym:

w przypadku plikow zadan w jednym pliku zawartych moze by¢
kilka zadan. Pomiedzy zadaniami nalezy wstawi¢ wiersz podziatu,
ktory moze zosta¢ skonfigurowany tutaj.

Warto$¢ standardowa = *E99

Nazwa zadania jest umieszczona w pozycji zadania:

zadania moga by¢ przesytane w postaci 2 réznych struktur
plikéw, patrz rozdziat 7.5.3 na stronie 130. Tu ustala sie strukture
zadania.

Cykliczny komunikat zwrotny:

zrealizowane zlecenia i raport operacji moze by¢ cyklicznie
przesytany w okreslonym cyklu czasowym ze sterowania MP do
skrzynki wejsciowej serwera plikow.

Cykl wysytania klienta (S)FTP / CIFS:

w przypadku uaktywnienia cyklicznego komunikatu zwrotnego
ustala sie tutaj czas, po ktorym sterowanie MP przesyta zrealizo-
wane zadania lub raport operacji do skrzynki wejsciowej serwera
plikéw (1-360 min.).

Nazwa pliku:

w przypadku cyklicznego komunikatu zwrotnego zrealizowanych
zadan nalezy przyporzadkowac plikowi nazwe pliku, ktéry ma
zawiera¢ zrealizowane zadania.
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Komunikacja MP 100D-5 / MP 14-S z komputerem gtéwnym
otrzymuije poprzez konfiguracje typow plikéw informacje o rodzaju
pliku, czasie przebiegu transmisji i strukturze pliku.

+ (8.3) Notacja:
W przypadku automatycznego zapisu danych pliku bazy
artykutow plik zostanie standardowo zapisany z nazwa pliku
yyyymmtthmmss.amd. Po uaktywnieniu notacji 8.3 zostanie ona
skrocona do yyyymmtt.amd.
Struktura nazwy pliku:
yyyy =rok
mm = miesigc
tt = dzien
hh = godzina
mm = minuta
ss = sekunda
To ustawienie wplywa réwniez na ustawienie w 9.6.3 Plik
odpowiedzi na stronie 177.
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9.6.1 Pliki danych (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Mozna skonfigurowaé nastepujace typy plikéw z danymi:

plik bazy artykutdw, zbioru artykutdw, zadania, przegladu zadan,
raportu operacji, raportu wolnego miejsca, raportu ilo$ciowego,
stanéw do uzupetnienia, wypozyczen, rezerwaciji oraz plik
systemowy.
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Opis menu uzytkownika

Konfigurowanie typéw plikéw

« Wybra¢ typ pliku na pasku nawigacii.

« Wprowadzi¢ rozszerzenie nazwy pliku.
 Wybraé cykl wysytania zapytan.

W przypadku pliku zadania:

« Wprowadzi¢ oznaczenie wiersza podziatu.

W przypadku pliku zadania i pliku raportu operacji:

 Wybra¢ opcje z lub bez cyklicznego komunikatu
zwrotnego.

« W przypadku cyklicznego komunikatu zwrotnego
wprowadzi¢ cykl wysytania w min.
(1,5,10,30,60,120,180,240,300,360) oraz nazwe pliku

Kodowanie:

« Pliki danych sg kodowane standardem "UTF-8".

« Nazwy plikéw mogg zawiera¢ tylko znaki z zestawu
znakéw ASCIL.

Wyswietlacz

MP100D.S /

MP14.SV 6.2 STANDARD  (V 6.2/2 STANDARD)

ansfer piu Zabezpieczenie danych Protokdt Info

Przesi

= Hotl biko pry of
3

Typy plikow

Rozszerzenie nazwplies . amd

Cykizapytania dauntkownika CFSHP(wssk) 2 v

formatowanym WP |

= Kopiu pikzapyani

iawskrnce wjciowe)

. KopIujplikzapytaniaw skizmce wiscione)
-

v

& P

Ustawienia standardowe:

il ?

b H

'I:yp pliku Rozszerzgnie Cyzkal p“;{as;?: ia Wier.sz
(plik danych) nazwy pliku (sek.) podziatu
Baza artykutow .amd 2 =1
Zbior artykutow 2) Jipd 2 -1
Zadanie Jjob 2 *E99
Przeglad zadan Jjsm 2 -1)
Raport operacji 3) .opj 2 -1
Dane wolnego miejsca ¥ fre 2 -1)
Lista stanéw min. do .orl 2 -1)
uzupetienia
Raport ilosciowy afj 2 -1)
Dane wypozyczenia * Ind 2 -1
Dane rezerwacji rev 2 -1
System .SYys 2 -1)

1) W przypadku tych typow plikow nie da sie ustawi¢ wiersza

podziatu.

2) Tylko w przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie zbiorem

artykutow".

3) Tylko w przypadku modutu dodatkowego "Prowadzenie raportu

operacji".
4) Tylko w przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie wolnym
miejscem".
5 Tylko w przypadku modutu dodatkowego "Zarzadzanie
wypozyczeniami".
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9.6.2 Plik zapytania (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Plik zadania nie zawiera zadnych danych, lecz polecenia.
Patrz rozdziat 7.5.11 na stronie 148.

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz
Konfiguracja pliku zadania e S8 ¥
« Wybraé typ pliku "plik zadania" na pasku nawigacji. T
« Wprowadzi¢ rozszerzenie nazwy pliku. —
 Wybraé cykl wysytania zapytan. P
W razie potrzeby zaznaczy¢ okienko wyboru obok e ===
"UTF-8". =
Ustawienie standardowe: Stesmenren
. Rozszerzenie | Cykl wysylania —
Typ pliku nazwy pliku zapytan (Sek.)
Plik Zadania .req 2
[ @ ?
@ x Plik zadania zakodowany jest standardowo w standardzie
kodowania znakéw I1SO 8859-1. W przypadku jezykdw, w ktdrych

wykorzystywane sg znaki spoza tego zestawu znakdw, moze by¢
takze kodowany w standardzie "UTF-8".

x Nazwy plikéw moga zawierac tylko znaki z zestawu znakéw
ASCIL.

9.6.3 Plik odpowiedzi (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Komunikaty zwrotne sterowania MP zapisywane sg jako wiersz
stanu w pliku odpowiedzi w skrzynce wejSciowe;.

Patrz rozdziat 7.5.12 na stronie 150.
Format pliku odpowiedzi moze zosta¢ skonfigurowany.

Struktura nazwy pliku

Nazwa pliku odpowiedzi standardowo zbudowana jest w
nastepujacy sposob: yyyymmtt-hhmmss.res

yyyy =rok hh  =godzina

mm = miesigc mm = minuty

tt  =dzien ss = sekundy

@ x W zaleznoéci od systemu komputera gtdwnego moze sie jednak
zdarzy¢, ze dozwolone beda tylko nazwy pliku z tak zwang,
"notacja 8.3". W takim wypadku plik zapisany zostanie w formie
"yyyymmtt.res".
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Opis menu uzytkownika

Konfiguracja pliku odpowiedzi

« Wybraé typ pliku "plik odpowiedzi" na pasku nawigacji.

 Wprowadzié rozszerzenie nazwy pliku (standardowo
Ilresll).

W razie potrzeby zaznaczy¢ okienko wyboru obok
"Notacja (8.3)".

W razie potrzeby dostosowac strukture pliku.
Przesuwanie pola:

« Lewym klawiszem myszy klikng¢ na jedno
z szarych pol np. date, godzineg, funkcje itd.
i przytrzymaé klawisz myszy wcisniety.
 Przesungé pole w zadang pozycje w lewo lub
W prawo.
=> Kolejnos¢ pdl poézniejszego pliku odpowiedzi
zostata ustalona.

Usuwanie pola ze struktury pliku:

« Lewym klawiszem myszy klikna¢ na jedno z biatych

pot.
=> Wybrane pole zostanie zaznaczone.
« Kilikngé na przycisk Usun.
=> Wybrane pole zostato przesuniete z "Aktualne;

struktury pliku" do listy wyboru "Dostepne
kolumny".

Dodawanie pola do struktury pliku:

« Wybra¢ pole w licie wyboru "Dostepne kolumny"
i klikng¢ na przycisk ekranowy Doda;j.

=> Wybrane pole zostato dodane do "Aktualnej
struktury pliku" na koniec.

x Plik odpowiedzi kodowany jest zawsze standardem "UTF-8".
x Nazwa pliku moze zawiera¢ tylko znaki z zestawu znakow ASCII.

Wyswietlacz

PI00D-5/ MP14-5V 6.2 STANDARD (V672 STANDARD) =

ranstr pliku Zabezpleczsnis danych Protokdt Info |

Typy plikéw

Rozszerzenie nazwy piku . res (®3)Notacia—[ ]
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.6.4 Plik dziennika (nie w przypadku ustugi sieciowej)

W pliku protokotu zapisywane sg dane z komunikacji pomigdzy
serwerem plikéw a klientem (S)FTP / CIFS lub zarzadzaniem
magazynem. Struktura rekordu danych pliku protokotu moze zostaé
skonfigurowana.

@ x Wszystkie wpisy w pliku odpowiedzi wpisywane sa dodatkowo do
pliku protokotu.

x  Przy wezytywaniu wiekszych plikéw odbywa sie cykliczne
wprowadzanie do pliku protokotu poprzez stan (w % i liczbe)
aktualnie zaimportowanych rekordéw danych.

2020.05.20 13:19:03 WRITE IPD pool.ipd INFO Sprawdzono
i zaimportowano: 12% (840)

x Przy odczycie wiekszych plikéw odbywa sie cykliczne
wprowadzanie do pliku protokotu poprzez stan (liczba) aktualnie
wyeksportowanych rekordéw danych.

2020.05.20 13:21:14 READ AMDBACKUP backup.amd INFO
Wyeksportowano: (4500)

x  Plik protokotu mozna odczyta¢ za pomocg programu
konfiguracyjnego lub oprogramowania serwisowego "JUMP".

x Rozszerzenie nazwy pliku ustawione jest wstepnie na "log" i nie
moze by¢ zmienione.

x Plik protokotu kodowany jest zawsze standardem "UTF-8".
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz

Konfigurowanie pliku protokotu i e

Typy plikow

« Wybra¢ typ pliku "plik protokotu" na pasku nawigaci.
W razie potrzeby dostosowac strukture pliku.
Przesuwanie pola:

« Lewym klawiszem myszy klikng¢ na jedno
z szarych pol np. date, godzine, funkcje itd.
i przytrzymaé klawisz myszy wcisniety.
 Przesung¢ pole w zadang pozycje w lewo lub
W prawo.
=> Kolejnos¢ pdl pozniejszego pliku protokotu zostata 3 .
ustalona. 3

utre

Usuwanie pola ze struktury pliku:

+ Lewym klawiszem myszy klikngé na jedno z biatych
pot.

=> Wybrane pole zostanie zaznaczone.

« Klikng¢ na przycisk Usun.

=> Wybrane pole zostato przesuniete z "Aktualne;

struktury pliku" do listy wyboru "Dostepne
kolumny".

Dodawanie pola do struktury pliku:
« Wybra¢ pole w liscie wyboru "Dostepne kolumny"
i klikng¢ na przycisk ekranowy Dodaj.

=> Wybrane pole zostato dodane do "Aktualnej
struktury pliku" na koniec.
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.7 Menu "Konwersja danych” (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Opis menu uzytkownika

Ustawianie znaku oddzielajacego

«  Wybra¢ konwersje danych typu plikéw na pasku
nawigacji.
« Wybra¢ lub wprowadzi¢ znak oddzielajacy pola.

W zaleznosci od tego, w jaki sposéb uzytkownik
zatozyt plik, nalezy tu wybrac znak oddzielajacy pola.
Do wyboru sg nastepujace znaki w nawiasach: (;), (,),
(:), (SPACE), (TAB).

Mozna jednak wprowadza¢ znaki takze recznie.
Nalezy przy tym uwazag, czy te znaki nie sg juz
wykorzystane w przesytanych polach danych.

« Wybraé lub wprowadzi¢ znak oddzielajacy tekst.

Niektore programy eksportujg alfanumeryczne pola
danych w znakach oddzielajacych tekst.

Do wyboru sg nastepujace znaki w nawiasach: ('), ('),
().
Mozna jednak wprowadza¢ znaki takze recznie.
Nalezy przy tym uwazac, czy te znaki nie sg juz
wykorzystane w przesytanych polach danych.

Podglad rekordéw danych z komputera gtéwnego

Warunek: znaki oddzielajace pola i znaki oddzielajace
tekst zostaty ustawione a plik przeznaczony do
zatadowania zostat dostosowany odpowiednio do tych
ustawien.

« Wybraé plik testowy za pomocg przycisku ekranowego
Zataduj.

=> Dane z tego pliku przejete zostang jako rekordy
danych z komputera gtéwnego.

=> Dane wpisane zostang w pola odpowiednio do zdefi-
niowanych znakow oddzielajacych pola. W jednym
podgladzie wySwietlonych zostanie maksymainie
20 rekordéw danych. Btedy bedg natychmiast
widoczne i mozna je bedzie skorygowac.

 Za pomoca przycisku ekranowego Usun usungé plik
testowy z widoku.

Multi-Space
Rotomat

Konwerter importu / eksportu sterowania MP mozna skonfigurowaé
w taki sposob, aby pliki dzielone przecinkiem (pliki CSV) mogty by¢
wysytane do sterowania MP (import) lub odczytywane ze sterowania

MP (eksport).

Wyswietlacz

D
Protokst Info

i
Konwertowanie pIIkow grupy artykulow

Zestaw danych z hosta (podglad maks. 20)

Zestauy danych MP
SWinta _[T=Pika |F=Sekoa
2

2
2
2
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz

Przypisywanie polom danych komputera gtéwnego
odpowiednich pdl danych MP

Istniejg 3 mozliwosci, wyboru pél rekordéw danych

z komputera gtéwnego:

5. Za pomoca funkcji Przeciagnij i pus¢: skopiu
kolumne z "rekordu danych z komputera gtéwnego"
do "rekordu danych MP".

6. Poprzez dwukrotne klikniecie w kolumnie zgdanego
pola rekordu danych z komputera gtéwnego.

7. Poprzez dwukrotne klikniecie w zadanej kolumnie
pola rekordu danych MP.

=> Otworzone zostanie okno "Konwersja".

x Wszystkie ustawienia, jakie zostang tu przepro-
wadzone, dotyczg przesytania do sterowania MP
(import) i odczytu ze sterowania MP (eksport).
Patrz rozdziat 7.4 na stronie 122.

x Ustawienia musza by¢ przeprowadzane tylko dla
plikdw danych przeznaczonych do przestania.
Jesli nie wybrano opcji "Nazwa zadania znajduje si¢ w
pozycji zadania", woéwczas nagtéwek zadania i pozycje
zadania nalezy ustawi¢ osobno. W przeciwnym razie
wystarczy skonfigurowac tylko pozycje zadania.

«  Wybra¢ lub wprowadzi¢ parametry dla pliku danych

przeznaczonego do konwers;ji przy przesytaniu
(np. pliku bazy artykutow).

Konwertowanie plikéw grupy artykuléw

Zestaw danych z hosta (podalad maks. 20)

Pole danych komputera gtéwnego:
tu przeprowadza si¢ blizszg specyfikacje pola danych

komputera gtéwnego: . ?

— Numer pola: informuije, ktére pole rekordu danych x Wskazowka do kolumny "Zawarto$¢":
komputera gtownego ma zosta¢ zdefiniowane. kolumna informuje, czy w tym polu danych wykorzystywane
(Dotyczy wysytania i odczytu). moga byC€ znaki numeryczne czy alfanumeryczne.

— Pozycja startowa: tu nalezy ustawic, w ktérym x Wskazoéwka do kolumny "Atrybut":
miejscu pola danych komputera gtdwnego ma by¢ kolumna informuije, czy to pole danych MP musi by¢ przypisane
rozpoczeta konwersja. (Dotyczy tylko wysytania. do pola danych komputera gtéwnego.
Ustawienia bedg ignorowane dla odczytu) "Wymagane"; pole danych MP musi by¢ przy wysytaniu

— Dlugosé: tu nalezy ustawic liczbe znakéw dla tego koniecznie przypisane do pola danych komputera gtéwnego.
pola danych. (Dotyczy tylko wysytania. Ustawienia "Mozliwe": pole danych MP moze, ale nie musi byc przy
beda ignorowane dla odczytu) wysytaniu przypisane do pola danych komputera gtéwnego.

Pole danych MP:

tu nalezy poda¢ pole danych MP 14-S / MP 100D-5
(np. "S" = numer artykutu), ktére ma odpowiada¢ temu
polu danych komputera gtéwnego.

« Klikng¢ na przycisk OK.
=> Pole danych komputera gtéwnego zostato przypisane

do pola danych MP i zostanie zaznaczone na
kolorowo.
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personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Opis menu uzytkownika

« Powtérzyé te czynnosci dla kolejnych pél danych
komputera gtownego przeznaczonych do konwersji.
« Klikng¢ na przycisk z dionia, aby przeja¢ ustawienia.

x Do okreslonych pdl danych MP musi byé przy wysta-
niu koniecznie przypisane pole danych komputera
gtéwnego. W przypadku tych pdl w kolumnie "Atrybut"
znajduje sie warto$¢ "wymagane". Jesli jedno lub kilka
z tych pdl nie zostato zdefiniowanych i kliknigto na
przycisk z dtonig, to pojawi sie wskazdéwka ostrze-
gawcza.

=> Dopiero po przypisaniu wszystkich wymaganych pol
danych nie bedzie juz pojawia¢ sie wskazéwka
ostrzegawcza i konwersja przy przesytaniu bedzie
dozwolona.

Wyswietlacz

Konwertowanie plikéw grupy artykulow

Zestaw danych 2 hosta (podglad maks. 20)

o3 Poies Poies
P Besssbuso

L)
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.8 Menu "Transfer pliku" (nie w przypadku ustugi sieciowej)

Komunikacja pomiedzy komputerem gtéwnym a sterowaniem MP
odbywa sie w oparciu o automatyczng wymiang danych pomiedzy
komputerem gtownym serwera plikéw a klientem MP.

Wedtug okre$lonego cyklu wysytania zapytan (patrz rozdziat 9.6 na
stronie 173) klient MP wysyta zapytania o pliki do skrzynki wyjscio-
wej serwera plikow.

Jesli w skrzynce wyjciowej serwera plikw znajduje sie plik ze
zdefiniowanym rozszerzeniem nazwy pliku, wowczas przestany
zostanie do sterowania MP i skasowany w skrzynce wyj$ciowej.

Jesli rozpoznano plik danych (np. plik bazy artykutéw, zadania),
woéwczas podjeta zostanie proba zapisania tego pliku w sterowaniu
MP. Jako komunikat zwrotny wpisany zostanie wiersz stanu w plik
odpowiedzi i dostarczony do skrzynki wejéciowej serwera plikow.
Jesli plik odpowiedzi jest juz obecny, wéwczas komunikat zwrotny
stanu dotaczony zostanie do juz obecnej tresci.

Podczas transmisji wiekszych plikéw w celu kontroli wpisywana jest
do protokotu cyklicznie warto$¢ procentowa i liczba juz zaimporto-
wanych rekordéw danych.

Jesli rozpoznany zostat plik zadania, wowczas polecenia zostang
odczytane i wykonane. Nastepnie komunikat zwrotny stanu wsta-
wiony zostanie w plik odpowiedzi w skrzynce wejéciowe;.

Jesli w oparciu o plik zagdania odczytywane bedg duze pliki ze
sterowania MP, to w celu kontroli wpisywana jest do protokotu liczba
juz wyeksportowanych rekordéw danych.

Whpis w pliku odpowiedzi moze potrwac jaki$ czas w zalezno$ci od
polecenia lub ilosci wystanych lub zazgdanych danych.

Jesli podczas transferu plikéw lub importu / eksportu do zarzadzania
magazynem wystapi btad, wowczas btad ten zostanie natychmiast
wpisany po jego wystapieniu do pliku odpowiedzi i do pliku proto-
kotu.

Jesli podczas transferu plikow / konwersji sterowanie MP zostanie
wytgczone, wowczas odpowiedni plik nalezy przestaé ponownie.
Patrz rozdziat 7.4 na stronie 122.
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.8.1 Wysytanie (import)

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz

MPI0OD5/ MP14:SV 6.2 STANDARD  (V 6.2/2 STANDARD) = T X

Uaktywnianie opcji z konwersja / bez konwersji

Transfer plikéw - przesij

HP100D-5/HP14-S.

> W "typy plikow" wySwietlane sg pliki, jakie moga by¢
wysytane.
Jesli pewne typy plikéw wyréznione sq biatg czcionka,
oznacza to, ze nie zostaly one sformatowane w stero-
waniu MP a wigc nie moga byc¢ tez przestane.

= Z prawej strony obok mozliwych typdw plikéw znajduja,
sie 2 biate okienka wyboru.

« Nalezy zaznaczy¢ lewe okienko wyboru, jesli plik ma
by¢ przekonwertowany.
Tu nalezy przyporzadkowa¢ do p6l danych MP odpo-
wiednie pola danych komputera gtéwnego.
Patrz rozdziat 9.7 na stronie 181. |

« Nalezy zaznaczy¢ prawe okienko wyboru, jesli plik ma
by¢ wystany do sterowania MP bezpo$rednio. e o

Komunikaciaz komputerem gléwnym

IO ELT

%)

=> Przedstawiony obok komunikat o bfedzie pojawi si¢ i it b i T i i
woéwczas, gdy do pol danych MP nie przyporzadko- 7
wano jeszcze zadnych p6l danych komputera
gtéwnego.

Patrz rozdziat 9.7 na stronie 181.

‘Transfer plikéw - przelij
WP100D-5/HP14-S

Komunikacjaz komputerem ofgwnym
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Opis menu uzytkownika

Wysytanie danych systemowych zarzadzania

magazynem

« Klikng¢ na przycisk z dtonig, aby przejaé ustawienia.

=> Otworzone zostanie okno "Wprowadzania hasta".

« Wprowadz hasto.

« Klikng¢ na przycisk OK.

= Po wystaniu danych konfiguracyjnych do sterowania
MP bedzie ono teraz gotowe do odbioru danych
systemowych zarzadzania magazynem. Po odebraniu

danych systemowych zarzadzanie magazynem
zostanie ponownie sformatowane.

[

Wyswietlacz

Transfer plikéw - przesij

Przy wystaniu pliku systemowego zarzadzanie magazynem
sterowania MP zostanie na nowo sformatowane. Wszystkie
dane jak np. dane artykutéw lub zadan zostang skasowane.

Przed wystaniem pliku systemowego nalezy koniecznie prze-
prowadzi¢ zabezpieczenie danych.

Ta funkcja chroniona jest hastem. Dlatego ustawienia tej funkcji
powinny by¢ przeprowadzane wytacznie przez wykwalifikowany
personel lub serwis Hanel.
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.8.2 Odczytywanie (eksport)

Opis menu uzytkownika Wyswietlacz

MPI0OD5/ MP14:SV 6.2 STANDARD  (V 6.2/2 STANDARD) = T X
u zat

Uaktywnianie opcji z konwersja / bez konwersji

Transfer plikow - czytaj

> W "typy plikow" wySwietlane sg pliki, jakie moga by¢
odczytywane.
Jesli pewne typy plikéw wyréznione sq biatg czcionka,
oznacza to, ze nie zostaly one sformatowane w stero-
waniu MP a wigc nie moga by¢ réwniez odczytane
(np. raport ilosciowy lub raport operacji).

=> Z prawej strony obok typéw plikéw znajduijg sie 2 biate
okienka wyboru.

« Nalezy zaznaczy¢ lewe okienko wyboru, jesli plik ma
by¢ przekonwertowany.
Tu nalezy przyporzadkowaé do p6l danych MP odpo-
wiednie pola danych komputera gtéwnego.
Patrz rozdziat 9.7 na stronie 181.

« Nalezy zaznaczyC prawe okienko wyboru, jesli plik ma e &
by¢ odczytany ze sterowania MP bezposrednio w for-
macie rekordu danych Hanel MP.

=> Za pomoca pliku Zadania wysytane sg polecenia
odczytu do sterowania MP. Sterowanie MP wysyta
nastepnie zadane dane w formie pliku do skrzynki
wejSciowej serwera plikéw. Nazwa pliku pochodzi od
pliku zadania. Ponadto do pliku odpowiedzi wpisy-
wana jest odpowiedz.

..........
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9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.9 Kopia zapasowa danych

Opis menu uzytkownika

Aktywacja automatycznej kopii zapasowej danych

« W menu "Kopia zapasowa danych" wybraé punkt
menu "Ustawienia".

=> Dla nastepujacych plikdw mozna przeprowadzi¢ kopie
zapasowa danych:

« Plik bazy artykutow

« Plik zlecenia (tylko w przypadku MP12N-S/MP100D)

« Plik zadania

« Plik raportu operacji

« Plik systemowy

« Plik wypozyczen

« Plik rezerwacji

=> Automatyczna kopia zapasowa danych (dotyczy
wybranych plikéw)
« Nie: brak automatycznego zapisu danych

« Codziennie: codzienny zapis danych o podanej
godzinie (hh:mm)

- Raz na tydzien: cotygodniowy zapis danych o
podanej godzinie i w podanym dniu tygodnia.

x Jesli sterowanie jest w danym momencie wytgczone,
to zapis danych wykonany zostanie ponownie po
kolejnym wigczeniu dopiero wtedy, gdy ten moment
ponownie nastapi. Jesli sterowanie nie ma w tym
momencie potaczenia z serwerem plikdw, wéwczas
zapis danych zostanie automatycznie nadrobiony przy
najblizszym potaczeniu z serwerem plikéw.

Wyswietlacz

9.10 Menu "Protokét" (nie w przypadku ustugi sieciowej)

W menu "Protokdt" mozna kasowac lub wyswietla¢ wewnetrzny plik
protokotu.

Przy wy$wietlaniu pliku protokotu wszystkie zapisane wpisy proto-
kotu wy$wietlone zostang w oddzielnym oknie. Forme wpisow
protokotu mozna skonfigurowac.

Patrz rozdziat 9.6.4 na stronie 179.
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Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.11 Menu "Info"

W menu "Info" — "Ustawienia" mozna ustawi¢ nastepujace para-

metry:

+ Jezyk (DE,EN,FR,...)

+ Czcionka (Arial, ...)

+ Wersje programu (MP100D / MP12N-S / MP100D-5 / MP14,
MP12N-H[HOST-DATA] / MP14-H[HOST-DATA] przy urucha-
mianiu programu)

+ Haslo (pytanie o hasto przy uruchamianiu programu)

— Nie (bez pytania o hasto)
— Tak (hasto moze zosta¢ wprowadzone lub przejete)
— Nowe hasto (hasto moze zosta¢ zmienione)
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Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

9 Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

9.12 Wysytanie konfiguracji do sterowania MP

Opis menu uzytkownika

Dopiero z chwilg wystania konfiguracji do sterowania MP
dane przejete zostang w komunikacji z komputerem
gtéwnym sterowania MP.

Wysytanie danych konfiguracji do sterowania MP

Warunek:

Wszystkie ustawienia zostaty przejete za pomoca,

przycisku "recznie".

« Po wySwietleniu ostatniego okna klikna¢ na przycisk
ze strzatkq w prawo.

lub

W menu "Transfer" wybra¢ punkt menu "Przeslij
konfiguracje do MP".

=> Ustawienia konfiguracyjne przestane zostang do
sterowania MP.

« Klikng¢ na przycisk OK.

=> Po przestaniu wszystkie zmiany beda aktywne w
sterowaniu MP a komunikacja z komputerem gtéwnym
zostanie automatycznie ponownie uruchomiona.

Wyswietlacz

Ustawienia

Automatycane zabezpleczarie danych

@Mie

O Codziennie

O Razna aier

OPikziecenia.
4 Piik raportu o

[E3Piik systemon

x B

Po osiagnieciu waanaczon
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Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

10 Ztacza MP 100D -5 (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz

personelu IT)

A

10.1 Ziacze Ethernet

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT, posiadajacego odpowiednie
kwalifikacje.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem:

Interfejs Ethernet 10/100 Base T (wtyczka X102) stuzy do potaczenia z siecig firmowg,
(np. systemem ERP). W sieci regatow Ethernet jest on réwniez uzywany do taczenia
regatdw ze soba.

Adres TCP/IP dla sieci regatéw ustawiony jest standardowo na 172.16.1.254.
Adres TCP/IP dla sieci firmowej Ethernet pobierany jest standardowo z serwera DHCP.

> Patrz rdwniez "Opis techniczny MP 14 Lean-Lift i Multi-Space lub Rotomat", rozdziat
"Ustawianie parametrow interfejsow"

> Patrz rowniez rysunek draws/Ethernet.dwg "Sie¢ Ethernet / Sie¢ regatéw Ethernet"
« Podtaczenie do oprogramowania serwisowego "JUMP"

Patrz rozdziat 12.1 Aktualizacja oprogramowania MP 14-S na stronie 195.

Patrz rozdziat 12.2 Aktualizacja oprogramowania MP 100D-5 na stronie 195.

+ Podtaczenie do przegladarki, drukarki, serwera plikow i switcha
patrz rozdziat 4 Integracja w sieci firmowej Ethernet na stronie 25.

Korzystanie z interfejsu Ethernet poza tym zakresem jest niedozwolone.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
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10 Ztacza MP 100D -5 (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego oraz
personelu IT)

10.2 Ztacze GSC

X13 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem:
Ztacze GSC (wtyczka X13) stuzy do podtaczenia MP100D-5 do sieci regatow MP.
Patrz rowniez rysunki:
— infosm/mp100d-5 "Instalacja MP 100D-5D"
— draws/verbund.dwg "Sie¢ regatéw MP100D-5 przez GSC"
Jakiekolwiek uzycie wykraczajgce poza ten zakres jest niedozwolone.
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11 Podiaczenie urzadzen peryferyjnych (tylko dla personelu montazowego i
konserwacyjnego oraz personelu IT)

Do systemu zarzadzania magazynem sterowania MP 14-S, MP 100D-5 podtaczone
moga by¢ nastepujace urzadzenia peryferyjne:

— Drukarka sieciowa z emulacjg Postscript

Dalsze urzadzenia peryferyjne do podigczenia do MP 14-S patrz "Opis techniczny
sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-lift i Multi-Space" lub "Rotomat".

11.1 Drukarka sieciowa

Warunki dla drukarki:

+ Przylacze Ethernet 10/100 Mbit

« Druk bez programu buforujgcego drukarki
« Emulacja drukarki "POSTSCRIPT"
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

12 Zalacznik serwisowy (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego)

Niniejszy rozdziat przeznaczony jest tylko dla przeszkolonego personelu
montazowego i konserwacyjnego.

12.1 Aktualizacja oprogramowania MP 14-S

> Patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Lean-Lift i
Multi-Space”

lub
> Patrz "Opis techniczny sterowania mikroprocesorowego MP 14 Rotomat".

12.2 Aktualizacja oprogramowania MP 100D-5

Aktualizacja oprogramowania sterowania MP 100D-5 przeprowadzana jest przez
ztacze Ethernet X102 za pomocg oprogramowania serwisowego "JUMP".

*

Wymagane komponenty / Laptop z zainstalowanym ztaczem Ethernet 10/100 MBit.
ustawienia + Adres TCP/IP: 172.xx.1.200

(xx ) = 16 do 31; ustawiany zakres adreséw na sterowaniu MP)
maska podsieci: 255.255.0.0

+ Oprogramowanie serwisowe "JUMP" ze zintegrowang aplikacjg Java Runtime
Environment

¢ Ethernet 10/100 Base T Patchkabel min. CAT 6.

Sposdb postepowania « Podtaczy¢ laptop do MP 100D-5 za pomocg przewodu Patchkabel.

» Wigczy¢ sterowanie MP 100D-5 i poczekac na jego uruchomienie.
« Uruchomi¢ oprogramowanie serwisowe "JUMP".
« Wybra¢ punkt menu:

— Wysytanie

— Aktualizacja programu

- MP 100D

— MP 100D(-5) Package

Wybraé plik ZIP.
=> Potgczenie zostanie nawigzane. Plik zostanie przestany.

« Wylaczy¢ i wiaczy¢ sterowanie MP 100D-5.
=> Przestany plik ZIP zostanie automatycznie rozpakowany i uruchomiony.
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12 Zalacznik serwisowy (tylko dla personelu montazowego i konserwacyjnego)

12.3 Rozszerzenie zabezpieczenia danych w tle (tylko w przypadku MP100D-5)

@ > Warunkiem jest co najmniej system V6.2.

Sposdb postepowania - Przeprowadzi¢ zabezpieczenie danych za pomocg oprogramowania serwisowego
"JUMP" na komputerze serwisowym.
Zabezpieczenie danych artykutéw, danych zadan, danych raportéw i danych
inicjalizacji.
» Wylgczy¢ sterowanie MP 100D-5.
» Wiozy¢ drugq karte pamieci Flash (karte Flash SD) w X135. (uwaga, wolno
stosowac wytacznie karty Flash dopuszczone przez firme Hanel)

» Wigczy¢ sterowanie MP 100D-5 i odczekac, dopoki sterowanie sie nie skoriczy sie
uruchamiac.
Uruchamianie trwa dtuzej, poniewaz dane z karty Flash CFast kopiowane sa na
karte Flash SD.

=> Sterowanie jest gotowe do pracy. Zabezpieczenie danych w tle zostato prawidiowo
zainstalowane.

12.4 Odczyt danych systemowych zarzadzania magazynem

Kompletne ustawienia zintegrowanego zarzadzania magazynem moga by¢ odczytane
za pomocg oprogramowania serwisowego "JUMP".

W przypadku wystapienia probleméw mozna uzy¢ programu "JUMP" do kontroli
ustawien. Ponadto mozna przy pomocy odczytanego pliku odtworzy¢ konfiguracje
klienta. Moze by¢ to bardzo przydatne przy wyszukiwaniu btedéw.

Sposdb postepowania Przeprowadzi¢ zabezpieczenie danych za pomocg oprogramowania serwisowego

w przypadku zmian "JUMP" na komputerze serwisowym.
systemowych zarzadzania Zabezpieczenie danych artykutdéw, danych zadan, danych raportéw i danych
magazynem (formatowanie) inicjalizacji.

« Opisac¢ starg karte Flash i schowac.

« Przeprowadzi¢ formatowanie systemu na nowe;j karcie Flash.
« Zarejestrowa¢ wszystkie regaty.

» Wgraé zabezpieczenie danych z komputera serwisowego.
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Sterowanie mikroprocesorowe

MP 14-S /| MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

13  Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ |

13.1 Podglad danych przez przegladarke

Ten formularz powinien by¢ wypetniany przez wykwalifikowany personel IT klienta, jesli

zamdwiono ustuge "Pomoc instalacyjna dla podgladu danych przez przegladarke" lub
"Pomoc instalacyjna dla komunikacji z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikéw /
konwersje danych".

Wypetiony formularz nalezy przekaza¢ serwisantowi firmy Hanel w terminie
podtaczania sterowania do sieci firmowe;.

Kontakt:

Hénel Buro- und Lagersysteme
Abt. Elektronik-Entwicklung
Postfach 1161

D-74173 Bad Friedrichshall
E-Mail: DEL@haenel.biz

Rozdziat 4 Integracja w sieci firmowej Ethernet stanowi podstawe do wypetnienia
ponizszej tabeli:

MP 14-S /MP 100D-5 - Integracja z siecia firmowa

Czy sterowanie MP ma otrzymywac adres TCP/IP z serwera O Tak
1. o
DHCP? Ne

x  Wypetni¢ tylko wtedy, gdy w punkcie "1." udzielono
odpowiedzi "Nie":
Jakie parametry TCP/IP ma otrzymac sterowanie MP?

2| Adres TCPIIP

Maska podsieci

Bramka standardowa

Czy serwer DNS jest w sieci, ktéra obstuguje DNS UPDATE L] Tak
3. | wedlug RFC 21367 O Nie

4. | Nazwa DNS sterowania MP:

Sterowania MP korzystajg wewnetrznie z dalszych adreséw
TCP/IP.

Mieszcza sie one standardowo w klasie B sieci w zakresie
5 adresow 172.16.xxx.yyy. Sterowanie zapewnia mozliwos¢

" | stosowania innych zakresow adresowych miedzy 172.16.xxx.yyy
do 172.31.Xxx.yyy.

Ktdry zakres adresow jest w sieci Intranet wolny:

172. XXX XXX
Szyfrowane potaczenie (HTTPS) [ Tak
6. .
[ Nie
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Opis techniczny Lean-Lift
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13 Zatacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czesé |
13.2 Drukarka sieciowa

x Ponizsza tabela musi by¢ wypetniania tylko woéwczas, gdy drukarka sieciowa ma by¢
podtaczona do MP 14-S / MP 100D-5:

Drukarka sieciowa - podtaczenie MP 14-S /MP 100D-5

x  Wypetni¢ tylko wéwczas, gdy komunikacja z drukarka sieciowg ma
odbywac przez jej adres TCP/IP;

1. Jakie parametry TCP/IP ma drukarka sieciowa?

Adres TCP/IP:

x  Wypetni¢ tylko wowczas, gdy komunikacja z drukarka sieciowg ma
) odbywac na podstawie jej nazwy (DNS):

Jaka nazwe ma drukarka sieciowa?
Nazwa:

13.3 Sie¢ regatow MP wbudowana w sieci firmowej

x Ponizsza tabela musi by¢ wypetniona tylko wtedy, gdy sie¢ regatow MP ma by¢
wbudowana w firmowg sie¢ Ethernet.

x W przypadku tego rodzaju sieci regatow kazdy punkt odbioru regatu jest ze sobg
potaczone za posrednictwem sieci firmowej. Nalezy przy tym pamietaé, ze kazde
podtaczenie do sieci Ethernet regatu / punktu odbioru posiada 2 logiczne adresy IP.

x Dla sieci regatéw MP stosuije si¢ adres IP sieci regatow do wymiany danych
wewnatrzregatowych.

Adres ten jest zdefiniowany nastepujaco.
172.<Zakres>.<Numer pobrania>.<Numer regatu>

Zakres mozna ustawi¢ od 16 - 31 specyficznie dla klienta i dotyczy on wszystkich
regatow w sieci regatéw. Nalezy zwréci¢ uwage na to, ze ten zakres adresow IP
w sieci firmowej jest wolny.

x Ponadto istnieje adres IP sieci firmowej. Jest on uzywany w przypadku MP 14-S lub
w przypadku MP 100D-5 do komunikacji z komputerem gtéwnym.

W przypadku regatéw w sieci regatdw MP ten adres IP moze by¢ ustawiony
nastepujaco.

x Reczne nadanie adresu IP
x Nadanie adresu przez DHCP
x Odtaczenie adresu IP, IP: 0.0.0.0 (zalecane)
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13 Zatacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czesé |

Sie¢ regatow MP wbudowana w sieci firmowej

(Ten arkusz nalezy traktowac oddzielnie dla kazdego regatu / punktu odbioru w sieci
regatéw MP)

Jaki zakres adreséw IP moze by¢ zastosowany dla adreséw TCP/IP regatow w sieci regatow?
1. | Adres TCP/IP: 172. .<Numer punktu odbioru>.<Numer regatu>
(16 - 31 mozliwe)

Czy adres TCP/IP w sieci firmowej ma by¢ ] Tak (zalecane) 0.0.0.0
2 zdezaktywowany? ] Nie
x  Wypetni¢ tylko wtedy, gdy w punkcie "2." udzielono O] Tak
3 odpowiedzi "Nie": ] Nie
" | Czy sterowanie MP ma otrzymywaé adres TCP/IP z serwera
DHCP?
x  Wypetni¢ tylko wtedy, gdy w punkcie "3." udzielono
odpowiedzi "Nie":
4 Jakie parametry TCP/IP ma otrzymac sterowanie MP?
" | Adres TCP/IP
Maska podsieci
Bramka standardowa
x  Wypetni¢ tylko wtedy, gdy w punkcie "3." udzielono ] Tak
5 odpowiedzi "Tak": ] Nie
" | Czy serwer DNS jest w sieci, ktéra obstuguje DNS UPDATE
wediug RFC 21367
x  Wypetni¢ tylko wtedy, gdy w punkcie "5." udzielono
6. odpowiedzi "Tak":
Nazwa DNS sterowania MP;
Dla kazdego regatu / punktu odbioru nalezy powtdrzy¢
krok 2 - 6.
7. | W przypadku wpisdw w wierszach 4 - 6 arkusz ten moze
zosta¢ przedtem takze skopiowany dla kazdego regatu /
punktu odbioru w sieci regatow MP.
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13 Zatacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czesé |

Notatki:
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Lean-Lift

Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ |l

14.1 Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikow / konwersje danych

Ten formularz powinien by¢ wypetniany przez wykwalifikowany personel IT klienta, jesli
zamdwiono "Pomoc instalacyjng dla komunikacji z komputerem gtéwnym poprzez
transfer plikow / konwersje danych".

Wypetniony formularz nalezy przekaza¢ serwisantowi firmy Hanel w terminie
przeprowadzania pomocy instalacyjne;.

Aby zoptymalizowa¢ instalacje pod wzgledem czasowym i funkcjonalnym, mozliwe jest
uprzednie przestanie kopii wypetnionego formularza, cze$¢ | i cze$¢ Il oraz ewent.
przyktadow plikéw przeznaczonych do konwersji do firmy Hénel. Dzigki temu mozna
bedzie w pore rozpoznac¢ problemy z dopasowaniem.

Kontakt:
Hénel Biro- und Lagersysteme

Abt. Elektronik-Entwicklung
Postfach 1161

D-74173 Bad Friedrichshall
E-Mail: DEL@haenel.biz

Wymienione ponizej rozdziaty stanowig podstawe dla wypetnienia znajdujgcych sie
dalej tabel:

> Rozdziat 7 "Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikéw (tylko dla
personelu montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)",

> Rozdziat 9 "Program konfiguracyjny do komunikacji z komputerem gtéwnym",

W zaleznosci od zakresu danych przeznaczonych do konwersji nalezy wypetnic tylko
odpowiednie strony formularza.
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14 Zatacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ Il

Podiaczenie SOAP

Komunikacji z komputerem gtéwnym
MP 14-S | MP 100D-5 - podtaczenie do systemu ERP przez SOAP

Podiaczenie przez protokot SOAP (SOAP 1.1).
Jesli tak, dodatkowa kopia zapasowa danych przez protokét CIFS o

Jesli w przypadku SOAP nie ma by¢ wykonywana dodatkowa
kopia zapasowa danych przez CIFS, wowczas nie jest
konieczne wprowadzanie zadnych dalszych danych
dotyczacych potaczenia z serwerem plikdw.

Szyfrowane potaczenie (SOAP przez HTTPS) O Tak
CJ Nie
Plgli@czenie do serwera Komunikacja z komputerem gtéwnym
plikow Podiaczenie MP 14-S | MP 100D-5 do serwera plikéw
Potaczenie przez protokét FTP (RFC 959) O]
Potaczenie przez protok6t SFTP (SSH od wersji 2) l
Potaczenie przez protokét CIFS (np. udostepnianie plikéw O]
Windows, Samba)
0  WersjaSMB 1.0
[J  Wersja SMB 2.0 (od systemu V5.1/V6.1)
] Wersja SMB 2.1 (od systemu V5.1 /V6.1)
] Wersja SMB 3.0 (od systemu V5.1 /V6.1)
0 Wersja SMB 3.1.1 (od systemu V7.0 / V7.0)
Jaki adres TCP/IP ma serwer plikéw do komunikacji z komputerem gtéwnym?
Adres TCP/IP:
Nazwa udostepnienia
(tylko w przypadku CIFS)
Domena (tylko w przypadku CIFS
jesli konieczne)
Sciezka katalogu wyjéciowego
na serwerze plikow
Sciezka katalogu wejsciowego na
serwerze plikéw:
Sterowanie MP wymaga praw zapisu/odczytu /wy$wietlania/usuwania dla
katalogdw (z punktu 3) na serwerze plikéw.
Login Account sterowania MP:
Uzytkownik:
Hasto:
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MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean

-Lift

Multi-Space
Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Typy plikéw importu / MP 14-S/MP 100D-5 | Wysytanie plikudo | Odczyt pliku z MP 14-S /
eksportu Typy plikéw MP 14-S | MP 100D-5 MP 100D-5
(Import) (Eksport)
tak nie tak nie
MP 1) | CSV 2) MP 1) | CSV 2
1. | Plik bazy artykutow X X X X -
2. | Plik zbioru artykutéw X X X X -
3. |Plik zadania X X X X -
4. | Plik przegladu zadan - - X X X -
5. | Plik raportu operacii - - X X X -
.|l L e ]
e
8. | Plik wolnego miejsca X X X X -
9. | Plik wypozyczen X X X X -
10 | Plik rezerwacji X X X X -
) Format Hanel-MP ) Format CSV
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 203 (223)

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

T-SERVER-5.pl.odt



Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane bazy artykutéw (wypetniac tylko, je$li dane bazy artykutdw majg by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.amd
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | 12001 ; "ABC";1;10;3;4;1;300;200;00101
Numer pola 1 2 3 4567 8 9
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- .
sca nie | Zawar- | Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma- | toSC pola | pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych Klienta wpisa¢ tu poszczegdlne pola) pola
gane 1)
Ifanu- Numer
4 |2 1120901 1
meryczne | artykutu (S)
alfanu- .
40 meryczne Numer partii (c)
alfanu- Nazwa
40 meryczne | artykutu (N) ABQ 2
o | nume- Numer 1 .
ryezne | regatu (L)
nume- .
3 ryczne Potka (T) 10 4
nume- :
3 ryczne Przedziat (F) 3 5
nume- Szereg w
2 ryczne przedziale (O) 4 9
nume-
3 | neme | FIFO() 1 7
nume-
8 | eme Stan (B) 3000 8
nume- .
8 ryczne Min. stan (R) 2/00 9
nume-
5-7 ryczne Kontener (G) 0[ 0101 10
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H01)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H02)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H....)
alfanu- Pole danych
40 .
meryczne | specjalnych (H....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H25)

1) Wszystkie pola danych, ktdre s3 wymagane, muszg posiada¢ przy wczytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

204 (223)

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt

Chroniona wiasno$c¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane zbioru artykutéw (wypetniac tylko, jesli dane zbioru artykutébw majg by¢ konwertowane)

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.ipd
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | 12002;200; "DEF" ; "STAT"
Numer pola 1 2 3 4
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych bez- Przykfad Dane klienta
miej- wzgled- -
sca ne | Zawar- | Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma- | o8¢ pola | pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisac tu poszczegoine pola) pola
gane 1)
alfanu- Numer
40 1120 0{2[ 1
meryezne | artykutu (S) | X
1 nume- Artykut z partii
ryczne (v)
alfanu- | Nazwa artykutu
40 meryczne (N) DEA J
nume- .
8 ryczne Min. stan (R) 2|00 2
5.7 | nume- Wielkos¢
ryczne kontenera (G)
alfanu- Pole danych
40 meryczne | specjalnych (H01) TAT “
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H02)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H....)
alfanu- Pole danych
40 X
meryczne | specjalnych (H....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H25)

1) Wszystkie pola danych, ktére sg wymagane, muszg posiada¢ przy wczytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

Chroniona wtasno$¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt
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Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe

Lean-Lift
Multi-Space

MP 14-S / MP 100D-5 Server Rotomat
14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I
Nagtéwek zadania (wypetnia¢ tylko, jesli dane zadania majg by¢ konwertowane)
Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.job
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | "AUFT 1";018;01;03404;1245
Numer pola 1 2 3 4 5
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- -
sca nie | Zawar- | Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma- | toSC pola | pola | (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisaé tu poszczegéine pola) | Pola
gane 1)
alfanu- .
40 meryczne Zadanie (K) X |AYRT 1
nume- !
3 ryczne Priorytet (p) 0f 1| 8 2
nume- | Stan nagtéwka
2 ryczne (W) ot ¢
nume-
6 ryczne Data (d) 0] 340 4 4
nume- '
4 ryczne Godzina (u) 11245 5
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C01)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C02)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C....)
40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (C25)

1) Wszystkie pola danych, ktore sg wymagane, musza posiada¢ przy wezytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

206 (223)
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Chroniona wiasno$c¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Pozycja zadania przy nazwie zadania w nagtéwku zadania (wypetniac tylko, je$li konwertowane
majg by¢ dane zadania z oddzielnym nagtdwkiem zadania)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *job
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "

Przyktad rekordu danych | 12005;"-";3;3;30404

Numer pola 1 2 34 5
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- 2a
sca ne | Zawar- | Nr Zawarto$¢ pola Nr
wyma- tosc¢ pola | pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisac tu poszczegélne pola) pola
gane 1)
alfanu- Numer
40 112005 1
meryezne | artykutu (S) | X
alfanu- "
40 meryczne Numer partii (c)
alfanu- .
1| meryczne Operacja (V)| X |- 2
nume- | llo$¢ zadana
8 ryczne Q) X 300 3
nume- | llo$¢ rzeczywista
8 ryczne M) 300 4
nume-
5-7 ryczne Kontener (G) 3(0[404 5
nume-
2 ryczne Stan (W)
15 | alfanu- |y ctiwosd (e)

meryczne

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U01)

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U02)

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U....)

alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U....)

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U....)

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U....)

40

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (U25)

1) Wszystkie pola danych, ktdre sg wymagane, muszg posiada¢ przy wczytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 207 (223)
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG T-SERVER-5.pl.odt



Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Pozycja zadania przy nazwie zadania w pozycji zadania (wypetnia¢ tylko, jesli dane zadania majg
by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *job
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | 12004 ;"+" ;300;300;25599;00; "AUFTRAG" ;001;270903;1505;00
Numer pola 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych | bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- » -
sca nie Zawartos¢ Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma1-) pola pola | (Z powyzszego przykiadu rekordu danych klienta wpisaé tu poszczegolne pola) | pola
gane
alfanu- :
40| meryczne Zadanie (K)| X |A|/URTRAG 7
40 alfanu- Numer partii
meryczne (c)
alfanu- Numer
40 1200 4 1
meryczne | artykutu (S) X
alfanu- | Operacja
L meryczne (V) X * 2
nume- llosé
8 3/0/0 3
ryczne | zadana (Q) X
nume- llo$¢ rzeczy-
8 ryczne wista (M) Sk .
nume-
5-7 ryczne Kontener (G) 2[5 599 5
nume- | Stan nagtéwka
2 ryczne (W) b 6
nume- '
3 ryczne Priorytet (p) 0(0]1 8
nume-
6 ryczne Data (d) 21710903 9
nume- .
4 ryczne Godzina (u) 1]5(0 5 10
nume-
2 ryczne Stan (W) 00 11
15 alfanu- Wiasciwosci
meryczne (e)
Pole danych
40 | Alfanu- specjalnych
meryczne (Uot)
Pole danych
alfanu- ;
| merycane | sPecanych
Pole danych
alfanu- ;
40 meryczne spe(%glg)y ch

1) Wszystkie pola danych, ktore sa wymagane, musza posiada¢ przy wezytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

208 (223)

12.05.2023
T-SERVER-5.pl.odt

Chroniona wiasno$c¢ intelektualna. Wszelkie
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny
Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane raportu operacji (wypetniac tylko, jesli dane raportu operacji majq by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.0pj
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | 12005;"-";4175;00101;00; "AUFTRAG" ;110603;0756 ; "EINKAUF" ; "GL-T"
Numer pola 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych Przyktad Dane klienta
rz:;', Zawartos¢ pola | Nr Zawartos¢ pola Nr
pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisac tu poszczegalne pola) pola
Ifanu- Numer
4 | @ 12|0fo0|5 1
meryczne | artykutu (S)
alfanu- "
40 meryczne Numer partii (c)
alfanu- .
1 meryczne Operacja (V) 2
- | llosé rzeczy-
g | nume ! 4(1(7]5 3
ryczne wista (Q)
nume-
5-7 ryczne Kontener (G) (0| 0|1{0]1 4
nume-
2 | Heme Stan (W) 0/0 5
alfanu- h
40 meryczne Zadanie (U01) |A|U[F|T|R[A|G| 6
alfanu-
4| eryeme | Deta(U02)  [1/110(6]0|3 7
alfanu- .
40 meryczne Godzina (U03) [0(7|5]|6 8
alfanu-
40| eryezne | KosZy (U04) | ELTINIKIAIUIF] 9
40 alfanu- | Pole uzytkownika
meryczne (U05)
Uzytkownik/
g0 | Afanu- | oevezaiacy [GIL|- [T 10
meryczne (U06)
Miejsce
10 | A | gadowania | 0] 1[0]0]1]0]2| 11
meryczne (Uo7)
Dane raportu operacji mogg byc¢ tylko odczytywane ze sterowania MP.
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 209 (223)

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane raportu ilosSciowego(wypetniac tylko, je$li dane raportu ilosSciowego majg by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.qtj
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "

Przyktad rekordu danych | 12006 ; "BOHRERS5" ;2450;100;200;6700

Numer pola 1 2 3 4 5 6
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola |  Pole danych Przyktad Dane klienta
rzg' Zawartos¢ pola | Nr Zawartos¢ pola Nr
pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisac tu poszczegolne pola) pola
40 | alfanu- Numer l2lolole 1

meryczne | artykutu (S)

40 alfanu- Nazwa artykutu
meryczne (N)

8 :‘y”cr;rfe Stan catkowity (P) [ 2| 4| 5[ 0[ 0|0 3
8 ;‘y”c?'fe Min.stan (R) |1[0]0|0[0|0 4

8 | MM | Przychéd (2)

N
o
o
(Sa)

ryczne
8 py‘g;ﬁe' Rozchod (A) [6]7[0]0 6
40 alfanu- Pole danych 4

meryczne | specjalnych (H..)

40 alfanu- Pole danych
meryczne | specjalnych (H..)

Dane raportu ilosciowego moga by¢ tylko odczytywane ze sterowania MP.

210 (223) 12.05.2023 Chroniona wlasno$¢ intelektualna. Wszelkie
T-SERVER-5.pl.odt prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

14 Zatacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ Il

Lean-Lift
Multi-Space
Rotomat

Lista stanéw min. do uzupetnienia (wypetnia¢ tylko, jesli pliki stanéw min. do uzupetnienia majg
by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *.orl
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "

Przyktad rekordu danych

12006 ; "BOHRER5" ;2450;100;0

Numer pola 1 2 3 4 5
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych Przyktad Dane klienta
msg' Zawarto$¢ pola | Nr Zawartos¢ pola Nr
pola (Z powyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisaé tu poszczegdlne pola) pola
alfanu- Numer
40 112|006 1
meryczne | artykutu (S)
alfanu- Nazwa artykutu
40 meryczne (N) B|O|H/R|E|R|5| 2
nume- .
8 ryczne Stan catkowity (P) [2|4|5/0]0|0 3
nume- .
8 ryczne Min.stan(R) [1/0(0({0/0|0 4
nume-
2 ryczne Stan (W) 0 5
alfanu- Pole danych
40 : 4
meryczne | specjalnych (H..)
alfanu- Pole danych
40 X
meryczne | specjalnych (H..)
Pliki stanéw min. do uzupetnienia mogg by¢ tylko odczytywane ze sterowania MP.
Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 211 (223)

prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG
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Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane wolnego miejsca (wypetniac tylko, jesli dane wolnego miejsca majg by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku * fre
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "

Przyktad rekordu danych | 1;2;1;10;00101

Numer pola 1234 5
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych | bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- > .
sca nie | Zawarto$¢ | Nr Zawarto$¢ pola Nr
wyma- pola Pola | (Z powyzszego przyktadu rekordu danych Klienta wpisaé tu poszczegdine pola) pola
gane 1)
) nume- Numer ’ ]
ryezne | regatu (L) X
nume- .
3 ryczne Potka (T) X S 2
nume- ;
3 ryczne Przedziat (F) | X |1 3
- Szereg w
2 ryczne przedziale X |10 4
©)
nume- Kontener
5 ryczne (G) X 0/0/10{1 5

1) Wszystkie pola danych, ktére sq wymagane, muszg posiada¢ przy wczytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

212 (223) 12.05.2023 Chroniona wlasno$¢ intelektualna. Wszelkie
T-SERVER-5.pl.odt prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG



Opis techniczny Lean-Lift
Sterowanie mikroprocesorowe Multi-Space
MP 14-S /| MP 100D-5 Server Rotomat

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane wypozyczen (wypetniaé tylko, jesli dane wypozyczen miejsca majq by¢ konwertowane)

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku *Ind
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "

Przyktad rekordu danych | 4711;1;2;3;10;15;XYZ;211220;1200

Numer pola 1 2345 6 17 8 9
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych | bez- Przyktad Dane klienta
miej- wzgled- " %
sca mie | Zawartos¢ | Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma- pola | pola| (Zpowyzszego przykiadu rekordu danych Klienta wpisaé tu poszczegoine pola) pola
gane )
Ifanu- Numer
4 | @ 47|11 | 1
meryzne | artykutu () |
? nume- Numer 1 2
ryezne | regatu (L) Xl
nume- 2
3 ryozne Potka (T) X |2 3
nume- .
3 ryczne Przedziat(F) | X |3 4
— Szereg w
2 ryczne przedziale X |10 5
(0)
- | llos¢ wypo-
g | Dume- |7 15 6
ryczne | zyczona [B] X
Ifanu- Wypozy-
4 |2 . X Y|z 7
meryczne czajacy X
- | Data wypo-
6 | ume ; ] 21[1[2]2| 8
ryczne zyczenia X
- | Czas wypo-
4 | nume : ) 112[of0| | 9
ryczne Zyczenia X

1) Wszystkie pola danych, ktore sg wymagane, musza posiada¢ przy wezytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie
danych z komputera gtéwnego.

Chroniona wiasnos$¢ intelektualna. Wszelkie 12.05.2023 213 (223)
prawa zastrzezone dla Hanel® GmbH & Co.KG T-SERVER-5.pl.odt



Opis techniczny

Sterowanie mikroprocesorowe
MP 14-S / MP 100D-5 Server

Lean-Lift

14 Zalacznik - formularz klienta dot. integracji w sieci firmowej Czes¢ I

Dane rezerwacji (wypetnia¢ tylko, jesli dane rezerwacji miejsca majg by¢ konwertowane)

Multi-Space
Rotomat

Plik CSV Przyktad | Dane klienta
Rozszerzenie pliku rev
Znak oddzielajacy pola ;
Znak oddzielajacy tekst "
Przyktad rekordu danych | 4711 ;XYZ;20;211220;1200
Numer pola 1 2 345 6 7 8 9
Rekord danych klienta
Numer pola
Maks. | Typ pola | Pole danych | bez- Przykfad Dane klienta
miej- wzgled- v ¥
sca mie | Zawartos¢ | Nr Zawartos¢ pola Nr
wyma- | Pola | pola| (Zpowyzszego przyktadu rekordu danych klienta wpisaé tu poszczegéine pola) pola
gane ")
Ifanu- Numer
4 | 2 47011 | 1
O | meryezne | artykutu () | %
Ifanu- Osoba
4 | @ . X Y|z 2
0 meryczne | rezerwujaca X
nume- | Zarezerwo-
8 ryezne | wana ilosé X 130 3
nume- Data
.. 2(1(1(2(2| 4
6 ryezne | rezerwacji X
nume- Czas
.. 12]/0|0 5
Y| yene rezerwacji X

1) Wszystkie pola danych, ktére sg wymagane, musza posiadac przy wczytywaniu do sterowania MP odpowiednie pole w rekordzie

danych z komputera gtéwnego.
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15 Informacje dot. licenc;ji

Oprogramowanie Hanel MP oraz system operacyjny korzystajg z oprogramowania Open
Source.

Tre$¢ licencji oraz zrddta bibliotek zainstalowanych w systemie oraz dalsze informacje lub
dokumentacje dostepne sg na no$niku USB "Dokumentacja techniczna”.
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16 Wskazowki dot. zmian

Ostatnie wydanie z; 20.07.2022

Zmiany w stosunku do ostatniego
wydania:

* 6 6 ¢ 0 o

* o

* 6 6 ¢ ¢ o

Rozdziat 3.4.3 Informacja o plikach cookie

Rozdziat 6.6.14 Metoda "sendJobsV01" - Przesytanie zadan

Rozdziat 6.6.15 Metoda "sendJobsV02" - Przesytanie zadan

Rozdziat 6.7.2 Metoda "readOpjournalV02" - Odczytywanie raportu operacii (starsza wersja)
Rozdziat 6.7.3 Metoda "readOpjournalV03" - Odczytywanie raportu operacii

Rozdziat 6.8.11 Obiekt "OpjournalPosTypeV02" - Rekord danych pozycji raportu operacii
(starsza wersja)

Rozdziat 6.8.12 Obiekt "OpjournalPosTypeV03" - Rekord danych pozycji raportu operacii

Rozdziat 7 Komunikacja z komputerem gtéwnym poprzez transfer plikéw (tylko dla personelu
montazowego i konserwacyjnego oraz personelu IT)

Rozdziat 7.5.1 Plik bazy artykutéw
Rozdziat 7.5.3 Plik zadania
Rozdziat 7.5.4 Plik raportu operacji
Rozdziat 8.2 Pola danych

Rozdziat 10.1 Ztacze Ethernet

Rozdziat 14.1 Komunikacja z komputerem gtownym poprzez transfer plikéw / konwersje
danych
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